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Data rozpoczecia studiéw

pazdziernik 2020 r.

Rok akademicki realizaciji
przedmiotu

2021/2022

Poziom ksztatcenia

| stopnia - inzynierskie

Grupa zajec

Grupa zaje¢ obowigzkowych z
zakresu kierunku studiow
Grupa zaje¢ powigzanych z
prowadzonymi badaniami
naukowymi w dziedzinie nauki
zwigzanej z kierunkiem - profil
ogolnoakademicki

Forma studiow stacjonarne Sposoéb realizacji mieszane (blended-learning)
Rok studiéw 2 Jezyk wyktadowy polski

Semestr studiow 3 Liczba punktow ECTS 4.0

Profil ksztatcenia ogdlnoakademicki Forma zaliczenia zaliczenie

Jednostka prowadzaca

Woydziat Inzynierii Mechanicznej i Okretownictwa -> Katedra Mechaniki i Mechatroniki

Imie i nazwisko
wyktadowcy (wyktadowcow)

Odpowiedzialny za przedmiot

dr hab. inz. Krzysztof Lipinski

Prowadzacy zajecia z przedmiotu

dr hab. inz. Krzysztof Lipinski

Formy zaje¢ Forma zaje¢ Wyktad Cwiczenia Laboratorium | Projekt Seminarium |[RAZEM
i metody nauczania Liczba godzin zaje¢ [30.0 15.0 0.0 0.0 0.0 45
W tym liczba godzin zaje¢ na odlegtosc¢: 30.0
Adresy na platformie eNauczanie:
Aktywnos$¢ studenta Aktywnos¢ studenta |Udziat w zajeciach Udziat w Praca wtasna RAZEM
i liczba godzin pracy dydaktycznych, objetych konsultacjach studenta
planem studiéw
Liczba godzin pracy |45 5.0 50.0 100
studenta

Cel przedmiotu

Zapoznanie studentéw z podstawowymi prawami mechaniki oraz uksztattowanie umiejetnosci
rozwigzywania zadan praktycznych, w zakresie zagadnien statycznych oraz kinematyki punktu.

Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy

Efekt z przedmiotu

Sposob weryfikacji i oceny efektu

[K6_U06] Potrafi integrowaé
uzyskane informacje, dokonywac
ich interpretacji , a takze wycigga¢
whnioski oraz formutowac i
uzasadnia¢ opinie

Potrafi integrowac uzyskane
informacje, dokonywac ich
interpretacji, a takze wycigga¢
whnioski oraz formutowac i
uzasadnia¢ opinie w zakresie
mechaniki ciata statego i ptynéw

[SU1] Ocena realizacji zadania
[SU4] Ocena umiejetnosci
korzystania z metod i narzedzi

[K6_KO01] rozumie potrzebe
podnoszenia kompetencji
zawodowych i osobistych; ma
Swiadomos¢ wiasnych ograniczen
i wie, kiedy zwrécic sig do
ekspertow, potrafi odpowiednio
okreslic priorytety stuzace
realizacji okre$lonego przez siebie
lub innych zadan

rozumie potrzebe podnoszenia
kompetencji zawodowych w
dziedzinie mechaniki ciata statego;
ma $wiadomos¢ wiasnych
ograniczen i wie, kiedy zwrocic sig
do ekspertéw, potrafi odpowiednio
okresli¢ priorytety stuzace
realizacji okreslonego przez siebie
lub innych zadan

[SK3] Ocena umiejetnosci
organizacji pracy
[SK2] Ocena postepdéw pracy

[K6_WO05] ma wiedze z zakresu
mechaniki, technologii i
elektrotechniki, z uwzglednieniem
grafiki inzynierskiej oraz z
zastosowaniem komputerowego
wspomagania, wykorzystywania
baz danych w projektowaniu
procesow technologicznych

ma wiedze z zakresu dwoch
poddziatéw mechaniki: statyki i
kinematyki

[SW1] Ocena wiedzy
faktograficznej
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Tresci przedmiotu

WYKLADY: Wstep: Organizacja zaje¢ i literatura przedmiotu. Rys historyczny. Mechanika i jej podziat.
Modelowanie w mechanice: uktad rzeczywisty, model fizyczny, model matematyczny, ciato idealnie sztywne,
punkt materialny, sita skupiona. Wielkosci skalarne i wektorowe. Prawa Newtona. Pojecia pierwotne i
aksjomaty. Réwnowazne uktady sit. Moment sity. Stopnie swobody, wiezy i ich reakcje. Uktady statycznie
wyznaczalne, niewyznaczalne i chwiejne. Para sit i jej moment. Sita gtéwna i moment gtéwny. Statyka:
Pojecia podstawowe. Sity i ich zrodta. Podziat sit: sity czynne i bierne, zewnetrzne i wewnetrzne. Warunki
rownowagi dowolnego uktadu sit. Zastepcze warunki rownowagi.Zasada niezaleznosci dziatania sit - zasada
superpozycji. Sita ciezkosci, srodek ciezkosci i pojecie momentu statycznego. Tarcie posuwiste, tarcie
ciegien, opory toczenia. Zastosowanie rachunku macierzowego i metod komputerowych w mechanice.
Kratownice. Kinematyka: Pojecia podstawowe kinematyki punktu: potozenie, predkosé i przyspieszenie,
réwnania ruchu. Opis ruchu punktu we wspotrzednych: wektorowych, prostokatnych, normalnych,
biegunowych. Przyspieszenie styczne i normalne. Szczegdine przypadki ruchu punktu. Kinematyka bryty.
Pojecia podstawowe. Potozenie bryly, predkos¢ i przyspieszenie katowe bryty oraz predkos¢ i
przyspieszenie punktu nalezgcego do bryly. Szczegodlne przypadki ruchu bryty: ruch postepowy, ruch
obrotowy, ruch ptaski. Ruch wzgledny. Przyspieszenie Coriolisa.CWICZENIA AUDYTORYJNE: Powtérka z
rachunku wektorowego. Wektorowa postac¢ sity. Twierdzenie o dwéch sitach. Uwalnianie ciat od wiezéw, sity
reakcji wiezéw. Rzut wektora na osie. Moment sity wzgledem punktu i wzgledem osi. Réwnowaga
dowolnego ukfadu sit. Obliczanie wspoétrzednych srodkéw ciezko$ci, mas i geometrycznych. Réwnowaga
ukfadéw z tarciem. Kinematyka punktu: rozniczkowanie i catkowanie réwnan ruchu. Kinematyka uktadu
punktéw. Kinematyka bryty, chwilowy srodek obrotu.

Wymagania wstepne
i dodatkowe

Znajomos¢ fizyki i matematyki na poziomie szkoty sredniej, w tym szczegdlnie: geometrii i trygonometrii,
rachunku rézniczkowego, rachunku wektorowego i macierzowego.

Sposoby i kryteria
oceniania osigganych
efektow uczenia sie

Sposéb oceniania (sktadowe) Prég zaliczeniowy Sktadowa oceny koncowej

Zalecana lista lektur

Cwiczenia praktyczne 56.0% 50.0%

Test koncowy z teorii 56.0% 50.0%

Podstawowa lista lektur Wittbrodt E., Sawiak S.: Mechanika ogodlna. Teoria i zadania. Wyd. PG,
Gdansk 2012

Uzupetniajaca lista lektur Leyko J.: Mechanika ogolna, t. 1i 2, PWN, Warszawa 2004

Osinski Z.: Mechanika ogdélna, PWN, Warszawa 1994

Niziot J.: Metodyka rozwigzywania zadan z mechaniki. WNT,
Warszawa 2002

Sawiak S., Wittbrodt E.: Mechanika. Wybrane zagadnienia. Teoria i
zadania. Wyd. PG, Gdansk 2007

Adresy eZasobow
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Przyktadowe zagadnienia/
przyktadowe pytania/
realizowane zadania

N

Rzut sity na 0$

2. lloczyn skalarny wektorow

3. lloczyn wektorowy wektorow

4. Skfadanie i rozktadanie sit (analitycznie i wykresinie)

5. Moment sity wzgledem punktu i wzgledem osi

6. Redukcja dowolnego uktadu sit do jednej sity i jednej pary sit (gtéwna sita i gidbwny moment)

7. Niezmienniki ukfadu sit

8. Warunki rownowagi dowolnego ukfadu sit

9. Warunki réwnowagi szczegoélnych przypadkow sit (uktady ptaskie, zbiezne i réwnolegte)

10. Zastepcze warunki rownowagi ptaskich uktadow sit

11.  Wiezy i ich reakcje

12.  Uktady statycznie wyznaczalne, niewyznaczalne i chwiejne

13. Tarcie posuwiste

14. Stozek tarcia

15.  Tarcie ciegien

16. Opory toczenia

17.  Wyznaczanie wspoifczynnika tarcia posuwistego

18.  Srodki ciezkosci, pojecie i wzory

19.  Srodki ciezkosci dla linii jednorodnych

20.  Srodki ciezkosci dla jednorodnych figur ptaskich

21.  Srodki ciezkosci dla bryt jednorodnych

22.  Opis ruchu punktu w uktadzie prostokatnym

23.  Opis ruchu punktu za pomocg wektora wodzacego

24.  Opis ruchu punktu w uktadzie w ukfadzie naturalnym
Praktyki zawodowe Nie dotyczy

w ramach przedmiotu
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