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Poziom ksztatcenia

| stopnia - inzynierskie Grupa zajec fakultatywnych

Grupa zaje¢ powigzanych z
prowadzonymi badaniami
naukowymi w dziedzinie nauki
zwigzanej z kierunkiem - profil
ogolnoakademicki

Grupa zajec

Forma studiow stacjonarne Sposob realizacji na uczelni
Rok studiow 3 Jezyk wyktadowy polski
Semestr studiow 6 Liczba punktéw ECTS 4.0
Profil ksztatcenia ogolnoakademicki Forma zaliczenia egzamin

Jednostka prowadzaca

Wydziat Elektrotechniki i Automatyki -> Katedra Inzynierii Elektrycznej Transportu

Imie i nazwisko
wyktadowcy (wyktadowcow)

Odpowiedzialny za przedmiot dr hab. inz. Jacek Skibicki

Prowadzacy zajecia z przedmiotu

Formy zaje¢ Forma zaje¢ Wyktad Cwiczenia Laboratorium | Projekt Seminarium |[RAZEM
i metody nauczania Liczba godzin zaje¢ [30.0 15.0 15.0 0.0 0.0 60
W tym liczba godzin zaje¢ na odlegtosc¢: 0.0
Aktywnos¢ studenta Aktywnos¢ studenta [Udziat w zajeciach Udziat w Praca wtasna RAZEM
i liczba godzin pracy dydaktycznych, objetych konsultacjach studenta
planem studiow
Liczba godzin pracy |60 5.0 35.0 100
studenta

Cel przedmiotu

Celem przedmiotu jest opanowanie przez studenta wiedzy dotyczacej sterowania ruchem w procesach
tranportowych. Student pozna zasady, systemy i urzadzenia stuzace sterowaniu ruchem kolejowym,
transportem miejskim oraz ruchem drogowym. Ponadto student opanuje umiejetno$ci samodzielnego
doboru urzadzen sterowania ruchem w zaleznosci od systemu transportowego i wymagan ruchowych.

Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy Efekt z przedmiotu Sposoéb weryfikacji i oceny efektu

[K6_W17] ma w zaawansowanym | Student potrafi wykorzystaé [SW2] Ocena wiedzy zawartej w

stopniu uporzadkowang wiedze wiedze dotyczaca zagadnien prezentaciji
dotyczaca systemow sterowania w transporcie do celéw [[SW1] Ocena wiedzy
transportowych w zakresie analiz teoretycznych i faktograficznej

wiasciwym dla specjalnosci projektowych.

[SU3] Ocena umiejgtnosci
wykorzystania wiedzy uzyskanej
w ramach przedmiotu

[SU1] Ocena realizacji zadania

[K6_U12] potrafi wybraé narzedzia
i metody, przeprowadzi¢ oceny i
proste badania systemow
transportowych w zakresie
wiasciwym dla specjalnosci/profilu
nauczania

Student potrafi dobra¢ urzadzenia
sterowania ruchem na stacji
kolejowej. Student potrafi
rozmiesci¢ uktady sygnalizacji
Swietlnej na skrzyzowaniu.

Tresci przedmiotu

WYKLAD Urzgdzenia sterowania ruchem drogowym, kolejowym: sygnalizacja kolejowa. Techniki
zabezpieczania ruchu kolejowego, uktady kontroli zajetosci toru. Prowadzenie ruchu kolejowego, pojecie
blokady liniowej pétsamoczynnej i samoczynnej, uktady przekazywania informacji miedzy torem a pojazdem.
Europejski system sterowania ruchem kolejowym ETCS, definicja, standardy, wyposazenie techniczne.
Systemy radiotacznosci kolejowej. Uktady kontroli ciggtosci sktadu. Metody sterowania ruchem na liniach
mato obcigzonych. Uktady zabezpieczen przejazdow kolejowych, kategorie skrzyzowan linii kolejowych z
drogami kotowymi, samoczynna sygnalizacja przejazdowa, sterowanie komputerowe, metody wykrywania
obecnosci pojazdéw na przejezdzie. Automatyzacja gorek rozrzgdowych, cele i zasady rozrzadu, hamulce
torowe, sterowanie. Sterowanie ruchem w systemach metra. Pelna automatyzacja transportu szynowego,
Systemy bezobstugowe i bezzatogowe, automatyczny transport towarowy, system Cargomover. Systemy
automatyczne stosowane w transporcie miejskim. Metody sterowania sygnalizacjg $wietlng. Znaki i
sygnalizatory drogowe o zmiennej tresci, detektory ruchu drogowego. Metody lokalizacji pojazdu,
automatyczne odczytywanie tablic rejestracyjnych, dynamiczne systemy sterowania ruchem drogowym.
Sterowanie ruchem drogowym w duzych aglomeracjach miejskich. Petna automatyzacja ruchu drogowego.
Sterowanie zasilaniem i pracg pojazdu. Sterowanie zachowaniami i nawykami transportowymi.
LABORATORIUM Badanie uktadu kontroli zajetosci toru typu galwanicznego. Badanie uktadu kontroli
zajetosci toru typu rezonansowego. Badanie czujnika SHP. Sterowanie ruchem pomiedzy dwoma stacjami z
wykorzystaniem SBL. Sterowanie ruchem na stacjach. Sterowanie ruchem na gérce rozrzgdowej. Metody
ciggtej lokalizacji pojazdu. PROJEKT: Dobdr uktadu sterowania na stacji kolejowej, dobor uktadu sygnalizaciji
Swietlej na skrzyzowaniu.
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Wymagania wstepne
i dodatkowe

Podstawowe wiadomos$ci z elektrotechniki i automatyki.

Sposoby i kryteria
oceniania osigganych
efektow uczenia sie

Sposodb oceniania (sktadowe)

Prég zaliczeniowy Sktadowa oceny koncowe;j

éwiczen laboratoryjnych

Egzamin koncowy ustny 60.0% 70.0%
Ocena pracy projektowej 50.0% 15.0%
Sprawozdania z wykonanych 50.0% 15.0%

Zalecana lista lektur

Podstawowa lista lektur

Vuhic V.: Urban transit, systems and technology. Viley 2007. Rojek A.:
Tabor i trakcja kolejowa. Warszawa: KOW 2010. Bergiel K., Karbowiak
H.: Automatyzacja prowadzenia pociggu. £6dz, EMI-PRESS 2005.
Dyduch J., Pawlik M.: Systemy automatycznej kontroli jazdy pociagu.
Radom, Wyd. PR 2002. Dyduch J., Kornaszewski M.: Systemy
sterowania ruchem kolejowym. Radom, Wyd. PR 2004. Dgbrowa-Bajon
M.: Podstawy sterowania ruchem kolejowym. Warszawa, OWPW 2002.
Leslo M., Guzik J.: Sterowanie ruchem drogowym cz. | i Il. Gliwice,
WPS 2000. Malarski M.: Inzynieria ruchu lotniczego. Warszawa,
OWPW 2006.

Uzupetniajaca lista lektur

Czasopisma: Technika Transportu Szynowego, Transport Miejski i
Regionalny Czasopismo: Elektrische Bahnen.

Adresy eZasobdow

Adresy na platformie eNauczanie:

Przyktadowe zagadnienia/
przyktadowe pytania/
realizowane zadania

Praktyki zawodowe
w ramach przedmiotu

Nie dotyczy
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