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Karta przedmiotu

POLITECHNIKA
GDANSKA

Nazwa i kod przedmiotu

PROJEKT GRUPOWY I, PG_00053514

Kierunek studiow

Informatyka, Inzynieria biomedyczna, Automatyka, cybernetyka i robotyka

Data rozpoczecia studiéw

pazdziernik 2022 r.

Rok akademicki realizaciji
przedmiotu

2024/2025

Poziom ksztatcenia

| stopnia - inzynierskie

Grupa zajec

Grupa zaje¢ fakultatywnych
Grupa zaje¢ powigzanych z
prowadzonymi badaniami
naukowymi w dziedzinie nauki
zwigzanej z kierunkiem - profil
ogolnoakademicki

Forma studiow stacjonarne Sposob realizacji na uczelni
Rok studiow 3 Jezyk wyktadowy polski
Semestr studiow 6 Liczba punktéw ECTS 2.0
Profil ksztatcenia ogdlnoakademicki Forma zaliczenia zaliczenie

Jednostka prowadzaca

Wydziat Elektroniki, Telekomunikaciji

i Informatyki -> Katedra Teleinformatyki

Imie i nazwisko
wyktadowcy (wyktadowcow)

Odpowiedzialny za przedmiot

dr inz. Stawomir Gajewski

Prowadzacy zajecia z przedmiotu

dr inz. Stawomir Gajewski

Formy zaje¢ Forma zaje¢ Wyktad Cwiczenia Laboratorium | Projekt Seminarium |RAZEM
i metody nauczania Liczba godzin zaje¢ [0.0 0.0 0.0 30.0 0.0 30
W tym liczba godzin zaje¢ na odlegtosé¢: 0.0
Aktywnos¢ studenta Aktywno$¢ studenta [Udziat w zajeciach Udziat w Praca wtasna RAZEM
i liczba godzin prac dydaktycznych, objetych konsultacjach studenta
Yy planem studiéw
Liczba godzin pracy |30 5.0 15.0 50
studenta

Cel przedmiotu

Projekt grupowy ma na celu przygotowanie studentéw do przysztej pracy w zespole kilkuosobowym oraz
nauczenia terminowego wywigzywania sie ze zobowigzan wynikajacych z ustalonego harmonogramu.

Zespoty projektowe ztozone z 3-5 studentéw podejmujg sie realizacji tematu wybranego sposréd
zgtoszonych propozycji. Wynikiem catorocznej pracy nad wybranym problemem jest produkt oraz
odpowiednia dokumentacja techniczna.
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Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy

Efekt z przedmiotu

Sposéb weryfikacji i oceny efektu

[K6_UO08] potrafi przy identyfikacji i
formutowaniu specyfikacji zadan
inzynierskich zwigzanych z
kierunkiem studiow oraz ich
rozwigzywaniu:

- wykorzysta¢ metody
analityczne, symulacyjne i
eksperymentalne,

- dostrzegac ich aspekty
systemowe i pozatechniczne,

- dokonac¢ wstepnej oceny
ekonomicznej proponowanych
rozwigzan i podejmowanych
dziatan inzynierskich

Student potrafi wykorzystaé do
realizacji zadania inzynierskiego
zaréwno metody analityczne,
symulacyjne jak i
eksperymentalne. Student potafi
dokonac wstepnej analizy
ekonomiczne;j.

[SU4] Ocena umiejetnosci
korzystania z metod i narzedzi
[SU3] Ocena umiejetnosci
wykorzystania wiedzy uzyskanej
w ramach przedmiotu

[K6_UO03] potrafi zaprojektowac,
zgodnie z zadang specyfikacja,
oraz wykonac typowe dla kierunku
studiéw proste urzadzenie, obiekt,
system lub zrealizowa¢ proces,
uzywajac odpowiednio dobranych
metod, technik, narzedzi i
materiatéw, korzystajac ze
standardéw i norm inzynierskich,
stosujac wiasciwe dla kierunkéw
studiéw technologie i
wykorzystujac doswiadczenie
zdobyte w srodowisku zajmujgcym
sie zawodowo dziatalnoscig
inzynierskg

Student potrafi zaprojektowac,
zgodnie z zadang specyfikacja,
oraz wykona¢ ztozone
urzadzenie, obiekt, system ICT lub
zrealizowac proces ICT, uzywajac
odpowiednio dobranych metod,
technik, narzedzi i materiatow,
korzystajac ze standardéw i norm
inzynierskich, stosujac technologie
ICT i wykorzystujac
doswiadczenie zdobyte w
$rodowisku zajmujacym sie
zawodowo dziatalnoscig
inzynierskg

[SU5] Ocena umiejetnosci
zaprezentowania wynikow
realizacji zadania

[SU4] Ocena umiejetnosci
korzystania z metod i narzedzi
[SU3] Ocena umiejetnosci
wykorzystania wiedzy uzyskanej
w ramach przedmiotu

[SU2] Ocena umiejetnosci analizy
informacji

[SU1] Ocena realizacji zadania

[K6_KO01] jest gotow do
kultywowania i upowszechniania
wzoréw wiasciwego postepowania
w $rodowisku pracy i poza nim,
samodzielnego podejmowania
decyzji, krytycznej oceny dziatan
wilasnych, dziatan zespotéw,
ktorymi kieruje, i organizacji, w
ktorych uczestniczy, przyjmowania
odpowiedzialnosci za skutki tych
dziatan, do odpowiedzialnego
petnienia rél zawodowych, w tym:
- przestrzegania zasad etyki
zawodowej i wymagania tego od
innych,

- dbatoéci o dorobek i tradycje
zawodu

student ma wiedze pozwalajaca
na rozwijanie wzoréw wiasciwego
postepowania w srodowisku pracy
i zycia, krytyczng ocene grup, w
ktorych uczestniczy oraz
przewodzenia grupie i
odpowiedniego podziatu rél i
zadan wsrdd czionkéw grupy

[SK5] Ocena umiejetnosci
rozwigzywania problemow
wystepujacych w praktyce

[K6_U11] potrafi planowac i
organizowac prace — indywidualng
oraz w zespole

student rozumie role zarzadzania
w projekcie, zna i stosuje wybrang
metode zarzgdzania praca w
grupie, nadzér nad wytwarzaniem
dokumentacji projektowej

[SU1] Ocena realizacji zadania

[K6_WO08] zna i rozumie
fundamentalne dylematy
wspotczesnej cywilizacji oraz
podstawowe ekonomiczne,
prawne i inne uwarunkowania
réznych rodzajow dziatan
zwigzanych z kierunkiem studiéw,
w tym podstawowe pojecia i
zasady z zakresu ochrony
wiasnosci przemystowej i prawa

autorskiego

student posiada wiedze
pozwalajgcg na ocene mozliwosci
ekonomicznych i prawnych
realizacji projektéw

[SW3] Ocena wiedzy zawartej w
opracowaniu tekstowym i
projektowym

[SW1] Ocena wiedzy
faktograficznej

Tresci przedmiotu

Dobor grupy

Wykonanie projektu grupowego

Prezentacja zrealizowanego projektu

Wymagania wstepne
i dodatkowe

Sposoby i kryteria
oceniania osigganych
efektow uczenia sie

Sposéb oceniania (sktadowe)

Prég zaliczeniowy

Sktadowa oceny koncowej

projekt

50.0%

100.0%

Zalecana lista lektur

Podstawowa lista lektur

materiaty zwigzane z realizowanym projektem

Uzupetniajaca lista lektur

Ksiazki z zakresu zarzadzania
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Adresy eZasobdéw

Adresy na platformie eNauczanie:

Przyktadowe zagadnienia/
przyktadowe pytania/
realizowane zadania

Implementacja rozszerzen kontrolera OpenFlow dla sterowania sieci z komutacjg kanatéw

System do analizy ruchéw postaci wspomagajacy proces rehabilitacji

Swiecaca Kostka LED 3D - oéwietlenie dyskotekowe

Inteligentny terminarz

Repeater sygnatu GPS System zdalnego pomiaru parametréw dla jednostki ptywajacej klasy super-jacht.

Mobilny system wspomagania Grup Ratownictwa Specjalnego

System wspomagajacy rehabilitacje dzieci z zaburzeniami ruchowymi wykorzystujacy sygnat EMG do

sterowania gra,

Robot mobilny do inspekgiji infrastruktury krytycznej

Praktyki zawodowe
w ramach przedmiotu

Nie dotyczy
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