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Nazwa i kod przedmiotu

Mechatronika, PG_00055398

Kierunek studiow

Mechanika i budowa maszyn

Data rozpoczecia studiow

pazdziernik 2022 r.

Rok akademicki realizacji
przedmiotu

2024/2025

Poziom ksztalcenia

| stopnia - inzynierskie

Grupa zajec

Grupa zaje¢ obowigzkowych z
zakresu kierunku studiow

Grupa zaje¢ powigzanych z
prowadzonymi badaniami
naukowymi w dziedzinie nauki
zwigzanej z kierunkiem - profil
ogdlnoakademicki

Forma studiow stacjonarne Sposob realizaciji na uczelni
Rok studiow 3 Jezyk wyktadowy polski
Semestr studiow 5 Liczba punktow ECTS 3.0
Profil ksztatlcenia ogolnoakademicki Forma zaliczenia zaliczenie

Jednostka prowadzaca

Woydziat Inzynierii Mechanicznej i Okretownictwa -> Instytut Mechaniki i Konstrukcji Maszyn

Imie i nazwisko
wyktadowcy (wyktadowcow)

Odpowiedzialny za przedmiot

dr hab. inz. Piotr Mioduszewski

Prowadzacy zajecia z przedmiotu

dr inz. Wojciech Owczarzak
dr inz. Stawomir Sommer

dr hab. inz. Piotr Mioduszewski

Formy zaje¢ Forma zajeé Wyktad Cwiczenia Laboratorium | Projekt Seminarium |RAZEM
i metody nauczania Liczba godzin zaje¢ [30.0 0.0 30.0 0.0 0.0 60
W tym liczba godzin zaje¢ na odlegtos¢: 0.0
Aktywnos$¢ studenta Aktywnos¢ studenta |Udziat w zajeciach Udziat w Praca wtasna RAZEM
i liczba godzin pracy dydaktycznych, objetych konsultacjach studenta
planem studiow
Liczba godzin pracy |60 3.0 12.0 75
studenta

Cel przedmiotu

Przekazanie studentom podstawowej wiedzy ogdlnej z zakresu mechatroniki, a takze metod projektowania,
modelowania i eksploatacji systeméw mechatronicznych

Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy

Efekt z przedmiotu

Sposo6b weryfikacji i oceny efektu

[K6_WO06] ma elementarng wiedze
w zakresie automatyki i robotyki
uktadéw mechanicznych

Student analizuje uktady
sterowania w systemach
mechatronicznych

[SW3] Ocena wiedzy zawartej w
opracowaniu tekstowym i
projektowym

[K6_UO05] potrafi zaplanowac¢
eksperyment z zakresu pomiaru
podstawowych parametréw pracy
urzadzen mechanicznych z
wykorzystaniem specjalistycznej
aparatury, dokonac interpretacji
wynikéw i wyciggna¢ wiasciwe
whnioski

Student modeluje i programuje
ukfady kontrolno-pomiarowe dla
systemow mechatronicznych

[SU1] Ocena realizacji zadania

[K6_W10] ma elementarng wiedze

Student stosuje podbudowang

[SW1] Ocena wiedzy

w zakresie elektrotechniki i teoretycznie wiedze ogding z faktograficznej
elektroniki zakresu elektrotechniki i
elektroniki w projektowaniu i
ekspolatacji systemow
mechatronicznych
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Tresci przedmiotu

Podstawowe definicje zwigzane z mechatronika.

Najwazniejsze zagadnienia projektowania uktadéw mechatronicznych

Interdyscyplinarno$¢ w projektowaniu mechatronicznym.

Sposoby realizacji i przyktady projektéw mechatronicznych.

Integracja elementéw mechanicznych, elektrycznych, elektronicznych, hydraulicznech, napedéw, uktadéw
sterowania i oprogramowania w systemach mechatronicznych

Analiza sygnatéw i ich przetwarzanie.

Elementy sterujace uktadéw mechatronicznych.

Modele elementéw uktadéw mechatronicznych.

Budowa i eksploatacja typowych systeméw mechatronicznych.

Funkcje modutéw i elementéw systeméw mechatronicznych.

Laboratorium

- modelowanie uktadéw mechatronicznych

- elementy wykonawcze w mechatronice

- programowanie dydaktycznego stanowiska mechatronicznego

Wymagania wstepne
i dodatkowe

Sposoby i kryteria
oceniania osigganych
efektéw uczenia sie

Sposéb oceniania (sktadowe) Prég zaliczeniowy Sktadowa oceny koncowej

Kolokwium 55.0% 60.0%

Realizacja zadan laboratoryjnych |55.0% 40.0%

Zalecana lista lektur

Podstawowa lista lektur Heimann B., Gerth W., Popp K.: Mechatronika. Komponenty metody
przyktady. Warszawa: Wyd. Nauk. PWN 2001.
Gawrysiak M.: Mechatronika i projektowanie mechatroniczne.Biatystok:

Wyd. Polit. Biatostockiej 1997 (dostepna w internecie).

Uzupetniajaca lista lektur Kalinski K.: Nadzorowanie proceséw dynamicznych w uktadach
mechanicznych. Gdansk: Wydawnictwo Politechniki Gdanskiej 2012.
Petko M.: Wybrane metody projektowania mechatronicznego.
Wydawnictwo Naukowe Instytutu Technologii Eksploatacji. Radom

2008.

Adresy eZasobow Adresy na platformie eNauczanie:

Mechatronika - W, L, MiBM, | st. stacj. sem.05 (PG_00055398) -
2024/2025 - Moodle ID: 42025
https://enauczanie.pg.edu.pl/moodle/course/view.php?id=42025

Przyktadowe zagadnienia/
przyktadowe pytania/
realizowane zadania

Przykiadowe zagadnienia zostang udostepnione co najmniej na 4 tygodnie przed terminem zaliczenia

Praktyki zawodowe
w ramach przedmiotu

Nie dotyczy

Data wygenerowania:

10.10.2024 18:11

Dokument wygenerowany elektronicznie. Nie wymaga pieczeci ani podpisu.
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