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Nazwa i kod przedmiotu

Morskie systemy bezzatogowe, PG_00056129

Kierunek studiow

Mechatronika

Data rozpoczecia studiow |pazdziernik 2022 r. Rok akademicki realizacji 2024/2025
przedmiotu

Poziom ksztatcenia I stopnia - inzynierskie Grupa zaje¢

Forma studiow stacjonarne Sposob realizaciji na uczelni

Rok studiow 3 Jezyk wykiadowy polski

Semestr studiow 6 Liczba punktow ECTS 2.0

Profil ksztatcenia ogdlnoakademicki Forma zaliczenia zaliczenie

Jednostka prowadzaca

Wydziat Inzynierii Mechanicznej i Okretownictwa -> Instytut Budowy Okretéw

Imie i nazwisko
wyktadowcy (wyktadowcow)

Odpowiedzialny za przedmiot

dr hab. inz. Lech Rowinski

Prowadzacy zajecia z przedmiotu

Formy zaje¢ Forma zaje¢ Wyktad Cwiczenia Laboratorium | Projekt Seminarium |RAZEM
i metody nauczania Liczba godzin zaje¢ [30.0 0.0 0.0 0.0 0.0 30
W tym liczba godzin zaje¢ na odlegtos¢: 0.0
Aktywnos¢ studenta Aktywnos¢ studenta |Udziat w zajeciach Udziat w Praca wtasna RAZEM
i liczba godzin pracy dydaktycznych, objetych konsultacjach studenta
planem studiow
Liczba godzin pracy |30 0.0 0.0 30
studenta

Cel przedmiotu

Celem przedmiotu jest zapoznanie studenta z systemami i urzagdzeniami morskimi wymagajacymi integracji
inzynierii mechanicznej automatyki, elektroniki elektrotechniki i informatyki,

Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy

Efekt z przedmiotu

Sposoéb weryfikacji i oceny efektu

[K6_U06] potrafi dokonaé
identyfikacji i sformutowaé
specyfikacje prostych zadan
inzynierskich o charakterze
praktycznym, charakterystycznych
dla mechatroniki

Student potrafi okresli¢ sktad
urzadzenia przeznaczonego do
pracy zdalnej i jego otoczenia
systemowego

[SU2] Ocena umiejetnosci analizy
informaciji

[K6_UO05] potrafi postuzy¢ sie
wiasciwie dobranymi narzedziami
w celu poréwnania rozwigzan
projektowych elementow i
uktadéw mechatronicznych, ze
wzgledu na zadane kryteria
uzytkowe

i ekonomiczne (np. pobér mocy,
szybkos$¢ dziatania, koszt)

Student potrafi poréwnac¢
rozwigzania projektowe z
wykorzystaniem metod analizy
wartosci na podstawie ustalonych
kryteriow

[SU2] Ocena umiejetnosci analizy
informaciji

[K6_W11] ma podstawowag wiedze
o cyklu zycia urzadzen, obiektow
i systemdéw mechatronicznych

Student rozumie istote pojecia
cyklu zycia z uwzglednieniem fazy
badawczej i badawczo rozwojowe;j

[SW1] Ocena wiedzy
faktograficznej

[K6_W10] ma podstawowg wiedze
o trendach rozwojowych z zakresu
nauk inzynieryjno-technicznych i
dyscyplin naukowych: Inzynieria
Mechaniczna oraz Automatyka,
Elektronika i Elektrotechnika,
wiasciwych dla kierunku studiow
Mechatronika

Student posiada wiedze o
podstawowych trendach
rozwojowych w inzynierii
mechanicznej automatyce,
elektronice, elektrotechnice i
informatyce w systemach i
urzadzeniach morskich

[SW1] Ocena wiedzy
faktograficznej

[K6_WO08] zna i rozumie procesy
projektowania i wytwarzania
elementéw i prostych urzadzen
mechatronicznych

Student zna budowe sterowanego
zdalnie elektro-mechanizmu
przystosowanego do pracy w w
zanurzeniu

[SW1] Ocena wiedzy
faktograficznej

Tresci przedmiotu

Morskie systemy robotyczne; Miejsce cztowieka w systemie morskim; Zagadnienia prawne zwigzane z
wykorzystaniem urzadzen robotycznych; Cykl zycia wyrobu; Poziomy gotowosci technologicznej
zarzadzanie dokumentacjg techniczng ocena zgodnosci; Materiaty dla mechanizméw morskich i ochrona
przed korozjg; Sposoby izolacji urzadzen wrazliwych ze $rodowiska; Uszczelnienia statyczne i ruchowe;
Kable elektryczne i S$wiattowodowe oraz ztacza kablowe; Obrazowanie przestrzeni nad woda i w wodzie;
Manipulatory hydrauliczne i elektryczne; Nawigacja w warunkach morskich; Linie komunikacyjne i
transmisja informacji; Przygotowanie $rodowiska pracy urzadzen robotycznych.
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Wymagania wstepne
i dodatkowe

Sposoby i kryteria
oceniania osigganych
efektow uczenia sie

Sposodb oceniania (sktadowe)

Prég zaliczeniowy

Sktadowa oceny koncowe;j

e-test podzczas kazdego wyktadu

60.0%

100.0%

Zalecana lista lektur

Podstawowa lista lektur

1. Allmendinger E.E.: "Submersible vehicle systems design";The
Society of Naval Architects and Marine Engineers (SNAME),601Pavinia
Avenue,Jersey City, NY07306, 1990.

2. Olszanski R., Skrzynski S., Ktos R.: Problemy medycyny i techniki
nurkowej, Okretownictwo i Zegluga, 1997

4. Rowinski L.: "Technika Gtebinowa", WIB, Gdansk, 2008.

5 Drew M., Wernli R.L: "Operational Efectiveness of Unmanned
Underwater Systems", Marine Technology Society, 1999,

Uzupetniajaca lista lektur

Czasopisma:

1. Sea Technology

2. International Ocean Systems

3. Offshore

Adresy eZasobow

Adresy na platformie eNauczanie:

Przyktadowe zagadnienia/
przyktadowe pytania/
realizowane zadania

Praktyki zawodowe
w ramach przedmiotu

Nie dotyczy
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