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Kierunek studiow
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Data rozpoczecia studiow |pazdziernik 2022 r. Rok akademicki realizacji 2024/2025
przedmiotu

Poziom ksztatcenia I stopnia - inzynierskie Grupa zaje¢

Forma studiow stacjonarne Sposob realizaciji na uczelni

Rok studiow 3 Jezyk wykiadowy polski

Semestr studiow 6 Liczba punktow ECTS 2.0

Profil ksztatcenia ogdlnoakademicki Forma zaliczenia zaliczenie

Jednostka prowadzaca

Wydziaty Politechniki Gdanskiej -> Wydziat Inzynierii Mechanicznej i Okretownictwa -> Instytut Mechaniki i

Konstrukcji Maszyn

Imie i nazwisko
wyktadowcy (wyktadowcdow)

Odpowiedzialny za przedmiot

dr hab. inz. Ryszard Jasinski

Prowadzacy zajecia z przedmiotu

Formy zaje¢ Forma zajeé Wyktad Cwiczenia Laboratorium | Projekt Seminarium |RAZEM
i metody nauczania Liczba godzin zaje¢ [15.0 0.0 15.0 0.0 0.0 30
W tym liczba godzin zaje¢ na odlegtos¢: 0.0
Aktywnos$¢ studenta Aktywnos¢ studenta |Udziat w zajeciach Udziat w Praca wtasna RAZEM
i liczba godzin pracy dydaktycznych, objetych konsultacjach studenta
planem studiow
Liczba godzin pracy |30 0.0 0.0 30
studenta

Cel przedmiotu

Zapoznanie studentéw z budowa i zasadg dziatania urzadzen mechatronicznych w medycynie

Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy

Efekt z przedmiotu

Sposoéb weryfikacji i oceny efektu

[K6_WO08] zna i rozumie procesy
projektowania i wytwarzania
elementow i prostych urzadzen
mechatronicznych

Student rozumie procesy
projektowania i wytwarzania
elementow i prostych urzadzen
mechatronicznych stosowanych w
medycynie.

[SW3] Ocena wiedzy zawartej w
opracowaniu tekstowym i
projektowym

[SW2] Ocena wiedzy zawartej w
prezentaciji

[K6_W10] ma podstawowg wiedze
o trendach rozwojowych z zakresu
nauk inzynieryjno-technicznych i
dyscyplin naukowych: Inzynieria
Mechaniczna oraz Automatyka,
Elektronika i Elektrotechnika,
wiasciwych dla kierunku studiow
Mechatronika

Student posiada podstawowg
wiedze o trendach rozwojowych z
zakresu nauk inzynieryjno-
technicznych i dyscyplin
naukowych: Inzynieria
Mechaniczna oraz Automatyka,
Elektronika i Elektrotechnika,
wiasciwych dla kierunku studiéw
Mechatronika.

Student posiada podstawowg
wiedze w zakresie budowy i
zasady dziatania urzadzen
mechatronicznych w medycynie.

[SW3] Ocena wiedzy zawartej w
opracowaniu tekstowym i
projektowym

[K6_UO05] potrafi postuzy¢ sie
wiasciwie dobranymi narzedziami
w celu poréwnania rozwigzan
projektowych elementow i
uktadéw mechatronicznych, ze
wzgledu na zadane kryteria
uzytkowe

i ekonomiczne (np. pobér mocy,
szybkos$¢ dziatania, koszt)

Student postuguje sie wtasciwie
dobranymi narzedziami w celu
poréwnania rozwigzan
projektowych elementow i
ukfadéw mechatronicznych
stosowanych w medycynie, ze
wzgledu na zadane kryteria
uzytkowe i ekonomiczne.

[SU1] Ocena realizacji zadania

[K6_UO06] potrafi dokonaé
identyfikacji i sformutowaé
specyfikacje prostych zadan
inzynierskich o charakterze
praktycznym, charakterystycznych
dla mechatroniki

Student potrafi dokonaé
identyfikacji i sformutowaé
specyfikacje prostych zadan
inzynierskich o charakterze
praktycznym, charakterystycznych
dla urzadzen mechatronicznych
stosowanych w medycynie.

[SU2] Ocena umiejetnosci analizy
informacji
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Budowa i zasada dziatania respiratoréw. Urzadzenia transportowe (wo6zki transportowe, schodotazy, pojazdy
transportowe). Ortezy konczyn goérnych, dolnych i tutowia. Protezy palca, konczyn gérnych i dolnych.
Projektowanie ramienia bionicznego, (muskuty pneumatyczne, réwnanie ruchu, schemat kinematyczny).
Unity (elementy i wyposazenie, schematy pneumatyczne). Sprezarki stomatologiczne. Urzadzenia do
wspomagania krazenia krwi (serce cztowieka, wspomaganie uktadu krazenia, metody kontrpulsacji, pompy
perystaltyczne, sztuczne serca). Urzadzenia do dializy nerek (funkcje nerek, hemodializa, ukfad funkcjonalny
sztucznej nerki, membrana potprzepuszczalne, dializa otrzewnowa). Budowa i zasada dziatania
endoskopdw. Aparat rentgenowski (radiologia, promieniowanie rentgenowskie, budowa aparatu
rentgenowskiego, uktad zasilania, budowa lampy rentgenowskiej, aparaty RTG). Roboty medyczne
(klasyfikacja robotéw medycznych, roboty zastepujace asystenta, systemy doktadnego pozycjonowania i
przemieszczania, manipulatory i kamery diagnostyczne). Roboty chirurgiczne (telemanipulatory, roboty
chirurgiczne ZEUS i Robin Heart, materiaty i narzedzia chirurgiczne). Robot urologiczny (budowa robota
MrBot, budowa i sterowania silnika PneuStep).

Tresci przedmiotu

Wymagania wstepne Podstawy automatyki

i dodatkowe

Podstawy hydrauliki i pneumatyki

Elementy uktadéw mechatronicznych

Sposoby i kryteria
oceniania osigganych
efektow uczenia sie

Sposoéb oceniania (sktadowe)

Prég zaliczeniowy

Sktadowa oceny koncowej

Zajecia laboratoryjne

56.0%

50.0%

Kolokwia w czasie semestru

56.0%

50.0%

Zalecana lista lektur

Podstawowa lista lektur

Heiman B., Gerth W., Popp K.: Mechatronika, metody, przyktady, .

Gawrysiak M., Wydawnictwo Naukowe PWN, Warszawa, 2001

Gawrysiak M.: Mechatronika i projektowanie mechatroniczne,
Rozprawy Naukowe Nr 44, Polit. Biatostocka, Biatystok, 1997

Schmid D. i inni: Mechatronika, ISBN 83-7141-425-0, Warszawa 2002

Praca zbiorowa: Urzadzenia i systemy mechatroniczne. Cz.2,
Wydawnictwo REA, 2009

Dindorf R., Wotkow J.: Systemy ptynowe w inzynierii medyczne;j.
Zaktad Narodowy im Ossolinskich. Wroctaw Warszawa Krakéw. 1999.

Pawlicki G.: Podstawy inzynierii medycznej. Oficyna Wydawnicza
Politechniki Warszawskiej. Warszawa 1997.

Podsedkowski L.: Roboty medyczne. Budowa i zastosowanie. WNT
Warszawa 2010.

Uzupetniajaca lista lektur Nie ma wymagan

Adresy eZasobow Adresy na platformie eNauczanie:

Przyktadowe zagadnienia/ |-
przyktadowe pytania/
realizowane zadania

Praktyki zawodowe Nie dotyczy

w ramach przedmiotu

Dokument wygenerowany elektronicznie. Nie wymaga pieczeci ani podpisu.
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