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Kierunek studiow

Mechatronika

Data rozpoczecia studiow

pazdziernik 2022 r.

Rok akademicki realizacji
przedmiotu

2024/2025

Poziom ksztalcenia

| stopnia - inzynierskie

Grupa zajec

Grupa zaje¢ fakultatywnych

Forma studiéw stacjonarne Sposob realizaciji na uczelni
Rok studiéw 3 Jezyk wyktadowy polski
Semestr studiow 6 Liczba punktow ECTS 4.0
Profil ksztatcenia ogdlnoakademicki Forma zaliczenia zaliczenie

Jednostka prowadzaca

Wydziat Inzynierii Mechanicznej i Okretownictwa -> Katedra Energetyki i Aparatury Przemystowe;j

Imie i nazwisko
wyktadowcy (wyktadowcow)

Odpowiedzialny za przedmiot

dr hab. inz. Marek Galewski

Prowadzacy zajecia z przedmiotu

drinz. Leszek Dabrowski

Formy zaje¢ Forma zaje¢ Wyktad Cwiczenia Laboratorium | Projekt Seminarium |RAZEM
i metody nauczania Liczba godzin zaje¢ (0.0 0.0 0.0 30.0 0.0 30
W tym liczba godzin zaje¢ na odlegtos¢: 0.0
Aktywnos$¢ studenta Aktywnos¢ studenta |Udziat w zajeciach Udziat w Praca wtasna RAZEM
i liczba godzin pracy dydaktycznych, objetych konsultacjach studenta
planem studiow
Liczba godzin pracy |30 20.0 50.0 100
studenta

Cel przedmiotu

Przedstawienie przebiegu procesu projektowania i rozwigzywania problemow inzynierskich

Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy

Efekt z przedmiotu

Sposoéb weryfikacji i oceny efektu

[K6_U01] potrafi pozyskiwac
informacje z literatury, baz danych
oraz innych wiasciwie dobranych
zrodet, integrowac uzyskane
informacje, dokonywac ich
interpretacji, a takze wycigga¢
whnioski oraz formutowac i
uzasadnia¢ opinie

Student selekcjonuje zrédta
wiedzy i syntezuje pozyskane
informacje

[SU2] Ocena umiejetnosci analizy
informaciji

[K6_U02] potrafi opracowaé
szczegodtowe zagadnienia z
zakresu mechatroniki, a takze z
dziedzin nauk inzynieryjno-
technicznych i dyscyplin
naukowych Inzynieria
Mechaniczna oraz Automatyka,
Elektronika i Elektrotechnika

Student rozwigzuje praktyczne
zadania inzynierskie

[SU1] Ocena realizacji zadania
[SU5] Ocena umiejgtnosci
zaprezentowania wynikow
realizacji zadania

[K6_U03] ma umiejetnosé
samoksztatcenia sie

Student uzupetnia wiedze w
obrebie okreslonego problemu
inzynierskiego

[SU3] Ocena umiejetnosci
wykorzystania wiedzy uzyskanej
w ramach przedmiotu

[K6_UO04] potrafi wykorzystaé
poznane metody i modele
matematyczne, a takze techniki
analogowe i cyfrowe do analizy i
oceny stacjonarnych systemow/
proceséw mechatronicznych

o dziataniu ciagtym i dyskretnym

Student stosuje metody i techniki
rozwigzywania probleméw
inzynierskich adekwatne do
stawianego zadania

[SU4] Ocena umiejetnosci
korzystania z metod i narzedzi
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Tresci przedmiotu

Definiowanie problemu. Rozwigzywanie zadan inzynierskich z wykorzystaniem aktualnej wiedzy ogdlnej i
specjalistycznej. Stosowanie wspotczesnych narzedzi dziatania i wspotdziatania inzynierskiego.

Ogolnym tematem jest urzadzenie do przekfadania pacjenta z t6zka na wozek. Kazda para studentow
otrzymuje indywidualny schemat kinematyczny takiego podnosnika, jeden z wariantéw: podparty na
poditodze, zawieszony na $cianie, jezdzacy po podiodze etc. Kazdy wariant sktada sie z dwoch
mechanizméw: podnoszenia (o max. 20 cm) i ruchu poziomego. Cel jest taki, zeby pacjent potrafit
samodzielnie przetozy¢ sie z 16zka na wézek (zespot projektowy otrzymuje karty katalogowe t6zka, orczyka
do mocowania uprzezy i uprzezy), czyli okresla czujniki krancowe, czujniki bezpieczenstwa, sterowanie
gtosem etc. Studenci wspdlnie muszg opracowac liste funkcji takiego podnosnika (zespotowo), zdefiniowac
podzespoty (zespotowo) i przypisanie do nich poszczegdlnych funkcji (zespotowo), opracowaé koncepcyjny
szkic wskazanego podzespotu (indywidualnie), dobra¢ katalogowo naped i oczujnikowanie kazdego
podzespotu (indywidualnie), uzgodni¢ wspodlne elementy catej konstrukcji w podzespotach, przeliczy¢ je i
opracowa¢ modele CAD (zespotowo), opracowac szkice ztozeniowe podzespotdéw (indywidualnie),
zaprojektowac waly, tozyska i spoiny poszczegdlnych podzespotéw (indywidualnie), opracowa¢ modele CAD
podzespotéw (indywidualnie), scali¢ modele CAD podzespotéw (zespotowo), wykonaé rysunki ztozeniowe
podzespotow i rysunki wykonawcze wybranych czesci (indywidualnie, ale uzgadniajgc numeracje),
opracowac rysunek ztozeniowy catej maszyny (zespotowo).

Wymagania wstepne
i dodatkowe

Sposoby i kryteria
oceniania osigganych

Sposoéb oceniania (sktadowe) Prog zaliczeniowy Sktadowa oceny koncowej

; SEin zadanie projektowe 60.0% 100.0%
efektéw uczenia sie
Zalecana lista lektur Podstawowa lista lektur Bez zalecen

Uzupetniajaca lista lektur Praca zespotowa i liderzy. A. Pacana. Oficyna Wydawnicza Politechniki

Rzeszowskiej, 2017.

Adresy eZasobow Adresy na platformie eNauczanie:

Projekt zespotowy (Systemy Mechatroniczne), M. 2024/25 (??7?) -
Moodle ID: 44242
https://enauczanie.pg.edu.pl/moodle/course/view.php?id=44242

Przyktadowe zagadnienia/
przyktadowe pytania/
realizowane zadania

Zadania projektowe zostang zdefiniowane przez prowadzacego na poczatku semestru. Projekt urzadzenia
do bliskiego transportu pacjentéw z ograniczeniami sprawnosci ruchowe;.

Praktyki zawodowe
w ramach przedmiotu

Nie dotyczy
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