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Karta przedmiotu

Nazwa i kod przedmiotu

Elementy wykonawcze automatyki - laboratorium, PG_00047582

Kierunek studiow

Automatyka, cybernetyka i robotyka

Data rozpoczecia studiow

pazdziernik 2022 r.

Rok akademicki realizacji
przedmiotu

2023/2024

Poziom ksztalcenia

| stopnia - inzynierskie

Grupa zajec

Grupa zaje¢ obowigzkowych z
zakresu kierunku studiow

Grupa zaje¢ powigzanych z
prowadzonymi badaniami
naukowymi w dziedzinie nauki
zwigzanej z kierunkiem - profil
ogdlnoakademicki

Forma studiow stacjonarne Sposob realizaciji na uczelni
Rok studiow 2 Jezyk wyktadowy polski
Semestr studiow 4 Liczba punktow ECTS 1.0
Profil ksztatlcenia ogolnoakademicki Forma zaliczenia zaliczenie

Jednostka prowadzaca

Wydziaty Politechniki Gdanskiej -> Wydziat Elektroniki, Telekomunikacji i Informatyki -> Katedra Sygnatéw i

Systeméw

Imie i nazwisko
wyktadowcy (wyktadowcow)

Odpowiedzialny za przedmiot

mgr inz. Aleksander Schmidt

Prowadzacy zajecia z przedmiotu

mgr inz. Aleksander Schmidt

Formy zaje¢ Forma zaje¢ Wyktad Cwiczenia Laboratorium | Projekt Seminarium [RAZEM
i metody nauczania Liczba godzin zaje¢ (0.0 0.0 15.0 0.0 0.0 15
W tym liczba godzin zaje¢ na odlegtos¢: 0.0
Aktywnos¢ studenta Aktywnos¢ studenta |Udziat w zajeciach Udziat w Praca wtasna RAZEM
i liczba godzin pracy dydaktycznych, objetych konsultacjach studenta
planem studiow
Liczba godzin pracy |15 1.0 9.0 25
studenta

Cel przedmiotu

Poznanie podstawowych parametrow i wkasnosci elementéw wykonawczych {j. silnikéw pradu statego
komutatorowych i bezszczotkowych BLDC , silnikdw krokowych i przekaznikéw elektrycznych (uktadow
przetaczajacych stykowych i bezstykowych) oraz metod ich pomiaru .
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Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy

Efekt z przedmiotu

Sposéb weryfikacji i oceny efektu

[K6_U21] potrafi samodzielnie
dokonac analizy problemu
zarzadzania i sterowania oraz
posiada umiejetnosci
samodzielnego projektowania,
strojenia, eksploatacji systemoéw
regulacji automatycznej i
sterowania, zastosowania
komputeréw do sterowania i
monitorowania systemow
dynamicznych

Student zna metody projektowania
i eksploataciji

uktadow automatyki z
wykorzystaniem elementow
wykonawczych.

[SU4] Ocena umiejetnosci
korzystania z metod i narzedzi

[K6_U02] potrafi innowacyjnie
wykonywa¢ zadania zwigzane z
kierunkiem studiow oraz
rozwigzywac ztozone i nietypowe
problemy, wykorzystujac wiedze z
fizyki, w zmiennych i nie w petni
przewidywalnych warunkach

Student zna zasady dziatania
elementéw wykonawczych.

[SU3] Ocena umiejgtnosci
wykorzystania wiedzy uzyskanej
w ramach przedmiotu

[K6_U09] potrafi dokona¢
krytycznej analizy sposobu
funkcjonowania istniejgcych
rozwigzan technicznych
zwigzanych z kierunkiem studiow i
oceni¢ te rozwigzania, a takze
wykorzysta¢ zdobyte w
Srodowisku zajmujacym sie
zawodowo dziatalnoscig,
inzynierskg doswiadczenie
zwigzane z utrzymaniem
urzadzen, obiektow i systemow
technicznych typowych dla
kierunku studiow

Student zna sposéb
funkcjonowania istniejgcych
rozwigzan technicznych
zwigzanych z kierunkiem studiow.

[SU2] Ocena umiejetnosci analizy
informaciji

[K6_UO03] potrafi zaprojektowac,
zgodnie z zadang specyfikacja,
oraz wykonac typowe dla kierunku
studiéw proste urzadzenie, obiekt,
system lub zrealizowa¢ proces,
uzywajgc odpowiednio dobranych
metod, technik, narzedzi i
materiatéw, korzystajac ze
standardéw i norm inzynierskich,
stosujgc wiasciwe dla kierunkow
studiéw technologie i
wykorzystujac doswiadczenie
zdobyte w Srodowisku zajmujgcym
sie zawodowo dziatalnoscig

inzynierskag

Student potrafi wykonaé projekt
prostego urzadzenia, systemu
zgodnie z zadang specyfikacja.

[SU4] Ocena umiejetnosci
korzystania z metod i narzedzi

Tresci przedmiotu

1. Pomiary podstawowych parametréw uktadoéw przetaczajacych stykowych i bezstykowych
2. Analiza parametréw napedu dyskretnego z silnikiem krokowym (sterowniki, praca petnokrokowa i

mikrokowa)

3. Badanie charakterystyk dynamicznych sitownika z silnikiem elektrycznym DC
4. Analiza uktadu sterowania predkoscig obrotowa przy pomocy silnika elektrycznego

Wymagania wstepne
i dodatkowe

Sposoby i kryteria
oceniania osigganych
efektow uczenia sie

Sposo6b oceniania (sktadowe)

Prog zaliczeniowy

Sktadowa oceny koncowej

Sprawozdania z wykonanych

¢wiczen laboratoryjnych

50.0%

100.0%

Zalecana lista lektur

Podstawowa lista lektur

1. Jerzy Kostro "Elementy, urzadzenia i uktady automatyki" - Czytelnia

na Wydziale ETI

2. Silniki krokowe i sterowniki silnikow krokowych. Instrukcja obstugi
sterownika SMC64 - opis w sieci http://www.wobit.com.pl.

3. Dane katalogowe przekaznikéw poétprzewodnikowych SSR (http://
sharp-world.com; http://www.irf.com)

Uzupetniajaca lista lektur

Nie ma wymagan

Adresy eZasobdéw

Adresy na platformie eNauczanie:

Lab Lato 2023/24 Elementy Wykonawcze Automatyki - Moodle ID:

36538

https://enauczanie.pg.edu.pl/moodle/course/view.php?id=36538

Przyktadowe zagadnienia/
przyktadowe pytania/
realizowane zadania

1. Pomiar Charakterystyki dynamicznej silnika DC.

2. Wady i zalety pracy mikro-krokowej silnika krokowego, dwufazowego, hybrydowego.

3. Podstawowe roznice przekaznikéw mechanicznych i potprzewodnikowych.
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Praktyki zawodowe Nie dotyczy
w ramach przedmiotu

Dokument wygenerowany elektronicznie. Nie wymaga pieczeci ani podpisu.

Data wygenerowania: 18.04.2025 15:50 Strona 3z3




