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Karta przedmiotu

POLITECHNIKA
GDANSKA

Nazwa i kod przedmiotu

System Identification |, PG_00047406

Kierunek studiow

Automatyka, cybernetyka i robotyka (studia w jez. angielskim)

Data rozpoczecia studiéw

pazdziernik 2022 r.

Rok akademicki realizaciji
przedmiotu

2023/2024

Poziom ksztatcenia Il stopnia Grupa zaje¢ Grupa zaje¢ obowiazkowych z
zakresu kierunku studiow
Grupa zaje¢ powigzanych z
prowadzonymi badaniami
naukowymi w dziedzinie nauki
zwigzanej z kierunkiem - profil
ogolnoakademicki

Forma studiow stacjonarne Sposab realizacji na uczelni

Rok studiow 2 Jezyk wyktadowy angielski

Semestr studiow 3 Liczba punktow ECTS 2.0

Profil ksztatcenia ogdlnoakademicki Forma zaliczenia egzamin

Jednostka prowadzaca

Woydziat Elektroniki, Telekomunikaciji

i Informatyki -> Katedra Systemow Automatyki

Imie i nazwisko
wyktadowcy (wyktadowcow)

Odpowiedzialny za przedmiot

prof. dr hab. inz. Maciej Niedzwiecki

Prowadzacy zajecia z przedmiotu

prof. dr hab. inz. Maciej Niedzwiecki

Formy zaje¢ Forma zaje¢ Wyktad Cwiczenia Laboratorium | Projekt Seminarium |[RAZEM
i metody nauczania Liczba godzin zaje¢ [30.0 0.0 0.0 0.0 0.0 30
W tym liczba godzin zaje¢ na odlegtosc¢: 0.0
Aktywnos¢ studenta Aktywnos¢ studenta [Udziat w zajeciach Udziat w Praca wtasna RAZEM
i liczba godzin pracy dydaktycznych, objetych konsultacjach studenta
planem studiow
Liczba godzin pracy |30 2.0 18.0 50
studenta

Cel przedmiotu

Celem przedmiotu jest zapoznanie studentéw z metodami tworzenia | weryfikacji prostych modeli
matematycznych obiektéw/proceséw dynamicznych w oparciu o dane doswiadczalne.
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Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy

Efekt z przedmiotu

Sposéb weryfikacji i oceny efektu

[K7_W02] zna i rozumie w
pogtebionym stopniu wybrane
prawa i zjawiska fizyczne oraz
metody i teorie wyjasniajace
ztozone zaleznosci miedzy nimi,
stanowigce zaawansowang
wiedze ogding z dziedziny nauk
technicznych, zwigzang z
kierunkiem studiow

Studenci znajg podstawowe
metody identyfikacji procesow
(obiektow i sygnatéw)
stacjonarnych i niestacjonarnych

[SW1] Ocena wiedzy
faktograficznej

[K7_U03] potrafi zaprojektowac,
zgodnie z zadang specyfikacja,
oraz wykonac typowe dla kierunku
studiéw ztozone urzadzenie,
obiekt, system lub zrealizowac¢
proces, uzywajgc odpowiednio
dobranych metod, technik,
narzedzi i materiatow, korzystajac
ze standardow i norm
inzynierskich, stosujac wtasciwe
dla kierunkow studiéw technologie
i wykorzystujgc doswiadczenie
zdobyte w $rodowisku zajmujacym
sie zawodowo dziatalnoscig
inzynierska

Studenci znajg wybrane
zastosowania identyfikacji
procesow

[SU4] Ocena umiejetnosci
korzystania z metod i narzedzi
[SU2] Ocena umiejetnosci analizy
informacji

[K7_U09] potrafi dokona¢
krytycznej analizy sposobu
funkcjonowania istniejgcych
rozwigzan technicznych i ocenic¢ te
rozwigzania, a takze wykorzystaé
zdobyte w Srodowisku zajmujgcym
sie zawodowo dziatalnoscig
inzynierskg doswiadczenie
zwigzane z utrzymaniem
zaawansowanych urzadzen,
obiektow i systemoéw technicznych
typowych dla kierunku studiow

Student w sposéb krytyczny
analizuje istniejace rozwigzania i
wykorzystuje zdobyte
doswiadczenie.

[SU3] Ocena umiejetnosci
wykorzystania wiedzy uzyskanej
w ramach przedmiotu

[K7_U21] potrafi samodzielnie
dokonac pogtebionej analizy
problemu sterowania, diagnostyki i
przetwarzania sygnatéw, oraz
posiada zaawansowane
umiejetnosci samodzielnego
projektowania, strojenia,
eksploatacji systemoéw regulacji
automatycznej oraz sterowania i
robotyki, zastosowania
komputeréw do sterowania i
monitorowania obiektéw
dynamicznych

Studenci potrafig zastosowacé
metody identyfikacji do
projektowania adaptacyjnych
ukfadéw regulacji i adaptacyjnych
uktadow obrobki sygnatow
pomiarowych

[SU3] Ocena umiejgtnosci
wykorzystania wiedzy uzyskanej
w ramach przedmiotu

Tresci przedmiotu

Projekt 1 : Poréwnanie parametrycznych i nieparametrycznych metod estymacji widma sygnatéw - 7 godz. .
1.1. Wyodrebnienie z nagranego wyrazu fragmentéw odpowiadajgcych pojedynczym gtoskom 1.2.
Opracowanie podprogramu umozliwiajgcego filtrowanie danych przy uzyciu okna Hamminga 1.3.
Opracowanie podprogramu do wyznaczania oceny gestosci widmowej mocy metodami parametrycznymi
przy wykorzystaniu algorytmu Levinsona-Durbina 1.4. Opracowanie podprogramu do wyznaczania oceny
gestosci widmowej mocy metodami nieparametrycznymi przy wykorzystaniu algorytmu FFT 1.5. Porownanie
otrzymanych wynikéw 1.6. Wykonanie dokumentacji programu Projekt 2 : Zastosowanie metod identyfikacji
do eliminacji zaktdcen impulsowych - 8 godz. 2.1. Opracowanie podprogramu do tworzenia i interpretacji
plikow dzwiekowych typu WAVE 2.2. Opracowanie podprogramu realizujacego adaptacyjng predykcje
sygnatu fonicznego w oparciu o model autoregresyjny 2.3. Opracowanie podprogramu stuzacego do detekgji
zaktocen impulsowych na podstawie wynikow predykcji 2.4. Opracowanie podprogramu stuzacego do
rekonstrukcji zakwestionowanych fragmentéw sygnatu fonicznego 2.5. Opracowanie programu usuwajgcego
zakidcenia impulsowe przy uzyciu wczesniej stworzonych narzedzi programowych 2.6. Ocena jakosci
wynikéw dla réznych (udostepnionych przez prowadzacego) nagran 2.7. Opracowanie dokumentac;ji
algorytméw i metod uzytych do rozwigzania problemu 2.8. Opracowanie dokumentacji uzytkowej programu

Wymagania wstepne
i dodatkowe

Nie ma wymagan

Sposoby i kryteria
oceniania osigganych
efektéw uczenia sie

Sposob oceniania (sktadowe)

Prég zaliczeniowy

Sktadowa oceny koncowej

Projekt

50.0%

100.0%

Zalecana lista lektur

Podstawowa lista lektur

T. Sonderstrom, P. Stoica, " Identyfikacja systeméw", PWN 1997

Uzupetniajaca lista lektur

Nie ma wymagan

Adresy eZasobow

Adresy na platformie eNauczanie:

Przyktadowe zagadnienia/
przyktadowe pytania/
realizowane zadania
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Praktyki zawodowe
w ramach przedmiotu

Nie dotyczy
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