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Nazwa i kod przedmiotu
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Kierunek studiow

Automatyka, robotyka i systemy sterowania

Data rozpoczecia studiow |pazdziernik 2022 r. Rok akademicki realizacji 2022/2023
przedmiotu

Poziom ksztatcenia I stopnia - inzynierskie Grupa zaje¢
Forma studiow stacjonarne Sposob realizaciji na uczelni
Rok studiow 1 Jezyk wykfadowy polski
Semestr studiow 1 Liczba punktow ECTS 4.0
Profil ksztatcenia ogolnoakademicki Forma zaliczenia zaliczenie
Jednostka prowadzaca Woydziat Elektrotechniki i Automatyki -> Katedra Biomechatroniki
Imie i nazwisko Odpowiedzialny za przedmiot dr inz. tukasz Dolirski
wyktadowcy (wyktadowcow) [ Prowadzacy zajecia z przedmiotu | dr inz. tukasz Dolinski
Formy zaje¢ Forma zaje¢ Wyktad Cwiczenia Laboratorium | Projekt Seminarium [RAZEM
i metody nauczania Liczba godzin zaje¢ [30.0 30.0 0.0 0.0 0.0 60

W tym liczba godzin zaje¢ na odlegtos¢: 0.0
Aktywnos¢ studenta Aktywnos$¢ studenta | Udziat w zajeciach Udziatw Praca wtasna RAZEM
i liczba godzin pracy dydaktyczny_qh, objetych konsultacjach studenta

planem studiow
Liczba godzin pracy |60 4.0 36.0 100
studenta

Cel przedmiotu

Poznanie podstawowych zasad mechaniki ciata statego i ich praktycznych zastosowan

Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy

Efekt z przedmiotu

Sposob weryfikacji i oceny efektu

[K6_U02] potrafi pracowaé
indywidualnie i w zespole, umie
porozumiewac sie przy uzyciu
réznych technik w srodowisku
zawodowym, a takze
dokumentowac i analizowac
wyniki swojej pracy, potrafi
oszacowac czas potrzebny na
realizacje powierzonego zadania

[K6_W02] ma podstawowg wiedze
z zakresu fizyki obejmujaca
elektrostatyke, elektromagnetyzm,
elektrodynamike, ruch falowy,
akustyke, mechanike,
termodynamike, optyke, fizyke
ciata statego; w tym wiedze
niezbedng do zrozumienia
podstawowych zjawisk fizycznych
wystepujacych w urzadzeniach
uktadach oraz systemach

automatyki i robotyki
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Tresci przedmiotu

Pojecia podstawowe. Aksjomaty statyki, Pojecia pierwotne Sita jako wektor, Dwojka zerowa, Twierdzenie o
przesuwaniu sity wzdtuz prostej dziatania, Wypadkowa dwoch sit nierdwnolegtych na ptaszczyznie, Rozktad
sity na dwie sktadowe o danych kierunkach dziatania, Zasada akcji i reakcji, Rodzaje wiezéw, Réwnowaga
zbieznego uktadu sit, Uktady sit, Analityczna reprezentacja sity, Wektor gtéwny, Warunki réwnowagi
zbieznego ptaskiego i przestrzennego ukfadu sit, Twierdzenie o trzech sitach, Para sit. Moment pary sit,
Sktadanie dwdch sit réwnolegtych, Para sit. Moment pary sit, Twierdzenie o parach sit, Sktadanie par sit w
jednej ptaszczyznie, Moment sity wzgledem punktu i osi, Moment sity wzgledem punktu (bieguna), Moment
sity wzgledem osi, Twierdzenie o rownolegtym przesuwaniu sity, Réwnowaga ptaskiego, dowolnego i
przestrzennego uktadu sit, Redukcja ptaskiego i przestrzennego, dowolnego uktadu sit, Przypadki redukcji
ptaskiego i przestrzennego, dowolnego ukfadu sit, Warunki rownowagi ptaskiego i przestrzennego,
dowolnego ukfadu sit, Srodki ciezkosci, Srodek sit réwnolegtych, Srodek ciezkosci bryt, figur ptaskich, linii,
Tarcie, Tarcie statyczne. Sita tarcia statycznego, Tarcie kinetyczne, Tarcie ciegien, Tarcie toczenia,
Podstawowe zatozenia i hipotezy wytrzymatosciowe, Rodzaje obcigzen, Odksztatcenia, Naprezenia,
Elementy teorii sprezystosci, Podziat obcigzen. Zasada de Saint-Venanta, Podstawy projektowania
konstrukcji, Momenty bezwtadno$ci figur, Rozciaganie i $ciskanie pretéw prostych, Scinanie technologiczne,
Skrecanie pretéw, Zginanie, Wytrzymato$¢, Zginanie z rozcigganiem lub $ciskaniem, Zginanie ze
skrecaniem, Wytrzymato$¢ zmeczeniowa, Podstawowe pojecia wytrzymatosci zmeczeniowej, Wytrzymatosé
zmeczeniowa przy cyklach symetrycznych i niesymetrycznych, Czynniki wptywajace na zmiane
wytrzymato$ci zmeczeniowej.

Wymagania wstepne
i dodatkowe

Znajomos¢ podstaw algebry i trygonometrii

Sposoby i kryteria

Sposoéb oceniania (sktadowe) Prég zaliczeniowy Sktadowa oceny koncowe;j

Oceni,ania osiagan.ych Test z wiedzy teoretycznej 50.0% 50.0%
efektow uczenia sig Kolokwia w czasie semestru 50.0% 50.0%
Zalecana lista lektur Podstawowa lista lektur 1. Krawczuk M.: Mechanika ciata statego wybrane zagadnienia.

Wydawnictwo PG, Gdansk, 2005.
2. Niezgodzinski T.: Mechaniak ogdlna. WNT, Warszawa, 2008.
3. Misiak J.: Mechanika techniczna. Statyka i wytrzymato$c
materiatow. WNT, Warszawa, 2006.

Uzupetniajaca lista lektur 1. Bak.R,.Stawinoga.A.: Mechanika dla niemechanikéw. WNT,

Warszawa 2009.

2. Niezgodzinski M.E., Niezgodzinski T.: Wytrzymato$¢ materiatow.
WNT, Warszawa, 2010.

3. Osinski Z.: Mechanika ogolna. PWN, Warszawa, 1994.

Adresy eZasobow Adresy na platformie eNauczanie:

MECHANIKA [2022/23] - Moodle ID: 24902
https://enauczanie.pg.edu.pl/moodle/course/view.php?id=24902

Przyktadowe zagadnienia/
przyktadowe pytania/
realizowane zadania

Ciato state

Uktady sit

Odksztatcenia/naprezenia

Réwnania konstytutywne

Skrecanie zginanie

Wytrzymato$¢ zmeczeniowa

Praktyki zawodowe
w ramach przedmiotu

Nie dotyczy
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