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Nazwa i kod przedmiotu

Automatyzacja proceséw i srodkéw transportowych, PG_00060675

Kierunek studiow

Transport i logistyka

Data rozpoczecia studiéw

pazdziernik 2023 r.

Rok akademicki realizacji
przedmiotu

2025/2026

Poziom ksztalcenia

| stopnia - inzynierskie

Grupa zajec

Grupa zaje¢ fakultatywnych

Grupa zaje¢ powigzanych z
prowadzonymi badaniami
naukowymi w dziedzinie nauki
zwigzanej z kierunkiem - profil
ogolnoakademicki

Forma studiéw stacjonarne Sposéb realizacji na uczelni
Rok studiow 3 Jezyk wykladowy polski
Semestr studiow 6 Liczba punktéw ECTS 5.0
Profil ksztatcenia ogdlnoakademicki Forma zaliczenia zaliczenie

Jednostka prowadzaca

Wydziaty Politechniki Gdanskiej -> Wydziat Inzynierii Mechanicznej i Okretownictwa -> Instytut Budowy

Okretéw -> Zaktad Wyposazenia Ok

retu

Imie i nazwisko
wyktadowcy (wyktadowcdow)

Odpowiedzialny za przedmiot

dr inz. Konrad Marszatkowski

Prowadzacy zajecia z przedmiotu

Formy zaje¢ Forma zaje¢ Wyktad Cwiczenia Laboratorium | Projekt Seminarium [RAZEM
Liczba godzin zaje¢ |30.0 0.0 0.0 30.0 0.0 60
W tym liczba godzin zaje¢ na odlegtos¢: 0.0
Aktywnos¢ studenta Aktywnos¢ studenta |Udziat w zajeciach Udziat w Praca wtasna RAZEM
i liczba godzin pracy dydaktycznych, objetych konsultacjach studenta
planem studiow
Liczba godzin pracy |60 5.0 60.0 125
studenta

Cel przedmiotu

Celem przedmiotu jest zapoznanie studentéw z podstawowymi i najwazniejszymi zasadami regulaciji,
sterowania i monitorowania sitowni statku wraz ze szczegétowym omoéwieniem zagadnien dotyczacych
techniki pomiaréw wielkosci elektrycznych i nieelektrycznych.
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Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy

Efekt z przedmiotu

Sposéb weryfikacji i oceny efektu

[K6_UO01] potrafi pozyskiwac
informacje z literatury, baz danych
oraz innych zrédet; weryfikowac i
systematyzowaé uzyskane
informacje, dokonywac ich
interpretacji oraz wycigga¢
whnioski, formutowac i uzasadnia¢
opinie

Student potrafi opracowac i
przedstawi¢ opracowane
samodzielnie wyniki analizy
istniejgcych rozwigzan
stosowanych w uktadach
sterowania stosowanych w
transporcie.

[SU1] Assessment of task
fulfilment

[SU2] Assessment of ability to
analyse information

[SU3] Assessment of ability to
use knowledge gained from the
subject

[SU5] Assessment of ability to
present the results of task

[K6_WO04] posiada
uporzgdkowang wiedze w
zakresie informatyki, elektroniki,
automatyki i sterowania,
technologii informatycznych,
grafiki komputerowej, przydatng
do zrozumienia mozliwosci ich
zastosowania w transporcie

Student potrafi postugiwac¢ sie
podstawowg wiedzg z zakresu
informatyki, elektroniki,
sterowania, technologii
informatycznych, grafiki
komputerowej , umozliwiajgca jej
zastosowanie w transporcie.

[SW1] Assessment of factual
knowledge

[SW2] Assessment of knowledge
contained in presentation

[SW3] Assessment of knowledge
contained in written work and
projects

[K6_U04] ma umiejetnosci
samoksztatcenia sie w celu
rozwoju swoich kwalifikacji
zawodowych, jest przygotowany
do pracy w $rodowisku
przemystowym, stosuje zasady
bezpieczenstwa i higieny pracy

Student potrafi postugiwac sie
podstawowg wiedzg z zakresu
hydromechaniki, termodynamiki,
konstrukci maszyn,
matriatoznawstwa, elektrotechnik,
ochrony $rodowiska,
umozliwiajgcg zrozumienie
podstaw budowy i eksploataciji
Srodkow transportu wodnego.

[SU1] Assessment of task
fulfilment

[SU5] Assessment of ability to
present the results of task

[K6_WO07] ma wiedze ogding w
zakresie nauk humanistycznych,
spotecznych i ekonomicznych.
Zna zasady tworzenia form
indywidualnej przedsiebiorczosci i
prowadzenia dziatalnosci
gospodarczej oraz ma wiedze z
zakresu ochrony wiasnosci
przemystowe;j i intelektualnej oraz
z zakresu prawa autorskiego

Student zna podstawowe pojecia i
teorie z zakresu nauk
humanistycznych, spotecznych i
ekonomicznych. Ma wiedze o
zasadach funkcjonowania
gospodarki rynkowej oraz formach
prowadzenia dziatalnosci
gospodarczej. Rozumie znaczenie
ochrony wiasnosci intelektualnej,
przemystowej i prawa autorskiego
w dziatalnosci zawodowe;j.

[SW1] Assessment of factual
knowledge

[SW2] Assessment of knowledge
contained in presentation

[SW3] Assessment of knowledge
contained in written work and
projects

Tresci przedmiotu

Tresci przedmiotu - wyktad

1. Automatyzacja sitowni okretowych.2. Dynamika uktadu napedowego statku.3. Sterowanie logiczne ukfady
przetaczajace i przekazniki. Logika bramkowa.4. Sterowniki programowalne i ich programowanie.5.
Sterowanie uktadem napedowym statku serwomechanizmy, zawory regulacyjne.6. Regulatory predkosci
katowej, zdalne sterowanie uktadu napedowego, sterowanie uktadéw napedowych wielopednikowych i
wielosilnikowych.7. Przetworniki pomiarowe, rodzaje i klasyfikacja. 8. Przetworniki potozenia i
przemieszczenia. Przetworniki predkosci katowej.9. Przetworniki sity, ciSnienia i temperatury.10.
Przetworniki przeptywu i poziomu cieczy i gazéw.11. Sterowanie podzespotami sitowni okretowych regulacja
temperatury wody chtodzgcej i czynnika smarujacego.12. Regulacja uktadu paliwa.13. Sterowanie rozruchu
i zatrzymania silnika.14. Rozruch i sterowanie elektrowni okretowej.

Tredci przedmiotu - projekt

1. Automatyzacja sitowni okretowych.2. Dynamika uktadu napedowego statku.3. Sterowanie logiczne ukfady
przetgczajgce i przekazniki. Logika bramkowa.4. Sterowniki programowalne i ich programowanie.5.
Sterowanie uktadem napedowym statku serwomechanizmy, zawory regulacyjne.6. Regulatory predkosci
katowej, zdalne sterowanie uktadu napedowego, sterowanie uktadéw napedowych wielopednikowych i
wielosilnikowych.7. Przetworniki pomiarowe, rodzaje i klasyfikacja. 8. Przetworniki potozenia i
przemieszczenia. Przetworniki predkosci kgtowej.9. Przetworniki sity, cisnienia i temperatury.10.
Przetworniki przeptywu i poziomu cieczy i gazéw.11. Sterowanie podzespotami sitowni okretowych regulacja
temperatury wody chtodzacej i czynnika smarujacego.12. Regulacja uktadu paliwa.13. Sterowanie rozruchu
i zatrzymania silnika.14. Rozruch i sterowanie elektrowni okretowe;.

Wymagania wstepne
i dodatkowe

Sposoby i kryteria

Sposob oceniania (sktadowe)

Prég zaliczeniowy

Sktadowa oceny koncowej

oceniania osigganych Wyktad 60.0% 60.0%
efektéw uczenia sie Projekt 60.0% 20.0%
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Zalecana lista lektur Podstawowa lista lektur 1. Domachowski Z., Ghaemi M. (2007). Okretowe uktady automatyki.
Gdansk. Wydawnictwo Politechniki Gdanskiej.

2. Lisowski J. (1981). Statek jako obiekt sterowania automatycznego.
Gdansk. Wydawnictwo Morskie.

3. Sotdek J. (1985). Automatyzacja statkow. Gdansk. Wydawnictwo
Morskie.

Uzupetniajaca lista lektur 1. Wojnowski W.: Okretowe sitownie spalinowe. Morski Instytut
Rybacki. Gdynia 1991. Czes¢ Il.

Adresy eZasobdéw

Przyktadowe zagadnienia/ 1. Regulator, budowa blokowa, zastosowanie
przyktadowe pytania/
realizowane zadania

2. Sposoby pomiaru przemieszczen liniowych i kgtowych
3. Przygotowanie okretowego silnika ttokowego do uruchomienia

4. Serwomechanizm - zasada dziatania

Zajecia praktyczne Nie dotyczy
w ramach przedmiotu

Dokument wygenerowany elektronicznie. Nie wymaga pieczeci ani podpisu.
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