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Nazwa i kod przedmiotu

Projektowanie mechatroniczne dla pojazdéw i maszyn roboczych, PG_00058635

Kierunek studiow

Mechatronika

Data rozpoczecia studiow  |luty 2023 r. Rok akademicki realizaciji 2023/2024
przedmiotu

Poziom ksztatcenia II stopnia Grupa zaje¢

Forma studiow stacjonarne Sposob realizacji na uczelni

Rok studiow 1 Jezyk wykitadowy polski

Semestr studiow 2 Liczba punktéw ECTS 2.0

Profil ksztatcenia ogolnoakademicki Forma zaliczenia zaliczenie

Jednostka prowadzaca

Wydziat Inzynierii Mechanicznej i Okretownictwa -> Instytut Mechaniki i Konstrukcji Maszyn -> Zaktad

Pojazdéw Mechanicznych i Techniki

Militarnej

Imie i nazwisko
wyktadowcy (wyktadowcow)

Odpowiedzialny za przedmiot

dr hab. inz. Piotr Mioduszewski

Prowadzacy zajecia z przedmiotu

dr hab. inz. Piotr Mioduszewski

Formy zaje¢ Forma zaje¢ Wyktad Cwiczenia Laboratorium | Projekt Seminarium |RAZEM
i metody nauczania Liczba godzin zaje¢ [15.0 0.0 15.0 0.0 0.0 30
W tym liczba godzin zaje¢ na odlegtosé¢: 0.0
Aktywnos¢ studenta Aktywno$¢ studenta [Udziat w zajeciach Udziat w Praca wtasna RAZEM
i liczba godzin pracy dydaktycznych, objetych konsultacjach studenta
planem studiow
Liczba godzin pracy |30 0.0 0.0 30

studenta

Cel przedmiotu

Celem przedmiotu jest zapoznanie studentéw z wymienionymi nastepnie zagadnieniami. Zrédta napedu w
pojazdach. Opory ruchu pojazdu. Bilans mocy, momentéw i sit. Kota i ogumienie wspoétczesnych pojazdéw.
Uktady mechanizmoéw napedowych, w tym hybrydowe i elektryczne uktady napedowe. Sprzegta gtéwne
pojazdow, w tym sprzegta automatyczne i ich sterowanie. Projektowanie sprzegta automatycznego
wspotczesnego pojazdu. Automatyczne skrzynie przektadniowe i ich sterowanie. Mechanizmy réznicowe
pojazdéw o regulowanym zdalnie lub automatycznie tarciu wewnetrznym i ich sterowanie.
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Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy

Efekt z przedmiotu

Sposéb weryfikacji i oceny efektu

[K7_WO01] ma rozszerzong i
pogtebiong wiedze w zakresie
niektérych dziatéw matematyki,
obejmujaca elementy matematyki
dyskretnej i stosowanej oraz
metody optymalizacji, w tym
metody matematyczne i
numeryczne, niezbedne do:

1) modelowania i analizy
niestacjonarnych uktadéw
mechatronicznych o dziataniu
ciagtym i dyskretnym, a takze
wystepujacych w nich

podstawowych zjawisk fizycznych;

2) opisu i analizy systemow
mechatronicznych zawierajacych
ukfady programowalne;

3) opisu i analizy algorytmow
przetwarzania sygnatow;

4) syntezy niestacjonarnych
systemow mechatronicznych

Student umie wymieni¢ zrodta
napedu stosowane w pojazdach.
Opisuje opory ruchu pojazdu.
Wykonuje bilans mocy,
momentoéw i sit. Przedstawia kota i
ogumienie wspotczesnych
pojazdow. Opisuje uktady
mechanizméw napedowych, w
tym hybrydowe i elektryczne
ukfady napedowe, sprzegta
gtéwne pojazdéw, w tym sprzegta
automatyczne i ich sterowanie.
Umie zaprojektowac sprzegto
automatyczne wspotczesnego
pojazdu, automatyczng skrzynie
przektadniowe oraz jej ich
sterowanie. Zna budowe
mechanizméw réznicowych
pojazdéw o regulowanym zdalnie
lub automatycznie tarciu
wewnetrznym i ich sterowanie.

[SW1] Ocena wiedzy
faktograficznej

[SW3] Ocena wiedzy zawartej w
opracowaniu tekstowym i
projektowym

[K7_W10] zna trendy rozwojowe i
najistotniejsze nowe osiagniecia z
zakresu nauk technicznych i
dyscyplin naukowych: Inzynieria
Mechaniczna oraz Automatyka,
Elektronika i Elektrotechnika,
wiasciwych dla kierunku studiow
Mechatronika oraz pokrewnych
dyscyplin: Informatyka i Inzynieria
Materiatowa

Student umie wymienic¢ zrodta
napedu stosowane w pojazdach.
Opisuje opory ruchu pojazdu.
Wykonuje bilans mocy,
momentow i sit. Przedstawia kotfa i
ogumienie wspoétczesnych
pojazdow. Opisuje uktady
mechanizméw napedowych, w
tym hybrydowe i elektryczne
ukfady napedowe, sprzegta
gtéwne pojazdow, w tym sprzegta
automatyczne i ich sterowanie.
Umie zaprojektowac sprzegto
automatyczne wspofczesnego
pojazdu, automatyczng skrzynie
przektadniowe oraz jej ich
sterowanie. Zna budowe
mechanizméw réznicowych
pojazdow o regulowanym zdalnie
lub automatycznie tarciu
wewnetrznym i ich sterowanie.

[SW1] Ocena wiedzy
faktograficznej

[SW3] Ocena wiedzy zawartej w
opracowaniu tekstowym i
projektowym

[K7_WO06] ma podbudowang
teoretycznie szczegdtowa wiedze
zwigzang z zagadnieniami
projektowania mechatronicznego i
systemow

mechatronicznych oraz maszyn,
urzadzen i procesow w ktérych sg
wykorzystywane

Student umie wymienic zrodta
napedu stosowane w pojazdach.
Opisuje opory ruchu pojazdu.
Wykonuje bilans mocy,
momentow i sit. Przedstawia kota i
ogumienie wspotczesnych
pojazdéw. Opisuje uktady
mechanizméw napedowych, w
tym hybrydowe i elektryczne
uktady napedowe, sprzegta
gtéwne pojazdéw, w tym sprzegta
automatyczne i ich sterowanie.
Umie zaprojektowac sprzegto
automatyczne wspotczesnego
pojazdu, automatyczng skrzynie
przektadniowe oraz jej ich
sterowanie. Zna budowe
mechanizméw réznicowych
pojazdéw o regulowanym zdalnie
lub automatycznie tarciu
wewnetrznym i ich sterowanie.

[SW1] Ocena wiedzy
faktograficznej
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Efekt kierunkowy

Efekt z przedmiotu

Sposob weryfikacji i oceny efektu

[K7_U04] potrafi wykorzystaé
poznane metody i modele
matematyczne, a takze symulacje
komputerowe do analizy i oceny
niestacjonarnych systemoéw/
proces6w mechatronicznych

o dziataniu ciggtym i dyskretnym

Student umie wymienic zrodta
napedu stosowane w pojazdach.
Opisuje opory ruchu pojazdu.
Wykonuje bilans mocy,
momentow i sit. Przedstawia kota i
ogumienie wspotczesnych
pojazdéw. Opisuje uktady
mechanizméw napedowych, w
tym hybrydowe i elektryczne
uktady napedowe, sprzegta
gtéwne pojazdéw, w tym sprzegta
automatyczne i ich sterowanie.
Umie zaprojektowac sprzegto
automatyczne wspotczesnego
pojazdu, automatyczng skrzynie
przektadniowe oraz jej ich
sterowanie. Zna budowe
mechanizméw réznicowych
pojazdéw o regulowanym zdalnie
lub automatycznie tarciu
wewnetrznym i ich sterowanie.

[SU3] Ocena umiejgtnosci
wykorzystania wiedzy uzyskanej
w ramach przedmiotu

[SU5] Ocena umiejetnosci
zaprezentowania wynikow
realizacji zadania

Tresci przedmiotu

Zrédfa napedu w pojazdach. Opory ruchu pojazdu. Bilans mocy, momentéw i sit. Kota i ogumienie
wspofczesnych pojazdéw. Uktady mechanizméw napedowych, w tym hybrydowe i elektryczne uktady
napedowe. Sprzegta gtéwne pojazdéw, w tym sprzegta automatyczne i ich sterowanie. Projektowanie
sprzegta automatycznego wspofczesnego pojazdu. Automatyczne skrzynie przektadniowe i ich sterowanie.
Mechanizmy réznicowe pojazdéw o regulowanym zdalnie lub automatycznie tarciu wewnetrznym i ich

sterowanie.

Wymagania wstepne
i dodatkowe

Brak wymagan

Sposoby i kryteria
oceniania osigganych
efektow uczenia sie

Sposob oceniania (sktadowe)

Prog zaliczeniowy

Sktadowa oceny koncowe;j

Kolokkwium zaliczeniowe na
koncu semestru

60.0%

100.0%

Zalecana lista lektur

Podstawowa lista lektur

1. Poradnik mechatronika. Wydawnictwo Rea, 2022.

2. Projektowanie urzadzen i systeméw mechatronicznych. Kwalifikacja
E.19.2. Podrecznik do nauki zawodu. Michat Tokarz. WSIP.

3. Sprzegta, skrzynki biegéw, waly i pétosie napedowe. Axel Sprenger,
Rainer Popiol, Werner Micknass. Wydawnictwa Komunikacji i

tacznosci WKE. 2014.

4. Samochodowe magistrale danych w praktyce warsztatowej. Martin
Frei. Wydawnictwa Komunikacji i tacznosci WKLE. 2016.

5. Mechanika ruchu. Pojazdy samochodowe. Leon Prochowski.
Wydawnictwa Komunikacji i tacznosci WKL. 2016.

6. Poradnik inzyniera samochodowego. Elementy i materiaty. Zbigniew
Jaskiewicz i in. Wydawnictwa Komunikacji i tacznosci WKt. 1990.

Uzupetniajaca lista lektur

Adresy eZasobdw

Adresy na platformie eNauczanie:

Przyktadowe zagadnienia/
przyktadowe pytania/
realizowane zadania

Praktyki zawodowe
w ramach przedmiotu

Nie dotyczy
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