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Semestr studiow 2 Liczba punktow ECTS 4.0

Profil ksztatcenia ogolnoakademicki Forma zaliczenia zaliczenie
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Wydziat Inzynierii Mechanicznej i Okretownictwa -> Instytut Budowy Okretéw -> Zakiad Projektowania

Okretéw i Robotyki Podwodnej

Imie i nazwisko
wyktadowcy (wyktadowcow)
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prof. dr hab. inz. Jakub Montewka

Prowadzacy zajecia z przedmiotu

mgr inz. |zabela Szwoch

prof. dr hab. inz. Jakub Montewka

Formy zaje¢ Forma zajec Wyktad Cwiczenia Laboratorium | Projekt Seminarium |RAZEM
i metody nauczania Liczba godzin zaje¢ [30.0 0.0 0.0 30.0 0.0 60
W tym liczba godzin zajeé na odlegtosé: 0.0
Aktywnos¢ studenta Aktywno$¢ studenta Udziat w zajeciach Udziat w Praca wtasna RAZEM
i liczba godzin pracy dydaktycznych, objetych konsultacjach studenta
planem studiow
Liczba godzin pracy |60 0.0 0.0 60

studenta

Cel przedmiotu

Celem przedmiotu jest zapoznanie studentéw z zagadnieniami autonomicznos$ci w systemach

transportowych, z uwzglednieniem systemu transportu morskiego oraz intralogistyki.

Przedstawiony zostanie rozwoj autonomicznosci na przestrzeni ostatniego wieku oraz kamienie milowe,
ktére wyznaczaty poszczegdlne etapy w tym rozwoju.

Zaprezentowane zostang aktualnie stosowane techniki sterowania, nawigacji, uktady napedowe.
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Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy

Efekt z przedmiotu

Sposéb weryfikacji i oceny efektu

[K7_UO01] potrafi pozyskiwac
informacje z literatury, baz danych
oraz innych, wiasciwie dobranych
zrodet, takze w jezyku angielskim;
potrafi integrowa¢ uzyskane
informacje, dokonywac ich
interpretaciji, a takze wyciggac¢
wnioski oraz formutowac i
uzasadniac opinie

Student potrafi przeprowadzi¢ we
wiasciwy sposéb rozpoznanie
literaturowe zagadnienia, ktére
analizuje i wyciggnac stosowne
whioski.

[SU2] Ocena umiejetnosci analizy
informaciji

[K7_U04] potrafi wykorzystac
poznane metody i modele
matematyczne, a takze symulacje
komputerowe do analizy,
projektowania i oceny
funkcjonowania systemow
transportu lub ich elementow

Student potrafi wybraé narzedzia i
wykonac¢ proste zadanie zwigzane
z modelowaniem matematycznym
wybranego aspektu systemu
transportowego.

[SU4] Ocena umiejetnosci
korzystania z metod i narzedzi

[K7_K02] ma swiadomosé
waznosci aspektow
pozatechnicznych oraz skutkow
dziatalno$ci inzynierskiej, w tym jej
wplywu na srodowisko naturalne

i zwigzanej z tym
odpowiedzialnosci za
podejmowane decyzje

Student ma swiadomos¢
wieloaspektowosci systemow
transportowych.

[SK2] Ocena postepow pracy

[K7_U06] potrafi przy
formutowaniu i rozwigzywaniu
zadan projektowych dostrzegaé
ich aspekty pozatechniczne, w
tym $rodowiskowe, ekonomiczne i
prawne. Stosuje zasady
bezpieczenstwa i higieny pracy

Student potrafi okresli¢ warunki
brzegowe analizowanego
problemu, ze swiadomosciag
istnienia szerokiego zakresu
oddziatywania systeméw w wielu
aspektach.

[SU3] Ocena umiejetnosci
wykorzystania wiedzy uzyskanej
w ramach przedmiotu

[K7_WO02] ma rozszerzong wiedze
w zakresie modelowania
procesow transportowych, w tym
wiedze niezbedng do opisu i
oceny funkcjonowania wybranych

elementow systemu transportu

Student potrafi wybraé narzedzia i
wykonac¢ proste zadanie zwigzane
z modelowaniem matematycznym
wybranego aspektu systemu
transportowego.

[SW3] Ocena wiedzy zawartej w
opracowaniu tekstowym i
projektowym

Tresci przedmiotu

Definicje, terminy, poziomy autonomiiHistoria autonomiiZautomatyzowane pojazdy kierowaneAutonomiczne
statkiNowoczesne obszary zastosowanStandardy technologicznelnterdyscyplinarne projektowanie
systemoéw autonomicznych (koncepcja projektowania dla X)Przysztos¢ autonomicznych systemow

transportowych

Wymagania wstepne
i dodatkowe

Sposoby i kryteria
oceniania osigganych
efektow uczenia sie

Sposob oceniania (sktadowe)

Prog zaliczeniowy

Sktadowa oceny koncowe;j

Pozytywna ocena z projektu

51.0%

50.0%

Zaliczenie pisemne

51.0%

50.0%

Zalecana lista lektur

Podstawowa lista lektur

Gunter Ullrich , Thomas Albrecht. Automated Guided Vehicle Systems.
A Guide - With Practical Applications - About The Technology - For

Planning. Springer, 2023

Uzupetniajaca lista lektur

Adresy eZasobdéw

Adresy na platformie eNauczanie:

Przyktadowe zagadnienia/
przyktadowe pytania/
realizowane zadania

Praktyki zawodowe
w ramach przedmiotu

Nie dotyczy
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