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Nazwa i kod przedmiotu

Mechanics |, PG_00050273

Kierunek studiow

Mechanika i budowa maszyn (w jezyku angielskim)

Data rozpoczecia studiéw

pazdziernik 2023 r.

Rok akademicki realizaciji
przedmiotu

2023/2024

Poziom ksztatcenia

| stopnia - inzynierskie

Grupa zajec

Grupa zaje¢ obowigzkowych z
zakresu kierunku studiow
Grupa zaje¢ powigzanych z
prowadzonymi badaniami
naukowymi w dziedzinie nauki
zwigzanej z kierunkiem - profil
ogolnoakademicki

Forma studiow stacjonarne Sposob realizacji na uczelni
Rok studiéw 1 Jezyk wyktadowy angielski
Semestr studiow 2 Liczba punktow ECTS 6.0
Profil ksztatcenia ogdlnoakademicki Forma zaliczenia egzamin

Jednostka prowadzaca

Woydziat Inzynierii Mechanicznej i Okretownictwa -> Instytut Mechaniki i Konstrukcji Maszyn -> Zaktad

Mechaniki Stosowanej i Biomechaniki

Imie i nazwisko
wyktadowcy (wyktadowcow)

Odpowiedzialny za przedmiot

dr hab. inz. Oleksii Nosko

Prowadzacy zajecia z przedmiotu

dr hab. inz. Oleksii Nosko

Muhammad Bilal Hafeez

Formy zaje¢ Forma zaje¢ Wyktad Cwiczenia Laboratorium | Projekt Seminarium [RAZEM
i metody nauczania Liczba godzin zajeé¢ |30.0 30.0 0.0 0.0 0.0 60
W tym liczba godzin zaje¢ na odlegtos¢: 0.0
Aktywnos¢ studenta Aktywno$¢ studenta [Udziat w zajeciach Udziat w Praca wtasna RAZEM
i liczba godzin pracy dydaktycznych, objetych konsultacjach studenta
planem studiow
Liczba godzin pracy |60 8.0 82.0 150
studenta

Cel przedmiotu

Zapoznanie studentéw z podstawowymi prawami mechaniki oraz uksztattowanie umiejetnosci
rozwigzywania zadan praktycznych, w zakresie zagadnien statycznych oraz kinematycznych.

Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy

Efekt z przedmiotu

Sposéb weryfikacji i oceny efektu

[K6_U01] potrafi pozyskiwa¢
informacje z literatury fachowej,
baz danych i innych zasobdw,
niezbedne do rozwigzania zadan
inzynierskich; potrafi integrowaé
uzyskane informacje i dokonywaé
ich interpretaciji, a takze wyciggac
whnioski i przedstawia¢ z
uzasadnieniem opinie

Potrafi pozyskiwaé informacje z
literatury fachowej, baz danych i
innych zasobéw, niezbedne do
rozwigzania zadan inzynierskich;
potrafi integrowa¢ uzyskane
informacje i dokonywac ich
interpretaciji, a takze wyciggac
whnioski i przedstawia¢ z
uzasadnieniem opinie

[SU4] Ocena umiejetnosci
korzystania z metod i narzedzi

[K6_U06] potrafi wykorzystac
modele matematyczne i fizyczne
do analizy procesow i zjawisk
zachodzacych w urzadzeniach
mechanicznych z zakresu
wytrzymatosci materiatow,
termodynamiki i mechaniki ptynéw

Potrafi wykorzysta¢ modele
matematyczne i fizyczne do
analizy procesow i zjawisk
zachodzacych w urzadzeniach
mechanicznych z zakresu
mechaniki i wybranych zagadnien
wytrzymato$ci materiatéw

[SU4] Ocena umiejetnosci
korzystania z metod i narzedzi

[K6_WO04] posiada wiedze z
mechaniki, w tym procesu
modelowania uktadéw
mechanicznych statyki, kinematyki
i dynamiki bryt sztywnych oraz
podstawowg wiedze w zakresie

drgan

Posiada wiedze z mechaniki, w
tym z procesu modelowania
uktadéw mechanicznych statyki i
kinematyki

[SW1] Ocena wiedzy
faktograficznej
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Tresci przedmiotu

Statyka. Wektory i macierze. Ukfady liniowych réwnan algebraicznych. Réwnowazne uktady sit. Moment sity.
Sita gtéwna i moment gtéwny. Rownowaga statyczna. Rownowaga uktadu ptaskiego. Rownowaga
kratownicy przegubowej. Réwnowaga uktadu przestrzennego. Sity roztozone. Srodek geometryczny i Srodek
masy. Uktady z sitami roztozonymi.

Kinematyka. Ruch punktu. Réwnanie toru. Predkos$¢ i przyspieszenie. Réwnanie ruchu po torze. Ruch
obrotowy. Obroét ciata. Obrét w mechanizmie. Ruch ptaski. Ruch ptaski ciata. Ruch ptaski w mechanizmie.
Ruch wzgledny. Ruch wzgledny ptaski.

Wymagania wstepne
i dodatkowe

Podstawy algebry elementarnej i liniowej, geometrii, trygonometrii, rachunku wektorowego, rachunku
rézniczkowego, rachunku catkowego.

Sposoby i kryteria
oceniania osigganych
efektow uczenia sie

Sposob oceniania (sktadowe)

Prog zaliczeniowy

Sktadowa oceny koncowej

Egzamin

50.0%

50.0%

Cwiczenia praktyczne

50.0%

50.0%

Zalecana lista lektur

Podstawowa lista lektur

F.P. Beer et al., Vector Mechanics for Engineers: Statics and
Dynamics, McGraw Hill, 2012.

E. Wittbrodt, S. Sawiak, Mechanika ogodlna. Teoria i zadania, Wyd. PG,
2012.

Uzupetniajaca lista lektur

R.D. Gregory, Classical Mechanics, Cambridge University Press, 2006.

I.V. Meshchersky, Collection of Problems in Theoretical Mechanics,
The Higher School, 1962.

J. Niziot, Metodyka rozwigzywania zadan z mechaniki, WNT, 2002.

S. Sawiak, E. Wittbrodt, Mechanika. Wybrane zagadnienia. Teoria i
zadania, Wyd. PG, 2007.

Adresy eZasobdéw

Adresy na platformie eNauczanie:

Mechanics I, W/C, ZilP, sem. 02, lato 23/24 (PG_00050273) - Moodle
ID: 37831
https://enauczanie.pg.edu.pl/moodle/course/view.php?id=37831

Przyktadowe zagadnienia/
przyktadowe pytania/
realizowane zadania

Praktyki zawodowe
w ramach przedmiotu

Nie dotyczy
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