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Karta przedmiotu

POLITECHNIKA
GDANSKA

Nazwa i kod przedmiotu

AUTOMATYKA PROCESOW PRZEMYStOWYCH, PG_00038276

Kierunek studiow

Automatyka, robotyka i systemy sterowania

Data rozpoczecia studiéw

pazdziernik 2023 r.

Rok akademicki realizaciji
przedmiotu

2023/2024

Poziom ksztatcenia

Il stopnia

Grupa zajec

Grupa zaje¢ obowigzkowych z
zakresu kierunku studiow
Grupa zaje¢ powigzanych z
prowadzonymi badaniami
naukowymi w dziedzinie nauki
zwigzanej z kierunkiem - profil
ogolnoakademicki

Forma studiow niestacjonarne Sposab realizacji na uczelni
Rok studiow 1 Jezyk wyktadowy polski
Semestr studiow 1 Liczba punktow ECTS 4.0
Profil ksztatcenia ogdlnoakademicki Forma zaliczenia zaliczenie
Jednostka prowadzaca Wydziat Elektrotechniki i Automatyki -> Katedra Automatyki
Imie i nazwisko Odpowiedzialny za przedmiot dr inz. Jacek Zawalich
wyktadowcy (wyktadowcow) | Prowadzacy zajecia z przedmiotu
Formy zaje¢ Forma zaje¢ Wyktad Cwiczenia Laboratorium | Projekt Seminarium [RAZEM
i metody nauczania Liczba godzin zaje¢ [20.0 0.0 10.0 10.0 0.0 40
W tym liczba godzin zaje¢ na odlegtosc¢: 0.0
Aktywnoé(; studenta Aktywnos¢ studenta |Udziat w zanciach_ Udziat w . Praca wlasna RAZEM
i liczba godzin pracy dydaktyczny_qh, objetych konsultacjach studenta
planem studiow
Liczba godzin pracy |40 4.0 56.0 100
studenta

Cel przedmiotu

Celem przedmiotu jest wyksztatcenie u studentéw umiejetnosci projektowania systeméw automatyki

przemystowej

Data wydruku:

28.04.2024 10:16
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Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy

Efekt z przedmiotu

Sposéb weryfikacji i oceny efektu

[K7_WO07] ma wiedze z zakresu
systemow zarzadzania
bezpieczenstwem informacji, zna
metody opracowania
zintegrowanych systemoéw
zarzgdzania

Student identyfikuje zagrozenia
wystepujgce w komputerowych
systemach sterowania, okresla
metody ochrony informacji w
systemach komputerowych.

[SW2] Ocena wiedzy zawartej w
prezentaciji

[K7_U09] potrafi dokona¢
wstepnej analizy ekonomicznej
planowanych zadan z zakresu
automatyki i robotyki

Student potrafi dokonaé krytycznej
analizy sposobu funkcjonowania
systemow sterowania i systemow
robotyki; posiada umiejetnosc
doboru systeméw automatyki z
wykorzystaniem sterownikdw
programowalnych; potrafi dokonaé
wstepnej analizy ekonomicznej
podejmowanych dziatahn
inzynierskich.

[SU1] Ocena realizacji zadania
[SU3] Ocena umiejgtnosci
wykorzystania wiedzy uzyskanej
w ramach przedmiotu

[K7_U08] ma przygotowanie
niezbedne do pracy w $rodowisku
przemystowym, prowadzenia
badan, stosuje zasady
bezpieczenstwa i higieny pracy

Student rozpoznaje i opisuje
wystepujgce zagrozenia od
urzadzen i systeméw sterowania.
Student projektuje systemy
techniczne zawierajace
odpowiednie uktady zabezpieczen.

[SU3] Ocena umiejetnosci
wykorzystania wiedzy uzyskanej
w ramach przedmiotu

[K7_W10] ma pogtebiong wiedze
z zakresu sterowania maszynami
elektrycznymi pradu
przemiennego, zna
zaawansowane techniki napedowe

Student formutuje zatozenia, cele i
wymagania uktadéw napedowych
pracujgcych w systemach i
ukfadach sterowania obiektami i
procesami przemystowymi.

[SW3] Ocena wiedzy zawartej w
opracowaniu tekstowym i
projektowym

[K7_KO04] potrafi zareagowaé w
sytuacjach nienormalnych i
awaryjnych, zagrozenia zdrowia i
zycia przy uzytkowaniu elementéw
i ukladéw automatyki i robotyki

Student potrafi kontrolowac prace
automatycznych systemow
sterowania procesami
przemystowymi i prawidtowo
reagowac¢ w warunkach
nienormalnych i awaryjnych,
uwzgledniajac wystepujace
zagrozenia zycia i zdrowia.

[SK3] Ocena umiejetnosci
organizacji pracy

[SK5] Ocena umiejetnosci
rozwigzywania problemoéw
wystepujacych w praktyce

[K7_KO05] potrafi mysle¢ i dziata¢
w sposéb przedsigbiorczy

Ma $wiadomos¢ roli cztowieka w
gospodarce zaréwno jako
przedsigbiorcy, pracownika lub
konsumenta.

[SK5] Ocena umiejetnosci
rozwigzywania problemoéw
wystepujacych w praktyce

Tresci przedmiotu

Przyktady przemystowych uktadéw sterowania, problemy techniczne ich realizacji, formutowanie celéw i
zadan dla uktadu sterowania procesem. Modele rzeczywistych obiektéw sterowania: analityczne,
behawioralne. Rodzaje i sposoby opisu wybranych obiektow, ich specyficzne wtasciwosci, charakterystyki
statyczne i dynamiczne. Analiza obiektdw z opdznieniem. Metody identyfikacji obiektéw przemystowych.
Struktury sterowania: uktady otwarte i zamkniete, uktady ze sprzezeniem od wielkosci wyjsciowych i od
stanu procesu, z modelem odniesienia, z estymatorem stanu. Rodzaje przemystowych urzadzen
sterujgcych: regulatory ciagte typu PID, regulatory dwu- i tréjpotozeniowe z korekcja, regulatory krokowe,
rozmyte, predykcyjne. Realizacja programowa regulatoréow. Realizacja techniczna, dobér urzadzen
sterujgcych, ich struktur i parametréw technicznych. Urzadzenia pomiarowe i wykonawcze. Komunikacja i
przesytanie danych w uktadzie automatyki, synchronizacja urzadzen. Analiza uktadéw automatyki
wybranych proceséw przemystowych (grzanie, suszenie, przewijanie, pakowanie, mieszanie, transport,

sterowanie przeptywem mocy).

Wymagania wstepne
i dodatkowe

Sposoby i kryteria
oceniania osigganych
efektow uczenia sie

Sposob oceniania (sktadowe)

Prog zaliczeniowy

Sktadowa oceny koncowej

projekt

60.0%

40.0%

kolokwium

60.0%

60.0%

Zalecana lista lektur

Podstawowa lista lektur

1. Kaczorek T., Dzielinski A., Dgbrowski W. : Podstawy teorii
sterowania. WNT Warszawa 2006.
2. Debowski A. : Automatyka - podstawy teorii dla praktykéw. WNT

Warszawa 2008.

3. Mikulczynski T., Samsonowicz Z., Wiectawek R. : Automatyzacja
procesow produkcyjnych. WNT Warszawa 2015.

4. Gabriel K, Lebkowski P., Wesierski t. : Automatyzacja i
robotyzacja procesow produkcyjnych, Polskie Wyd. Ekonomiczne

Warszawa 2014.

5. Tatjewski P.: Sterowanie zaawansowane obiektéw
przemystowych. Struktury i algorytmy. EXIT Warszawa 2016.

Uzupetniajaca lista lektur

1. Mitkowski W.: Stabilizacja systeméw dynamicznych, Krakéw AGH,

1996.

2. Piegat A.: Modelowanie i sterowanie rozmyte. Warszawa, EXIT,

1999.

Adresy eZasobdéw

Adresy na platformie eNauczanie:

Przyktadowe zagadnienia/
przyktadowe pytania/
realizowane zadania

Rodzaje i sposoby opisu wybranych obiektéw, ich specyficzne wiasciwosci.
Metody identyfikacji obiektéw przemystowych.
Rodzaje przemystowych urzgdzen sterujgcych: regulatory ciagte typu PID, regulatory dwu- i tréjpotozeniowe

z korekcja,

Data wydruku:
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Praktyki zawodowe
w ramach przedmiotu

Nie dotyczy

Data wydruku:

28.04.2024 10:16
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