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Karta przedmiotu

POLITECHNIKA
GDANSKA

Nazwa i kod przedmiotu

Projekt zespotowy, PG_00038284

Kierunek studiow

Automatyka, robotyka i systemy sterowania

Data rozpoczecia studiéw

pazdziernik 2023 r.

Rok akademicki realizaciji
przedmiotu

2023/2024

Poziom ksztatcenia

Il stopnia

Grupa zajec

Grupa zaje¢ fakultatywnych
Grupa zaje¢ powigzanych z
prowadzonymi badaniami
naukowymi w dziedzinie nauki
zwigzanej z kierunkiem - profil
ogolnoakademicki

Forma studiow niestacjonarne Sposob realizacji na uczelni
Rok studiow 1 Jezyk wyktadowy polski
Semestr studiow 2 Liczba punktéw ECTS 4.0
Profil ksztatcenia ogolnoakademicki Forma zaliczenia zaliczenie
Jednostka prowadzaca Woydziat Elektrotechniki i Automatyki -> Katedra Automatyki
Imie i nazwisko Odpowiedzialny za przedmiot dr inz. Jacek Zawalich
wyktadowcy (wyktadowcow) |Prowadzacy zajecia z przedmiotu
Formy zaje¢ Forma zaje¢ Wyktad Cwiczenia Laboratorium | Projekt Seminarium |[RAZEM
i metody nauczania Liczba godzin zaje¢ 0.0 0.0 0.0 20.0 0.0 20
W tym liczba godzin zaje¢ na odlegtos¢: 0.0
Adresy na platformie eNauczanie:
Aktywnos¢ studenta Aktywno$¢ studenta | Udziat w zajeciach Udziatw Praca wtasna RAZEM
i liczba godzin pracy dydaktyczny_qh, objetych konsultacjach studenta
planem studiow
Liczba godzin pracy |20 6.0 74.0 100
studenta

Cel przedmiotu

Student opracowuje projekt z dziedziny automatyki i robotyki.
Postuguje sie oprogramowaniem, sprzetem niezbednym do realizacji projektu, katalogami i innymi zrodtami
w celu doboru zastosowanego sprzetu. Laczy wiedze z réznych dziedzin techniki. Akceptuje prace w grupie.
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Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy

Efekt z przedmiotu

Sposéb weryfikacji i oceny efektu

[K7_WO01] ma rozszerzong wiedze
z zakresu matematyki obejmujacq
wybrane zagadnienia
modelowania ztozonych obiektow
fizycznych, zna zagadnienia
identyfikacji i weryfikacji ztozonych
obiektow sterowania

Student identyfikuje i klasyfikuje
ztozone obiekty techniczne.
Student prezentuje metody
modelowania, identyfikacji i
weryfikacji zZtozonych obiektéw
fizycznych do celéw projektowania.

[SW1] Ocena wiedzy
faktograficznej

[K7_U02] potrafi pracowaé
indywidualnie i w zespole, umie
porozumiewac sie w Srodowisku
zawodowym oraz w innych
Srodowiskach przy uzyciu réznych
technik, potrafi oszacowa¢ czas
potrzebny na realizacje
powierzonego zadania

Student indywidualnie i zespotowo
realizuje prace, korzystajac z
wiedzy réznych srodowisk
zawodowych.

[SU1] Ocena realizacji zadania

[K7_U13] potrafi zaprezentowac,
ocenic przebieg i efekty pracy w
zespole realizujgcym
zaawansowany projekt inzynierski
realizowany w przemystowym
Srodowisku pracy zespotowej w
zakresie tematyki badawczej
prowadzonej na wydziale. Bazujac
na wielomiesiecznym
doswiadczeniu pracy zespotowej
zgodnym z kierunkiem
ksztatcenia, rozumie organizacje
firmy, umie twoérczo wykorzystac
wiedze i umiejetnosci zdobyte w
czasie studiow, potrafi korzystaé
z dokumentacji technicznych
wykorzystywanych w firmie i

samodzielnie je tworzy¢

Student potrafi pracowaé w
zespole realizujgcym
zaawansowany projekt inzynierski.

[SU5] Ocena umiejetnosci
zaprezentowania wynikéw
realizacji zadania

Tresci przedmiotu

Rozwigzywanie ztozonego problemu z dziedziny automatyki i/lub robotyki. W zaleznosci od realizowanego
zadania opracowanie algorytmoéw sterowania, projektowanie i implementacja wybranego uktadu automatyki
lub robotyki. Rozwigzywanie zagadnien konstrukcyjno-technicznych z automatyki lub robotyki, projektowanie
systemow sterowania, z uwzglednieniem systemow alarmowych i bezpieczenstwa.

Wymagania wstepne
i dodatkowe

Wiedza z przedmiotu Podstawy Automatyki

Sposoby i kryteria
oceniania osigganych
efektéw uczenia sie

Sposob oceniania (sktadowe)

Prég zaliczeniowy

Sktadowa oceny koncowej

ocena projektu

60.0%

100.0%

Zalecana lista lektur

Podstawowa lista lektur

Warszawa 2008.

1. Kaczorek T., Dzielinski A., Dgbrowski W. : Podstawy teorii
sterowania. WNT Warszawa 2006.
2. Debowski A. : Automatyka - podstawy teorii dla praktykéw. WNT

3. Mikulczynski T., Samsonowicz Z., Wiectawek R. : Automatyzacja
procesow produkcyjnych. WNT Warszawa 2015.

4. Tatjewski P.: Sterowanie zaawansowane obiektow
przemystowych. Struktury i algorytmy. EXIT Warszawa 2016.

Uzupetniajaca lista lektur

1999.

1. Piegat A.: Modelowanie i sterowanie rozmyte. Warszawa, EXIT,

Adresy eZasobdw

Przyktadowe zagadnienia/
przyktadowe pytania/
realizowane zadania

Realizacja czastkowych faz projektu.

Koncowa prezentacja projektu

Praktyki zawodowe
w ramach przedmiotu

Nie dotyczy
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