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Kierunek studiow

Automatyka, robotyka i systemy sterowania

Data rozpoczecia studiow  |pazdziernik 2020 r. Rok akademicki realizaciji 2023/2024
przedmiotu

Poziom ksztatcenia | stopnia - inzynierskie Grupa zaje¢
Forma studiow stacjonarne Sposob realizacji na uczelni
Rok studiow 4 Jezyk wykitadowy polski
Semestr studiow 7 Liczba punktow ECTS 3.0
Profil ksztatcenia ogolnoakademicki Forma zaliczenia zaliczenie
Jednostka prowadzaca Wydziat Elektrotechniki i Automatyki
|miQ i nazwisko Odpowiedzialny za przedmiot dr hab. inz. Robert Piotrowski
wyktadowcy (wyktadowcow) | Prowadzacy zajecia z przedmiotu
Formy Zané Forma zaje¢ Wyktad Cwiczenia Laboratorium | Projekt Seminarium |RAZEM
i metody nauczania Liczba godzin zaje¢ [15.0 0.0 15.0 0.0 0.0 30

W tym liczba godzin zaje¢ na odlegtosc¢: 0.0
Aktywnog(; studenta Aktywnos¢ studenta |Udziat w zajeciach. Udziat w . Praca wlasna RAZEM
i liczba godzin pracy dydaktycznyp'h, objetych konsultacjach studenta

planem studiow
Liczba godzin pracy |30 5.0 40.0 75
studenta

Cel przedmiotu

Celem przedmiotu bedzie zapoznanie studentéw z wybranymi zagadnieniami wspomagania decyzji w

procesach przemystowych.

Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy

Efekt z przedmiotu

Sposob weryfikacji i oceny efektu

[K6_UO03] potrafi przygotowac i
przedstawi¢ prezentacje,
dotyczaca problemoéw i wynikow
zadania inzynierskiego

Student umie interpretowac wyniki
uzyskane po rozwigzaniu
problemoéw decyzyjnych.

[SU4] Ocena umiejetnosci
korzystania z metod i narzedzi

[K6_U01] potrafi pozyskiwac
informacje z literatury, baz danych
oraz innych zrédet; integrowacd
uzyskane informacje, dokonywaé
ich interpretacji oraz wyciggac¢
whnioski, formutowac i uzasadnia¢
opinie

Student potrafi rozwigzywaé
binarne i catkowitoliczbowe
problemy decyzyjne.

[SU3] Ocena umiejetnosci
wykorzystania wiedzy uzyskanej
w ramach przedmiotu

[K6_W10] ma podstawowg wiedze
zwigzang z systemami
mechatroniki i robotyki

Student potrafi zastosowaé
metody wspomagania decyzji w
systemach mechatronicznych.

[SW3] Ocena wiedzy zawartej w
opracowaniu tekstowym i
projektowym

[K6_WO06] zna strukture
komputeréw i mikroprocesoréw
oraz zadania systeméw
operacyjnych, ma podstawowag
wiedze z podstaw
oprogramowania komputeréw,
sterownikéw, techniki
mikroprocesorowej, projektowania
prostych algorytméw oraz

dziatania sieci informatycznych

Student potrafi napisa¢ program
komputerowy rozwiazujacy
problemy decyzyjne wybranymi
metodami wspomagania decyzji.

[SW3] Ocena wiedzy zawartej w
opracowaniu tekstowym i
projektowym
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Tresci przedmiotu

Organizacja przedmiotu. Wiadomosci podstawowe.

Dyskretne procesy przemystowe przykfady i modelowanie.

Metody wspomagania decyzji procesy dyskretne (catkowitoliczbowe i binarne) metody podziatu
i ograniczen.

Metody wspomagania decyzji procesy binarne.

Podstawy teorii graféw. Charakterystyka proceséw sieciowych.

Metody wspomagania decyzji zagadnienia sieciowe c.d.

Zagadnienia transportowe i problem komiwojazera.

Wymagania wstepne
i dodatkowe

Brak wymagan

Sposoby i kryteria
oceniania osigganych
efektow uczenia sie

Sposoéb oceniania (sktadowe) Prég zaliczeniowy Sktadowa oceny koncowej

Zaliczenie pisemne 50.0% 70.0%

Laboratorium 50.0% 30.0%

Zalecana lista lektur

Podstawowa lista lektur 1. Praca zbiorowa (red. Sikora W.). Badania operacyjne. PWE,

Warszawa 2008.

2. Trzaskalik T. Wprowadzenie do badan operacyjnych z komputerem.
Wydanie 2. PWE, Warszawa 2008.

3. Deo N. Teoria graféw i jej zastosowania w technice i informatyce.
PWN, Warszawa 1980 (ttumaczenie).

4. Gawlik J., Plichta J., Swi¢ A. Procesy produkcyjne. PWE, Warszawa
2013.

Uzupetniajaca lista lektur 1. Cormen T.H., Leiserson Ch.,E. Rivest R., Stein C. Wprowadzenie do

algorytméw. Wydanie 7. PWN, Warszawa 2012 (ttumaczenie).

Adresy eZasobdw

Adresy na platformie eNauczanie:

Przyktadowe zagadnienia/
przyktadowe pytania/
realizowane zadania

1. Znajdz rozwigzanie modelu decyzyjnego korzystajac z algorytmu Balasa z filtrem.

2. Dana jest zmienna binarna y oraz nieujemna zmienna ciggta x. Sprowadz nieliniowe wyrazenie x*y do
postaci liniowej.

Praktyki zawodowe
w ramach przedmiotu

Nie dotyczy
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