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Nazwa i kod przedmiotu

SYSTEMY STEROWANIA Z PROCESORAMI SYGNALOWYMI, PG_00044091

Kierunek studiow

Elektrotechnika

Data rozpoczecia studiow  |luty 2023 r. Rok akademicki realizaciji 2023/2024
przedmiotu

Poziom ksztatcenia II stopnia Grupa zaje¢

Forma studiow stacjonarne Sposob realizacji na uczelni

Rok studiow 1 Jezyk wykitadowy polski

Semestr studiow 2 Liczba punktow ECTS 2.0

Profil ksztatcenia ogolnoakademicki Forma zaliczenia zaliczenie

Jednostka prowadzaca

Wydziat Elektrotechniki i Automatyki

-> Katedra Automatyki Napedu Elektrycznego i Konwersji Energii

Imie i nazwisko
wyktadowcy (wyktadowcow)

Odpowiedzialny za przedmiot

dr inz. Filip Wilczynski

Prowadzacy zajecia z przedmiotu

dr inz. Filip Wilczynski

Formy zajeé
i metody nauczania

Forma zaje¢ Wyktad

Cwiczenia  |Laboratorium

Projekt

Seminarium |RAZEM

Liczba godzin zaje¢ [15.0

0.0 15.0 0.0

0.0 30

W tym liczba godzin zaje¢ na odlegtos¢: 0.0

Adres na platformie eNauczanie: https://enauczanie.pg.edu.pl/moodle/course/view.php?id=17244

Aktywnosc¢ studenta
i liczba godzin pracy

Aktywnos¢ studenta |Udziat w zajeciach Udziat w Praca wiasna RAZEM
dydaktycznych, objetych konsultacjach studenta
planem studiow

Liczba godzin pracy |30 5.0 15.0 50

studenta

Cel przedmiotu

Celem przedmiotu jest zapoznanie studenta z metodami implementacji uktadéw sterowania we
wspotczesnych systemach mikroprocesorowych.

Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy

Efekt z przedmiotu

Sposo6b weryfikacji i oceny efektu

[K7_WO02] ma pogtebiong i
uporzadkowang wiedze na temat
pomiaréw elektrycznych,
stosowanych metod i sprzetu do
pomiaréw elektrycznych wielkosci
nieelektrycznych, zna zasady
przeprowadzania badan
eksploatacyjnych urzadzen
elektrycznych, ma uporzadkowang
wiedze w zakresie problematyki
jakosci energii elektrycznej

student potrafi zaimplementowac¢
ukfad sterowania z
wykorzystaniem przetwornika
analogowo cyfrowego do pomiaru
wielkosci wyjsciowych obiektu

[SW3] Ocena wiedzy zawartej w
opracowaniu tekstowym i
projektowym

[K7_U02] potrafi przygotowac i
przedstawi¢ krotkg prezentacje
ustng na wybrany temat techniczny

student potrafi wyjasni¢ zasade
dziatania zaproponowanego
uktadu sterowania oraz
zaprezentowac¢ wyniki jego
dziatania

[SU5] Ocena umiejetnosci
zaprezentowania wynikow
realizacji zadania

[K7_WO01] ma rozszerzong i
pogtebiong wiedze z zakresu
matematyki, obejmujaca wybrane
zagadnienia metod numerycznych
oraz wiedze przydatng do
rozwigzywania zadan z dziedziny
elektrotechniki i elektrodynamiki,
ma wiedze ogodlng w zakresie
nauk technicznych obejmujaca ich
podstawy i zastosowania

student potrafi opracowaé model
matematyczny zadanego obiektu
oraz potrafi numerycznie
rozwigzac uktad réwnan
rézniczkowych

[SW1] Ocena wiedzy
faktograficznej

[K7_U03] potrafi pozyskiwac
informacje z literatury, baz danych
oraz innych zrédet, takze w jezyku
angielskim, wycigga¢ wnioski,
formutowac i wyczerpujaco
uzasadniac opinie; potrafi okresli¢
kierunki dalszego uczenia sie i
zrealizowa¢ proces
samoksztatcenia

student potrafi zaproponowaé
ukfad sterowania na potrzeby
realizacji danego zadania oraz
potrafi korzysta¢ z dokumentac;ji
wybranego systemu
mikroprocesorowego

[SU4] Ocena umiejetnosci
korzystania z metod i narzedzi
[SU1] Ocena realizacji zadania
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Tresci przedmiotu

Zapis obiektu w postaci rownan stanu i wyjscia, uktady sterowania z wykorzystaniem regulatora PID, uktad
regulacji kaskadowej, metoda lokowania biegunéw, numeryczne metody rozwigzywania rézniczkowych
uktadow sterowania, implementacja uktadu regulacji w mikrokontrolerze, wykorzystanie instrukcji/funkcji DSP

Wymagania wstepne
i dodatkowe

Znajomos¢ podstaw automatyki oraz elektrotechniki. Wymagana jest rowniez umiejetno$¢ programowania w

jezyku C.

Sposoby i kryteria
oceniania osigganych
efektéw uczenia sie

Sposob oceniania (sktadowe)

Prog zaliczeniowy

Sktadowa oceny koncowej

Wyktad

60.0%

50.0%

Laboratoria

60.0%

50.0%

Zalecana lista lektur

Podstawowa lista lektur

Nise, N. S. (2020). Control Systems Engineering (8th ed.). Wiley.

Holmes, Mark H., Introduction to Numerical Methods in Differential

Equations (2021). Springer.

Ibrahim, D. (2013). Practical Digital Signal Processing using

Microcontrollers. Elektor Verlag.

Uzupetniajaca lista lektur

Grover, D., & Deller, J. R. (1998). Digital Signal Processing and the

Microcontroller . Prentice Hall.

Nagrath, I. J., & Gopal, M. (2021). Control Systems Engineering (Third
Edition) (3rd ed.). New Age International Plubishers.

Adresy eZasobow

Adresy na platformie eNauczanie:

Przyktadowe zagadnienia/
przyktadowe pytania/
realizowane zadania

Zamodelowac¢ w postaci rownan stanu podgrzewacz do wody.

Zapropnowac¢ uktad regulacji obiektu oraz zaimplementowa¢ go w mikrokontrolerze.

Praktyki zawodowe
w ramach przedmiotu

Nie dotyczy
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