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Nazwa i kod przedmiotu

Procesy losowe i sterowanie stochastyczne, PG_00049220

Kierunek studiow

Automatyka, cybernetyka i robotyka

Data rozpoczecia studiow

luty 2024 r.

Rok akademicki realizacji
przedmiotu

2024/2025

Poziom ksztatcenia Il stopnia Grupa zaje¢ Grupa zaje¢ fakultatywnych
Grupa zaje¢ powigzanych z
prowadzonymi badaniami
naukowymi w dziedzinie nauki
zwigzanej z kierunkiem - profil
ogolnoakademicki

Forma studiéw stacjonarne Sposdb realizacji na uczelni

Rok studiow 2 Jezyk wyktadowy polski

Semestr studiow 3 Liczba punktow ECTS 2.0

Profil ksztatcenia ogolnoakademicki Forma zaliczenia zaliczenie

Jednostka prowadzaca

Woydziat Elektroniki, Telekomunikacji

i Informatyki -> Katedra Systemoéw Automatyki

Imie i nazwisko
wyktadowcy (wyktadowcdow)

Odpowiedzialny za przedmiot

dr inz. Krzysztof Cisowski

Prowadzacy zajecia z przedmiotu

dr inz. Krzysztof Cisowski

Formy zaje¢ Forma zaje¢ Wyktad Cwiczenia Laboratorium | Projekt Seminarium [RAZEM
i metody nauczania Liczba godzin zaje¢ [0.0 0.0 15.0 15.0 0.0 30

W tym liczba godzin zaje¢ na odlegtosc¢: 0.0
Aktywnos¢ studenta Aktywnos¢ studenta |Udziat w zajeciach Udziat w Praca wtasna RAZEM
i liczba godzin pracy dydaktycznych, objetych konsultacjach studenta

planem studiow
Liczba godzin pracy |30 4.0 16.0 50
studenta

Cel przedmiotu

Praktyczna weryfikacja wiedzy z zakresu sterowania stochastycznego.

Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy

Efekt z przedmiotu

Sposob weryfikacji i oceny efektu

[K7_KO02] jest gotow do krytycznej
oceny odbieranych tresci,
uznawania znaczenia wiedzy w
rozwigzywaniu problemoéw
poznawczych i praktycznych

Student rozumie zagadnienie
balansu miedzy rozdzielczosciag a
wariancjg roznych wariantéw
periodogramu.

Student rozumie konsekwencje
nieprawidtowego doboru rzedu
modelu parametrycznego przy
estymacji widma.

Student rozumie
zagadnieniestrojenia filtru
Kalmana.

[SK5] Ocena umiejetnosci
rozwigzywania problemow
wystepujacych w praktyce

[K7_UO05] potrafi planowac i
przeprowadzaé eksperymenty
zwigzane z kierunkiem studiéw, w
tym pomiary i symulacje
komputerowe, interpretowac
uzyskane wyniki i wycigga¢
whnioski

Student potrafi dokonac¢ syntezy i
symulacji sterownika
minimalnowariancyjnego/sredniej
ruchomej dla ztozonego obiektu
sterowania.

[SU1] Ocena realizacji zadania

[K7_U07] potrafi wykorzystac
zaawansowane metody
wspomagania procesow i funkgciji,
specyficzne dla kierunkéw studiow

Student potrafi estymowac
widmowa gestosé mocy proceséw
losowych za pomocg estymatoréw
parametrycznych i
nieparametrycznych.

Student potrafi dokonaé predykgji
procesu stochastycznego w
oparciu o jego model
parametryczny.

[SU1] Ocena realizacji zadania
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Tresci przedmiotu

Lab 4: Filtr Kalmana

Lab 1: Nieparametryczne etymatory widma

Lab 2: Parametryczna estymacja widma

Lab 3: Predykcja proceséw losowych

Projekt: Synteza i implementacja sterownikéw z rodziny sterownikéw mininmalnowariancyjnych

Wymagania wstepne
i dodatkowe

Identyfikacja procesow i systemow, sterowanie stochastyczne.

Sposoby i kryteria
oceniania osigganych
efektéw uczenia sie

Sposob oceniania (sktadowe)

Prég zaliczeniowy Sktadowa oceny koncowej

Projekt

51.0% 50.0%

Laboratorium

51.0% 50.0%

Zalecana lista lektur

Podstawowa lista lektur

K.J. Astrom, Introduction to Stochastic Control Theory, Prentice Hall.

Uzupetniajaca lista lektur

A. Niederlinski, J. Moscinski, Z. Ogonowski, Regulacja adaptacyjna,
PWN.

Adresy eZasobdéw

Adresy na platformie eNauczanie:

Przyktadowe zagadnienia/
przyktadowe pytania/
realizowane zadania

Praktyki zawodowe
w ramach przedmiotu

Nie dotyczy
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