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Nazwa i kod przedmiotu

Systemy robotyki i haptyki, PG_00057036

Kierunek studiow

Mechatronika

Data rozpoczecia studiow  |luty 2024 . Rok akademicki realizaciji 2024/2025
przedmiotu

Poziom ksztatcenia Il stopnia Grupa zaje¢ Grupa zaje¢ obowiazkowych z
zakresu kierunku studiow
Grupa zaje¢ powigzanych z
prowadzonymi badaniami
naukowymi w dziedzinie nauki
zwigzanej z kierunkiem - profil
ogolnoakademicki

Forma studiow stacjonarne Sposab realizacji na uczelni

Rok studiow 2 Jezyk wyktadowy polski

Semestr studiow 3 Liczba punktow ECTS 4.0

Profil ksztatcenia ogdlnoakademicki Forma zaliczenia zaliczenie

Jednostka prowadzaca

Woydziat Inzynierii Mechanicznej i Okretownictwa -> Instytut Mechaniki i Konstrukcji Maszyn -> Zaktad

Mechatroniki

Imie i nazwisko
wyktadowcy (wyktadowcow)

Odpowiedzialny za przedmiot

dr inz. Michat Mazur

Prowadzacy zajecia z przedmiotu

Formy zaje¢ Forma zaje¢ Wyktad Cwiczenia Laboratorium | Projekt Seminarium |RAZEM
i metody nauczania Liczba godzin zajeé¢ [15.0 0.0 30.0 0.0 0.0 45
W tym liczba godzin zaje¢ na odlegtos¢: 0.0
Aktywnos¢ studenta Aktywnosc¢ studenta |Udziat w zajeciach Udziat w Praca wtasna RAZEM
i liczba godzin pracy dydaktycznych, objetych konsultacjach studenta
planem studiow
Liczba godzin pracy |45 10.0 45.0 100
studenta

Cel przedmiotu

Celem przedmiotu jest zapoznanie studentéw z budowa, zastosowaniem i zasadg dziatania rozwigzan
haptycznych stosowanych w robotyce.

Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy

Efekt z przedmiotu

Sposob weryfikacji i oceny efektu

[K7_W10] zna trendy rozwojowe i
najistotniejsze nowe osiagnigcia z
zakresu nauk technicznych i
dyscyplin naukowych: Inzynieria
Mechaniczna oraz Automatyka,
Elektronika i Elektrotechnika,
wiasciwych dla kierunku studiow
Mechatronika oraz pokrewnych
dyscyplin: Informatyka i Inzynieria
Materiatowa

zna trendy rozwojowe i
najistotniejsze nowe osiagnigcia z
zakresu stosowania rozwigzan
haptycznych

[SW1] Ocena wiedzy
faktograficznej

[K7_U02] potrafi przygotowaé
opracowanie naukowe w jezyku
polskim i krétkie doniesienie
naukowe w jezyku obcym
dotyczace szczegdtowych
zagadnien z zakresu
Mechatroniki, a takze — dziedzin
nauk technicznych i dyscyplin
naukowych: Inzynieria
Mechaniczna oraz Automatyka,
Elektronika i Elektrotechnika,
wiasciwych dla mechatroniki,
przedstawiajace wyniki wtasnych
badan naukowych

potrafi przygotowa¢ opracowanie
naukowe w jezyku polskim i
krotkie doniesienie naukowe w
jezyku obcym dotyczace
szczego6towych zagadnien
dotyczacych haptyki w
zastosowaniu do sterowania
robotami

[SU5] Ocena umiejetnosci
zaprezentowania wynikow
realizacji zadania

[SU4] Ocena umiejetnosci
korzystania z metod i narzedzi
[SU3] Ocena umiejgtnosci
wykorzystania wiedzy uzyskanej
w ramach przedmiotu

[SUZ2] Ocena umiejetnosci analizy
informaciji

[SU1] Ocena realizacji zadania

[K7_WO06] ma podbudowang
teoretycznie szczegdtowa wiedze
zwigzang z zagadnieniami
projektowania mechatronicznego i
systemow

mechatronicznych oraz maszyn,
urzadzen i procesow w ktérych sg

wykorzystywane

ma podbudowang teoretycznie
szczego6towq wiedze zwigzang z
zagadnieniami projektowania
urzadzen wykorzystujacych
rozwigzania hapytczne

[SW3] Ocena wiedzy zawartej w
opracowaniu tekstowym i
projektowym

[SW2] Ocena wiedzy zawartej w
prezentaciji
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Tresci przedmiotu

1. Wiadomosci podstawowe dotyczace haptyki i robotyki

2. Projektowanie systeméw haptycznych

3. Oprogramowanie

4. Przeglad rozwigzan

Wymagania wstepne
i dodatkowe

Wiedza z zakresu Projektowania mechatronicznego, automatyki i robotyki, programowania oraz analizy

drgan.

Sposoby i kryteria
oceniania osigganych
efektow uczenia sie

Sposob oceniania (sktadowe)

Prég zaliczeniowy Sktadowa oceny koncowej

Kolokwium

50.0% 60.0%

Sprawozdanie

50.0% 40.0%

Zalecana lista lektur

Podstawowa lista lektur

Janschek, Klaus. Mechatronic systems design: methods, models,
concepts. Springer Science & Business Media, 2011.

Hatzfeld, Christian, and Thorsten A. Kern. Engineering haptic devices.
Springer London Limited, 2016.

Uzupetniajaca lista lektur

Kaltenbacher, Manfred. Numerical simulation of mechatronic sensors
and actuators. Vol. 2. Berlin: Springer, 2007.

Eric Vezzoli, Chris Ullrich, Gijs den Butter, Rafal Pijewski. XR Haptics,
Implementation & Design Guidelines. 2022

Adresy eZasobow

Adresy na platformie eNauczanie:

Przyktadowe zagadnienia/ |1. Cotojest hapytka?
przyktadowe pytania/ g \é)aklg réznice sg pormedzy zrpys’:enj d_otyku a zmys%gm wzroku?.
. . . mow réznice pomiedzy czujnikami kinestetycznymi i taktylnymi.

realizowane zadania 4. Czym réznig urzadzenia haptyczne, ktérych konstrukcja bazuje na impedancja od tych na admitancji?
5. Wymien zastosowania systemow haptycznych.
6. Jakie zakresy czestotliwosci moga by¢ stosowane w systemach haptycznych?
7. Rodzaje napeddéw stosowanych w systemach haptycznych.
8. Jak realizowane jest sterowanie $lizgowe?
9. Na czym polega segmentacja obrazu.

Praktyki zawodowe Nie dotyczy

w ramach przedmiotu
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