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Nazwa i kod przedmiotu

SENSORYKA ROBOTOW, PG_00038127

Kierunek studiow

Automatyka, robotyka i systemy sterowania

Data rozpoczecia studiéw  |pazdziernik 2022 r. Rok akademicki realizacji 2024/2025
przedmiotu

Poziom ksztatcenia | stopnia - inzynierskie Grupa zaje¢

Forma studiéw stacjonarne Sposob realizacji na uczelni

Rok studiow 3 Jezyk wykitadowy polski

Semestr studiow 6 Liczba punktow ECTS 4.0

Profil ksztatcenia ogolnoakademicki Forma zaliczenia egzamin

Jednostka prowadzaca

Wydziat Elektrotechniki i Automatyki

-> Katedra Metrologii i Systemoéw Informacyjnych

Imie i nazwisko
wyktadowcy (wyktadowcow)

Odpowiedzialny za przedmiot

dr hab. inz. Dariusz Swisulski

Prowadzacy zajecia z przedmiotu

Formy zaje¢ Forma zaje¢ Wyktad Cwiczenia Laboratorium | Projekt Seminarium |RAZEM
i metody nauczania Liczba godzin zajeé¢ |30.0 0.0 15.0 0.0 0.0 45
W tym liczba godzin zaje¢ na odlegtosc¢: 0.0
Aktywnos¢ studenta Aktywnosc¢ studenta |Udziat w zajeciach Udziat w Praca wtasna RAZEM
i liczba godzin pracy dydaktycznych, objetych konsultacjach studenta
planem studiow
Liczba godzin pracy |45 7.0 48.0 100
studenta

Cel przedmiotu

Celem przedmiotu jest zapoznanie studentéw z tematyka czujnikéw robotéw.

Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy

Efekt z przedmiotu

Sposob weryfikacji i oceny efektu

[K6_UO08] potrafi projektowac i
budowac uktady i urzadzenia z
zakresu zwigzanego z systemami
mechatroniki i robotyki

Student potrafi zaplanowac i
przeprowadzi¢ eksperymenty i
pomiary z zakresu sensoryki
robotéw.

[SU4] Ocena umiejetnosci
korzystania z metod i narzedzi

[K6_W10] ma podstawowg wiedze
zwigzang z systemami

mechatroniki i robotyki

Student opisuje budowe i zasade
dziatania czujnikow stosowanych
w robotyce.

[SW1] Ocena wiedzy
faktograficznej

Tresci przedmiotu

WYKLAD Wprowadzenie do uktadéw sensorycznych. Klasyfikacja czujnikow. Wiasciwosci statyczne i
dynamiczne czujnikéw pomiarowych. Uktady pomiarowe potozenia i przemieszczenia (potencjometry
pomiarowy, selsyny przelicznikowe, induktosyny, czujniki indukcyjnosciowe, przetworniki obrotowo-
impulsowe i liniaty kreskowe, tarcze i linialy kodowe, liniaty z falowodem). Uktady pomiarowe predkosci
(pradnice tachometryczne pradu statego, pradu przemiennego synchroniczne i asynchroniczne, metody
cyfrowe). Uktady sensoryczne dotyku (czujniki stykowe, przetworniki sity i naprezen, przetworniki
tensometryczne rezystancyjne, przetworniki magnetoelektryczne, przetworniki dotykowe typu sztuczna
skoéra). Uktady sensoryczne obecnosci i zblizenia (czujniki ultradzwigkowe, czujniki optoelektroniczne,
czujniki indukcyjne, czujniki pola magnetycznego, czujniki pojemnosciowe). Uktady wizyjne (uktady do
identyfikacji potozenia przedmiotéw, uktady rozpoznajace obrazy, czytniki kodéw kreskowych). Czujniki
robota Mindstorms NXT. LABORATORIUM Czujniki indukcyjne. Czujniki pojemnosciowe. Czujniki
optoelektroniczne. Czujniki ultradzwiekowe. Czujniki pola magnetycznego i wytaczniki krancowe. Czujniki
potozenia katowego. Czujniki wizyjne.

Wymagania wstepne
i dodatkowe

Podstawowe wiadomosci z zakresu metrologii.

Sposoby i kryteria
oceniania osigganych
efektéw uczenia sie

Sposob oceniania (sktadowe)

Prog zaliczeniowy

Sktadowa oceny koncowe;j

semestru i egzamin ustny

Ocena z ¢wiczen laboratoryjnych i |60.0% 30.0%
sprawozdania z wykonanych

éwiczen

Wykiad - kolokwia w czasie 60.0% 70.0%

Zalecana lista lektur

Podstawowa lista lektur

Swisulski D., Rafinski L.: Sensoryka robotéw. Laboratorium.
Wydawnictwo Politechniki Gdanskiej, Gdansk 2007
Honczarenko J.: Roboty przemystowe. Budowa i zastosowanie. WNT

Warszawa 2004
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Uzupetniajaca lista lektur

Zakrzewski J.: Czujniki i przetworniki pomiarowe. Wydawnictwo
Politechniki Slaskiej. Gliwice 2004

Mukhopadhyay S.C., Huang R.Y.M.: Sensors. Springer 2008

Adresy eZasobdw

Adresy na platformie eNauczanie:

Przyktadowe zagadnienia/
przyktadowe pytania/
realizowane zadania

1. Wtasciwosci statyczne i dynamiczne czujnikéw pomiarowych.

2. Budowa i zasada dziatania czujnikdw odlegtosci.

3. Budowa i zasada dziatania czujnikéw fotoelektrycznych.

4. Budowa i zasada dziatania enkoderow.

5. Budowa i zasada dziatania czujnikéw zblizeniowych.

Praktyki zawodowe
w ramach przedmiotu

Nie dotyczy
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