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Kierunek studiow

Automatyka, robotyka i systemy sterowania

Data rozpoczecia studiow  |luty 2024 . Rok akademicki realizaciji 2024/2025
przedmiotu

Poziom ksztatcenia Il stopnia Grupa zaje¢ Grupa zaje¢ fakultatywnych
Grupa zaje¢ powigzanych z
prowadzonymi badaniami
naukowymi w dziedzinie nauki
zwigzanej z kierunkiem - profil
ogolnoakademicki

Forma studiow stacjonarne Sposob realizacji na uczelni

Rok studiow 1 Jezyk wyktadowy polski

Semestr studiow 2 Liczba punktéw ECTS 4.0

Profil ksztatcenia ogdlnoakademicki Forma zaliczenia zaliczenie

Jednostka prowadzaca

Wydziat Elektrotechniki i Automatyki

-> Katedra Elektrotechniki, Systemoéw Sterowania i Informatyki

Imie i nazwisko
wyktadowcy (wyktadowcow)

Odpowiedzialny za przedmiot

dr hab. inz. Michat Grochowski

Prowadzacy zajecia z przedmiotu

Formy zaje¢ Forma zaje¢ Wyktad Cwiczenia Laboratorium | Projekt Seminarium |[RAZEM
i metody nauczania Liczba godzin zaje¢ 0.0 0.0 0.0 60.0 0.0 60
W tym liczba godzin zaje¢ na odlegtosc¢: 0.0
Aktywnos¢ studenta Aktywnos¢ studenta [Udziat w zajeciach Udziat w Praca wtasna RAZEM
i liczba godzin pracy dydaktycznych, objetych konsultacjach studenta
planem studiow
Liczba godzin pracy |60 15.0 250 100
studenta

Cel przedmiotu

Celem przedmiotu jest opracowanie lub wykonanie wspolnie przez grupe studentéw projektu technicznego

lub systemu komputerowego.

Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy

Efekt z przedmiotu

Sposéb weryfikacji i oceny efektu

[K7_U13] potrafi zaprezentowac,
oceni¢ przebieg i efekty pracy w
zespole realizujgcym
zaawansowany projekt inzynierski
realizowany w przemystowym
Srodowisku pracy zespotowej w
zakresie tematyki badawcze;j
prowadzonej na wydziale. Bazujac
na wielomiesiecznym
doswiadczeniu pracy zespotowej
zgodnym z kierunkiem
ksztatcenia, rozumie organizacje
firmy, umie twérczo wykorzysta¢
wiedze i umiejetnosci zdobyte w
czasie studiow, potrafi korzystaé
z dokumentacji technicznych
wykorzystywanych w firmie i
samodzielnie je tworzy¢

Student umie krytycznie i
obiektywnie oceni¢ swoja prace
oraz partnerow z zespotu.
Student umie wykorzysta¢ nabyte
umiejetnosci w celu rozwigzania
napotkanych problemow.

[SUZ2] Ocena umiejetnosci analizy
informacji

[SU5] Ocena umiejgtnosci
zaprezentowania wynikow
realizacji zadania

[SU4] Ocena umiejetnosci
korzystania z metod i narzedzi

[K7_UO02] potrafi pracowaé
indywidualnie i w zespole, umie
porozumiewac sie w srodowisku
zawodowym oraz w innych
srodowiskach przy uzyciu roznych
technik, potrafi oszacowa¢ czas
potrzebny na realizacje
powierzonego zadania

Student umie wspotpracowaé w
grupie w celu osiggnigecia
zamierzonego celu, realizujac go
w odpowiednim czasie.

[SU1] Ocena realizacji zadania
[SU5] Ocena umiejetnosci
zaprezentowania wynikow
realizacji zadania

[K7_W02] ma uporzadkowang

Student potrafi wykorzystaé swoja

[SW2] Ocena wiedzy zawartej w

wiedze z zakresu zastosowania wiedze z zakresu informatyki do prezentaciji
systemoéw informatycznych do opracowania stabilnych i [SW1] Ocena wiedzy
zwiekszania niezawodnosci, efektywnych systemow sterowania |faktograficznej
efektywnosci, szybkosci i i wspomagania decyzji
mobilnosci systeméw sterowania i
zarzadzania
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Tresci przedmiotu

W ramach przedmiotu studenci wspolnie realizujg zadanie projektowe, ktérego efektem moze by¢
urzadzenie fizyczne, model matematyczny, system sterowania lub podejmowania decyzji.

Wymagania wstepne
i dodatkowe

brak

Sposoby i kryteria
oceniania osigganych
efektow uczenia sie

Sposob oceniania (sktadowe)

Prég zaliczeniowy Sktadowa oceny koncowej

Terminowos¢ i sposob realizacji
projektu

50.0% 100.0%

Zalecana lista lektur

Podstawowa lista lektur

1. Byrski W. (2007). Obserwacja i sterowanie w systemach
dynamicznych. Uczelniane Wydawnictwa Naukowo Dydaktyczne
Akademii Gérniczo Hutniczej, Krakow.

2. Grega W. (2004). Metody i algorytmy sterowania cyfrowego w
uktadach scentralizowanych i rozproszonych. Uczelniane Wydawnictwa
Naukowo Dydaktyczne Akademii Gorniczo Hutniczej, Krakow.

3. Holejko D., Koscielny W.J. (2012). Automatyka procesow ciagtych.
Oficyna Wydawnicza Politechniki Warszawskiej, Warszawa.

4. Tatjewski T. (2016). Sterowanie zaawansowane obiektow
przemystowych. Wydanie drugie zmienione. Akademicka Oficyna
Wydawnicza EXIT, Warszawa.

5. Korbicz Jozef , Koscielny Jan M. Modelowanie, diagnostyka i
sterowanie nadrzedne procesami. Wydawnictwo Naukowe PWN, 2020.

Uzupetniajaca lista lektur

A. Giuseppe Bonaccorso. Igorytmy uczenia maszynowego.
Zaawansowane techniki implementacji. Helion

Adresy eZasobdw

Adresy na platformie eNauczanie:

Przyktadowe zagadnienia/
przyktadowe pytania/
realizowane zadania

Sterowanie suwnicg 3D

Praktyki zawodowe
w ramach przedmiotu

Nie dotyczy
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