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Nazwa i kod przedmiotu

AUTOMATYZACJA SYSTEMOW OKRETOWYCH, PG_00046098

Kierunek studiow

Automatyka, robotyka i systemy sterowania

Data rozpoczecia studiow  |luty 2023 r. Rok akademicki realizaciji 2023/2024
przedmiotu

Poziom ksztatcenia II stopnia Grupa zaje¢

Forma studiow stacjonarne Sposob realizacji na uczelni

Rok studiow 2 Jezyk wykitadowy polski

Semestr studiow 3 Liczba punktow ECTS 2.0

Profil ksztatcenia ogolnoakademicki Forma zaliczenia zaliczenie

Jednostka prowadzaca

Wydziat Elektrotechniki i Automatyki

-> Katedra Automatyki

Imie i nazwisko
wyktadowcy (wyktadowcow)

Odpowiedzialny za przedmiot

prof. dr hab. inz. Roman Smierzchalski

Prowadzacy zajecia z przedmiotu

Formy zaje¢ Forma zaje¢ Wyktad Cwiczenia Laboratorium | Projekt Seminarium |RAZEM
i metody nauczania Liczba godzin zaje¢ [15.0 0.0 15.0 0.0 0.0 30
W tym liczba godzin zaje¢ na odlegtosc¢: 0.0
Aktywnos¢ studenta Aktywnosc¢ studenta |Udziat w zajeciach Udziat w Praca wtasna RAZEM
i liczba godzin pracy dydaktycznych, objetych konsultacjach studenta
planem studiow
Liczba godzin pracy |30 2.0 18.0 50
studenta

Cel przedmiotu

Znajomos¢ uktadow sterowania i kontroli okretowych systeméw oraz wymagan technicznych stawianych tym
uktadom. Wiedza praktyczna z zakresu zautomatyzowanego systemu elektroenergetycznego statku,
uktadow sterowania i kontroli pracy napedu gtéwnego, urzadzen pomocniczych statku. W zakresie uktadéw
tadunkowych wyktad pozwoli na zaznajomienie sie z automatyzowanymi systemami chtodniczymi statku.

Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy

Efekt z przedmiotu

Sposo6b weryfikacji i oceny efektu

[K7_W11] posiada pogtebiong
wiedze na temat komputerowych
metod i narzedzi stosowanych do
analizy, syntezy i projektowania
uktadow i systemow automatyki i
robotyki

Student rozszerza wiedze w
zakresie komputerowych uktadéw
i systeméw sterowania oraz
kontroli okretowych systemow.

[SW1] Ocena wiedzy
faktograficznej

[K7_U07] potrafi wykorzystac
metody analityczne, symulacyjne i
eksperymentalne do formutowania
i rozwigzywania zadan
inzynierskich i prostych
problemoéw badawczych z zakresu
automatyki i robotyki

Student potrafi projektowac
wybrany zautomatyzowany
system okretowy, okresla¢ zbiory
sygnatéw wejsciowych i
wyjsciowych oraz zakresy
zmiennosci parametréw, zatozenia
techniczne, funkcje realizowane w
uktadzie sterowania i kontroli, a
takze tryby sterowania.

[SU1] Ocena realizacji zadania

[K7_WO06] ma rozszerzong wiedze
z zakresu projektowania
elementow i urzadzen automatyki,
systemow sterowania i
wspomagania decyzji oraz
ztozonych systeméw
mechatronicznych

Student rozszerza wiedze w
zakresie regulacji, sterowania i
kontroli w uktadach okretowych
oraz zintegrowanych systeméw
sterowania na statku.

[SW3] Ocena wiedzy zawartej w
opracowaniu tekstowym i
projektowym

[K7_U04] ma umiejetnos¢
samoksztatcenia sie m.in. w celu
podnoszenia kwalifikacji
zawodowych oraz potrafi okresli¢
kierunki dalszego uczenia sie

Student ma wiedze w zakresie
automatyzacji systemu
nawigacyjnego, tadunkowego i
energetycznego statku, przepiséow
i wymagan towarzystw
klasyfikacyjnych w zakresie
ukfadéw automatyki na statku.

[SU3] Ocena umiejetnosci
wykorzystania wiedzy uzyskanej
w ramach przedmiotu

[K7_UO03] potrafi przygotowac i
przedstawi¢ prezentacje,
dotyczaca wynikéw zadania
inzynierskiego oraz wtasnych
badan naukowych

Student potrafi przygotowaé
prezentacje dot. struktury
sterowania i kontroli, konfiguraciji,
zasad funkcjonowania oraz
doboru parametréw wybranych
zautomatyzowanych systemow
okretowych.

[SU5] Ocena umiejetnosci
zaprezentowania wynikow
realizacji zadania
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Tresci przedmiotu

Statek jaka obiektu sterowania, podziat na systemy i podsystemy. Zakres automatyzacji systemu
nawigacyjnego, tadunkowego i energetycznego statku. Przepisy i wymagania towarzystw klasyfikacyjnych w
zakresie uktadéw automatyki na statku. Regulacja, sterowanie i kontrola w uktadach okretowych.
Zintegrowany system sterowania na statku.

Automatyka systemu elektroenergetycznego. Zautomatyzowane elektrownie okretowe. Automatyka zespotu
pradotwérczego, automatyczna synchronizacja pradnic, rozdziat mocy czynnej i biernej. Rozwigzania
ukfadéw automatyki stosowanych na statkach firm: Kongsberg, Simens, SAM. Algorytmy sterowania
wspotpracg generatoréw watowych z generatorami napedzanymi silnikami spalinowymi. Uktady generatoréw
watowych ze stabilizacjg czestotliwosci, zasada dziatania, algorytmy sterowania. Wspotpraca
turbogeneratoréw wykorzystujgcych ciepto gazéw wydechowych z generatorami podstawowymi. Algorytmy
sterowania. Sterowanie zespotem pradotworczym awaryjnym. Sposoby rozruchu silnikéw spalinowych.
Zatgczenia zespotu awaryjnego przy zaniku napigcia w sieci.

Automatyka systemu napedowego statku. Zdalne sterowanie silnikéw spalinowych. Schemat blokowy.
Algorytmy sterowania. Standard DENIS. Uktad zdalnego sterowania silnikiem spalinowym na przyktadzie
AutoChief 4. Sterowanie w stanach awaryjnych. Regulatory predkosci obrotowej silnikdw spalinowych.
Uktady zdalnego sterowania $rubg nastawng.

Automatyka systemédw pomocniczych. Uktad automatyki systemu powietrza rozruchowego. Sposoby
sterowania zespotéw sprezarkowych. Automatyka systemu paliwowego. Sterowanie pracg pomp
transportowych paliwa. Uktady automatyki wiréwek paliwa. Zasada dziatania, algorytmy sterowania. Uktady
automatycznej regulacji temperatury i lepkosci paliwa. Uktady automatyki systemu dotadowania powietrza
silnika gtéwnego. Automatyka sytemu smarnego SG i SP. Sterowanie pomp transportowych, pomp
obiegowych. Regulacja temperatury oleju smarowego. Automatyka systemu chtodzenia silnikow
spalinowych. Sterowanie pomp obiegowych wody morskiej i stodkiej. Regulacja temperatury wody stodkie;j.
Automatyka systemu wytwarzania pary wodnej. Uktady regulacji poziomu wody, ci$nienia pary, wydajnosci
kotta i zawartosci tlenu w spalinach. Praca réwnolegta kottéw. Uktady sterowania palnikiem kotta. Uktady
zdalnego sterowania zaworéw systemu zezowo-balastowego, tadunkowego i paliwowego. Uktady
automatyki chtodni tadunkowych na statkach towarowych i rybackich. Rozwigzania uktadéw chiodniczych
stosowanych na statkach firm ABB, York Marine, Sabroe. Regulacja wydajnosci i temperatury. Obstuga
zespotdw kontroli pracy chtodni. Uktady konteneréw chiodniczych. Zasilanie i rozdziat energii elektrycznej na
statkach przewozacych kontenery chtodzone.

W ramach zaje¢ planowana jest wizyta w Stoczni Remontowej w Gdansku na statku w koncowej fazie
remontu lub budowy.

Wymagania wstepne
i dodatkowe

Sposoby i kryteria Sposdb oceniania (sktadowe) Prég zaliczeniowy Sktadowa oceny koricowej
oceniania 05|a_gan}’Ch Zaliczenie koricowe 60.0% 100.0%

efektow uczenia sie

Zalecana lista lektur Podstawowa lista lektur 1. Smierzchalski R.: Automatyzacja systemoéw energetycznych

statku, Wydawnictwo Gryf, Gdansk 2004.

2. R.Smierzchalski, (pod red.) Automatyzacja Systemoéw
Energetycznych Statku laboratorium, , Czes¢ | i Il. Wydawnictwo
Akademii Morskiej w Gdyni, Gdynia 2004.

3. M Filipek, R. Smierzchalski; Kontenery chtodnicze automatyka,
eksploatacja i diagnostyka, podrecznik, ss. 152, Gryf, Gdynia 2007.

4. Hall Dennis T.: Practical Marine Electrical Knowledge, second
edition, Witherby 1999.

5. McGeorge H.D., Marine Electrical Equipment and Practice,
Butterworth-Heinemann, Oxford 1993.

6. Sotdek J.: Automatyzacja statkdw, Wydawnictwo Morskie, Gdansk
1985.

7. Weller W.: Automatyzacja statku, Wydawnictwo Morskie, Gdansk
1974.

8. Wyszkowski J., Wyszkowski S.: Elektrotechnika okretowa napedy
elektryczne, Fundacja Rozwoju Wyzszej Szkoty Morskiej w Gdyni,
Gdynia 1998.

9. Wyszkowski S.: Elektrotechnika okretowa, tom 1, Wydawnictwo
Morskie, Gdansk 1991.

10. Zatorski W., Figwer J.: Uktady wzbudzenia okretowych pradnic
synchronicznych, Wydawnictwo Morskie, Gdansk 1978

Uzupetniajaca lista lektur 1. Dokumentacje techniczne systemu DENIS oraz firm ABB,
Kongsberg.

2. Dokumentacje techniczne i stoczniowe wybranych urzadzen
pomocniczych.

3. Materialy pomocnicze dostarczone przez prowadzacego w czasie
wyktadu.

Adresy eZasobow Adresy na platformie eNauczanie:
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Przyktadowe zagadnienia/
przyktadowe pytania/
realizowane zadania

1. Zautomatyzowana elektrownia okretowa.

2. Elektrownia okretowa wspotpracujaca z napedem elektrycznym.
3. Automatyka zespotu pradotworczego.

4. Systemy pomocnicze sitowni okretowe;j:

4a - system olejowy,

4b - system wody chitodzacej,

4c system paliwowy.

5. Automatyka silnika gtéwnego wolnoobrotowego f. Sulzer.

6. Okretowe systemy chtodnicze.

7. Automatyka kontenera chiodniczego.

Praktyki zawodowe
w ramach przedmiotu

Nie dotyczy
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