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Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy

Efekt z przedmiotu

Sposéb weryfikacji i oceny efektu

[K6_KO01] Jest Swiadomy
kluczowych aspektow
odpowiedzialnosci zawodowe;j,
etycznej i spotecznej zwigzanych
z zarzadzaniem, prowadzeniem
dziatalnosci, podejmowaniem
decyzji i formutowaniem opinii w
budownictwie.

Student potrafi poprawnie
korzystac z zasad organizacji
pracy.

[SK5] Ocena umiejetnosci
rozwigzywania problemow
wystepujacych w praktyce

[K6_U06] Prowadzi dziatania
inzynierskie w zakresie
budownictwa, wykorzystujac i
stosujac praktyczng wiedze i
zrozumienie specyfiki materiatow,
urzadzen i narzedzi, procesow i
technologii.

Student potrafi wykorzysta¢ w
sposob ekonomiczny i etyczny
zasady dziatalnosci zawodowe;.

[SU4] Ocena umiejetnosci
korzystania z metod i narzedzi

[K6_U08] Potrafi zarzadzaé
przedsigbiorstwem/
przedsiewzieciem budowlanym, a
takze organizowac¢ prace na
budowie zgodnie z normami
prawa i przepisami BHP.

Student potrafi w sposéb logiczny
korzysta¢ z zasad bhp i prawa

pracy.

[SU3] Ocena umiejetnosci
wykorzystania wiedzy uzyskanej
w ramach przedmiotu

[K6_WO08] Wykazuje sie wiedzg na
temat prawa budowlanego,
podstaw przedsiebiorczosci,
zarzadzania przedsiewzieciem
budowlanym, zna zasady BHP i
normy organizacji oraz kierowania
budowa.

Student potrafi wykorzystaé
wiedze z obszaru prawa
budowlanego i zarzadzania
przedsiebiorstwem.

[SW1] Ocena wiedzy
faktograficznej

[K6_WO06] Wykazuje praktyczng
wiedze i zrozumienie materiatow,
urzadzen i narzedzi, procesow i
technologii z zakresu
budownictwa (oraz ich
ograniczen).

Student potrafi i zna zasady
korzystania z maszyn i urzadzen
budowlanych.

[SW1] Ocena wiedzy
faktograficznej

Tresci przedmiotu

Podstawowe pojecia technologii rob6t budowlanych. Mechanizacja rob6t budowlanych. Technologia robot
przygotowawczych. Technologia i organizacja robét ziemnych. Technologia i organizacja robot betonowych.
Transport technologiczny. Technologia i organizacja montazu. Prefabrykacja. Technologia robot
wykonczeniowych. Rusztowania. Technologia robét nawierzchniowych. Specyfikacje techniczne wykonania i
odbioru rob6t. Podstawowe pojecia dotyczace organizacji i zarzadzania. BHP podczas wykonywania robot

budowlanych.

Wymagania wstepne
i dodatkowe

dostep do literatury fachowe;j

Sposoby i kryteria
oceniania osigganych
efektéw uczenia sie

Sposob oceniania (sktadowe)

Prég zaliczeniowy

Sktadowa oceny koncowej

projekt

60.0%

50.0%

kolokwium

60.0%

50.0%

Zalecana lista lektur

Podstawowa lista lektur

Literatura podstawowa 1. Dyzewski A. : Technologia i organizacja
budowy Arkady Warszawa 2. Stefanski A. : Technologia

zmechanizowanych robo6t budowlanych. PWN 3. Stefanski A., Walczak
J. : Technologia robé6t budowlanych. Arkady 4. Jaworski K.M.:
Metodologia projektowania realizacji budowy. WN PWN Warszawa 5.
Jaworski K.M.: Podstawy organizacji budowy.WN PWN Warszawa

Uzupetniajaca lista lektur

Literatura uzupetniajaca 6. Sniadkowski Z. : Maszyny do zageszczania
podtoza. WN-T 7. Praca zbiorowa : Mechanizacja robot
wykonczeniowych w budownictwie. Arkady 8. Fligier K., Rowinski L.,
Szwabowski J. : Montaz zintegrowanych konstrukcji budowlanych.
PWN 9. Stoner J.A.F., Freemen R.E., Gilbert D.R.: Kierowanie. PWE
Warszawa.

Adresy eZasobdéw

Adresy na platformie eNauczanie:

Technologia i organizacja robét budowlanych 2024 - Moodle ID: 37841
https://fenauczanie.pg.edu.pl/moodle/course/view.php?id=37841

Technologia i organizacja rob6t budowlanych 2024 - Moodle ID: 37841
https://enauczanie.pg.edu.pl/moodle/course/view.php?id=37841

Przyktadowe zagadnienia/
przyktadowe pytania/
realizowane zadania

Praktyki zawodowe
w ramach przedmiotu

Nie dotyczy
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