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Nazwa i kod przedmiotu

Automation Systems and Ship Positioning Systems, PG_00062688

Kierunek studiow

Okrety i konstrukcje morskie (studia w j. angielskim)

Data rozpoczecia studiow  |luty 2024 . Rok akademicki realizaciji 2024/2025
przedmiotu

Poziom ksztatcenia Il stopnia Grupa zaje¢ Grupa zaje¢ specjalnosciowych
Grupa zaje¢ powigzanych z
prowadzonymi badaniami
naukowymi w dziedzinie nauki
zwigzanej z kierunkiem - profil
ogolnoakademicki

Forma studiow stacjonarne Sposob realizacji na uczelni

Rok studiow 1 Jezyk wyktadowy angielski

Semestr studiow 2 Liczba punktéw ECTS 5.0

Profil ksztatcenia ogdlnoakademicki Forma zaliczenia zaliczenie

Jednostka prowadzaca

Wydziat Inzynierii Mechanicznej i Okretownictwa -> Instytut Budowy Okretow -> Zaktad Energetyki i

Automatyki Morskiej

Imie i nazwisko
wyktadowcy (wyktadowcow)

Odpowiedzialny za przedmiot

dr inz. Mohammad Ghaemi

Prowadzacy zajecia z przedmiotu

Formy zaje¢ Forma zaje¢ Wyktad Cwiczenia Laboratorium | Projekt Seminarium [RAZEM
i metody nauczania Liczba godzin zaje¢ |30.0 15.0 30.0 0.0 0.0 75
W tym liczba godzin zaje¢ na odlegtos¢: 0.0
Aktywnos¢ studenta Aktywno$¢ studenta [Udziat w zajeciach Udziat w Praca wtasna RAZEM
i liczba godzin pracy dydaktycznych, objetych konsultacjach studenta
planem studiow
Liczba godzin pracy |75 10.0 40.0 125
studenta

Cel przedmiotu

Celem przedmiotu jest zapoznanie studentéw z podstawowymi pojeciami dotyczacymi uktadéw automatyki
na statkach, dynamiki ruchu statku oraz systeméw pozycjonowania, naprowadzania i sterowania,
umozliwiajgc im zdobycie umiejetnosci analizy i projektowania tych systemow w kontekscie bezpiecznej i

efektywnej nawigacji morskie;.
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Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy

Efekt z przedmiotu

Sposéb weryfikacji i oceny efektu

[K7_U02] prezentuje przekonujace
i logicznie uzasadnione argumenty
dotyczace uzyskanych wynikow
poprzez ich krytyczng analize i
interpretacje

Osoba studiujgca prezentuje
logicznie uzasadnione argumenty
dotyczace uzyskanych wynikéw z
systemdéw automatyki na statkach
oraz systeméw pozycjonowania,
naprowadzania i sterowania,
poprzez ich krytyczng analizg i
interpretacje.

[SU3] Ocena umiejetnosci
wykorzystania wiedzy uzyskanej
w ramach przedmiotu

[K7_WO03] demonstruje
zaawansowane umiejetnosci w
stosowaniu metod analitycznych
oraz technik rozwigzywania
probleméw zwigzanych z
oceanotechnika, korzystajac z
odpowiednich narzedzi

Osoba studiujaca wykazuje
zaawansowane wiedzy w
stosowaniu metod analitycznych
oraz technik rozwigzywania
probleméw zwigzanych z
projektowaniem i implementacjg
ukfadéw automatyki na statkach
oraz systemow pozycjonowania
statkow, korzystajac z
odpowiednich narzedzi.

[SW1] Ocena wiedzy
faktograficznej

[K7_KO01] rozumie potrzebe
uczenia sie przez cate zycie,
potrafi krytycznie oceni¢
poznawane tresci, zna znaczenie
wiedzy w rozwigzywaniu
problemoéw poznawczych i
praktycznych

Osoba studiujaca jest $wiadoma
koniecznosci ciggtego uczenia sie
oraz dokonywania krytycznej
analizy i oceny poznawanych
tresci zwigzanych z uktadami
automatyki na statkach oraz
systemami pozycjonowania,
rozumiejac istotng role wiedzy w
efektywnym rozwigzywaniu
zaréwno teoretycznych, jak i
praktycznych probleméw w tym
obszarze.

[SK2] Ocena postepéw pracy

[K7_WO06] potrafi znalez¢ i
wykorzysta¢ wiarygodne zrodta
informaciji istotne dla analizy
problemow z obszaru kierunku
studiow

Osoba studiujgca posiada wiedze
na temat sposobow znajdowania i
wykorzystywania wiarygodnych
zrodet informacii istotnych dla
analizy problemoéw zwigzanych z
automatyzacjq i pozycjonowaniem
statkéw, co umozliwia jej
skuteczne podejmowanie decyzji i
opracowywanie rozwigzan w tym
obszarze.

[SW3] Ocena wiedzy zawartej w
opracowaniu tekstowym i
projektowym

[K7_U01] opracowuje nowatorskie
strategie rozwigzywania
skomplikowanych i dynamicznych
problemoéw, wykorzystujac
synteze informacji z réznych
zrodet oraz metody analityczne,
symulacyjne i eksperymentalne,
uwzgledniajac zmiennos$¢
otoczenia

Osoba studiujgca potrafi
opracowywac strategie
rozwigzywania skomplikowanych i
dynamicznych problemoéw
zwigzanych z uktadami automatyki
na statkach oraz systemami
pozycjonowania, wykorzystujac
synteze informacji z r6znych
zrodet oraz metody analityczne,
symulacyjne i eksperymentalne,
uwzgledniajac zmiennosé
$rodowiska morskiego.

[SU4] Ocena umiejetnosci
korzystania z metod i narzedzi

[K7_WO02] wyjasnia istote oraz
powigzania kluczowych
elementow opisujgcych systemy i
procesy w oceanotechnice,
wykorzystujac aktualng wiedze z
gtéwnych dziedzin naukowych
zwigzanych z kierunkiem studiow

Poprzez krytyczna ocene i
interpretacje wynikoéw analizy
ukfadéw automatyki na statkach,
osoba studiujgca zdobywa wiedze
na temat kluczowych elementéw
rozwigzywania skomplikowanych
probleméw w tym obszarze,
uwzgledniajac zmienne warunki
morskie oraz r6znorodnos¢
dostepnych danych.

[SW1] Ocena wiedzy
faktograficznej

Tresci przedmiotu

1. Przeglad i zrozumienie réznych uktadéw sterowania na statkach (obejmujacych kurs i trajektorie statku,
system napedu, stabilizacje ruchu oraz dynamiczne pozycjonowanie), ich struktury i elementy.

2. Modelowanie matematyczne i symulacja ruchu statku w szesciu stopniach swobody.

3. Zakiocenia i oddziatywania srodowiska morskiego na ruch statku, matematyczne modelowanie

Srodowiska statku.

4. Metody projektowania i wdrazania uktadow sterowania i pozycjonowania statkow, w tym klasyczne
systemy sterowania i prowadzenia, regulatory adaptacyjne i optymalne, estymatory stanu, a takze
nowoczesne metody sterowania.

Wymagania wstepne
i dodatkowe

Wiedza, kompetencje i umiejetnosci zwigzane z podstawami automatyki, wymagane na poziomie studiéw |

stopnia.
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Sposoby i kryteria
oceniania osigganych
efektow uczenia sie

Sposob oceniania (sktadowe)

Prég zaliczeniowy

Sktadowa oceny koncowej

Cwiczenia 50.0% 20.0%
Wyktad 50.0% 40.0%
Laboratorium 50.0% 40.0%

Zalecana lista lektur

Podstawowa lista lektur

1. Fossen T. I, Handbook of Marine Craft Hydrodynamics and Motion
Control, John Wiley & Sons, 2011.2. Domachowski Z., Ghaemi M. H.,
Okretowe uktady automatyki, Wydawnictwo Politechniki Gdanskiej,
2019.

1. Thor I. Fosen: Marine Control Systems, Marine Cybernetics AS,
2002.

Uzupetniajaca lista lektur

2. Hirdaris S. E, Elements of ship dynamics and hydromechanics,
American Bureau of Shipping, July 2022.

3. Ogata K., Modern Control Engineering, 4th edition, Prentice Hall,
2002.

Adresy eZasobow Adresy na platformie eNauczanie:

Przyktadowe zagadnienia/
przyktadowe pytania/
realizowane zadania

1. Jakie sg kluczowe elementy i struktury okretowych uktadéw automatyki oraz jak przyczyniajg sie one do
poprawnej nawigacji statku?2. Wyjasni¢ pojecie sterowania kursu i trajektorii statku oraz jego znaczenie w
nawigacji morskiej.3. Jak dziata uktad sterowania w uktadzie napedu statku i jakie sg jego gtéwne sktadniki?
4. Oméwic znaczenie stabilizacji ruchu statku dla zapewnienia bezpieczenstwa i komfortu na poktadzie.5.
Co to jest dynamiczne pozycjonowanie i w jaki sposob rézni sie od tradycyjnych metod pozycjonowania
statkdw?6. W jaki sposdb mozna wykorzysta¢ modelowanie matematyczne i symulacje do analizy ruchu
statku w szesciu stopniach swobody?7. Jakie czynniki przyczyniajq sie do obcigzeh morskich statku i jak sg
one modelowane matematycznie?8. Wyjasni¢ znaczenie zrozumienia srodowiska morskiego poprzez
modelowanie matematyczne.9. Jakie sg klasyczne systemy sterowania i prowadzenia stosowane w
sterowaniu statkiem i jak dziatajg?10. Poréwna¢ i omoéwic regulatory adaptacyjne i optymalne w kontekscie
systemdw sterowania i pozycjonowania statkow.

Praktyki zawodowe
w ramach przedmiotu

Nie dotyczy
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