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Karta przedmiotu

POLITECHNIKA
GDANSKA

Nazwa i kod przedmiotu

Elektronika przemystowa i automatyka, PG_00062732

Kierunek studiow

Technologie Przemystu 5.0

Data rozpoczecia studiow

pazdziernik 2024 r.

Rok akademicki realizacji
przedmiotu

2026/2027

Poziom ksztalcenia

| stopnia - inzynierskie

Grupa zajec

Grupa zaje¢ obowigzkowych z
zakresu kierunku studiow

Grupa zaje¢ powigzanych z
prowadzonymi badaniami
naukowymi w dziedzinie nauki
zwigzanej z kierunkiem - profil
ogdlnoakademicki

Forma studiow stacjonarne Sposob realizaciji na uczelni
Rok studiow 3 Jezyk wyktadowy polski
Semestr studiow 5 Liczba punktow ECTS 3.0
Profil ksztatlcenia ogolnoakademicki Forma zaliczenia zaliczenie

Jednostka prowadzaca

Wydziat Elektroniki, Telekomunikaciji

i Informatyki -> Katedra Inzynierii Biomedycznej

Imie i nazwisko
wyktadowcy (wyktadowcow)

Odpowiedzialny za przedmiot

dr inz. Grzegorz Jasinski

Prowadzacy zajecia z przedmiotu

Formy zaje¢ Forma zaje¢ Wyktad Cwiczenia Laboratorium | Projekt Seminarium |RAZEM
i metody nauczania Liczba godzin zaje¢ [15.0 0.0 15.0 15.0 0.0 45
W tym liczba godzin zaje¢ na odlegtosé¢: 0.0
Aktywnos¢ studenta Aktywnos¢ studenta |Udziat w zajeciach Udziat w Praca wtasna RAZEM
i liczba godzin pracy dydaktycznych, objetych konsultacjach studenta
planem studiow
Liczba godzin pracy |45 5.0 25.0 75
studenta

Cel przedmiotu

Celem przedmiotu jest przekazanie teoretycznej i praktycznej wiedzy w zakresie budowy, projektowania i

serwisowania zautomatyzowanych stanowisk oraz proceséw technologicznych w warunkach przemystowych

z wykorzystaniem profesjonalnego sprzetu komputerowego i oprogramowania inzynierskiego.
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Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy

Efekt z przedmiotu

Sposéb weryfikacji i oceny efektu

[K6_UO05] interpretuje zjawiska
zachodzace wokoto procesu
technologiczego oraz procesy
zachodzace w cyklu zycia
urzadzen i systemow, dokonuje
krytycznej oceny funkcjonowania
istniejgcych rozwiazan

Student swobodnie postuguje sie
programami symulacyjnymi z
zakresu modelowania obiektow i
uktadéw sterowania. Student
opracowuje programy do
zaimplementowania w
sterownikach PLC lub
komputerach przemystowych.

[SU5] Ocena umiejetnosci
zaprezentowania wynikow
realizacji zadania

[SU1] Ocena realizacji zadania

[K6_W02] wykazuje sie
znajomoscig i zrozumieniem
elektroniki, automatyki oraz
telekomunikacji a takze teorii
systeméw, pozwalajaca
identyfikowac¢ problemy i
formutowac rozwigzania
odpowiednie dla czwartej i pigtej
rewolucji przemystowej

Student identyfikuje i klasyfikuje
typowe obiekty techniczne.
Student prezentuje podstawowe
metody modelowania oraz
symulacji obiektéw, procesow i
ukfadéw sterowania.

[SW1] Ocena wiedzy
faktograficznej

[K6_U02] identyfikuje i rozwigzuje
problemy zwigzane z
przetwarzaniem i transmisjq
sygnatow, integrowac systemy
pomiarowe z systemami
sterowania i zarzagdzac¢ systemami
elektronicznymi w kontekscie
inteligentnych procesow
produkcyjnych

Student rozwigzuje zadania z
zakresu rojektowania,
modelowania oraz symulacji
obiektow, procesow, ukfadéw i
systemow sterowania.

[SU4] Ocena umiejgtnosci
korzystania z metod i narzedzi
[SU1] Ocena realizacji zadania

[K6_WO05] wykazuje praktyczng
wiedze zwigzang z procesami
technologicznymi,
wykorzystywanych urzgdzeniach i
systemach, ma wiedze na temat
narzedzi monitorowania
wybranych procesow

Student zna metody projektowania
prostych uktadéw regulacji
réznorodnych wielkosci fizycznych
w warunkach przemystowych

[SW1] Ocena wiedzy
faktograficznej

Tresci przedmiotu

Klasyfikacja uktadéw sterowania i regulacji. Przyktady przemystowych uktadéw sterowania. Modele
obiektow sterowania, elementy pomiarowe i wykonawcze ich wtasciwosci, charakterystyki statyczne i
dynamiczne. Metody identyfikacji obiektow przemystowych, elementéw systemow i uktadéw sterowania.
Struktury uktadéw sterowania obiektami przemystowymi. Rodzaje przemystowych urzadzen sterujacych.
Dobor urzadzen sterujacych, urzadzenia pomiarowe i wykonawcze w technice. Kryteria oceny sterowania
ztozonymi systemami sterowania i uktadami regulacji. Przyktady stosowanych rozwigzan ztozonych
systemow sterowania i uktadow regulaciji w przemysle. Projektowanie uktadéw i systeméw automatyki.
Identyfikacja i opracowanie modeli wybranych obiektéw, dobdr regulatora, urzadzen pomiarowych i
elementéw wykonawczych, projektowanie uktadéw sterowania automatycznego z wykorzystaniem

sterownikéw PLC.

Wymagania wstepne
i dodatkowe

Sposoby i kryteria
oceniania osigganych
efektéw uczenia sie

Sposob oceniania (sktadowe)

Prog zaliczeniowy

Sktadowa oceny koncowej

éwiczen laboratoryjnych

Kolokwium 50.0% 50.0%
Dokumentacja projektowa 50.0% 20.0%
Sprawozdania z wykonanych 50.0% 30.0%

Zalecana lista lektur

Podstawowa lista lektur

1976.
1977.

1996.

Findeisen W.: Technika regulacji automatycznej. Warszawa: PWN
Kaczorek T.: Teoria uktadow regulacji automatycznej, Warszawa: WNT
Tatjewski P.: Sterowanie zaawansowane obiektéw przemystowych.
Struktury i algorytmy. Warszawa: EXIT 2002.

Mitkowski W.: Stabilizacja systemdéw dynamicznych. Krakéw: AGH

Piegat A.: Modelowanie i sterowanie rozmyte. Warszawa: EXIT 1999.

Uzupetniajaca lista lektur

Raven F.H.: Automatic Control Engineering. McGraw-Hill 1988.
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Adresy eZasobow Adresy na platformie eNauczanie:

Przyktadowe zagadnienia/ Opracowac algorytm sterowania windg w budynku czterokondygnacyjnym.
przyktadowe pytania/
realizowane zadania

Dobra¢ nastawy regulatora PID do sterowania konkretnym obiektem.

Praktyki zawodowe Nie dotyczy
w ramach przedmiotu

Dokument wygenerowany elektronicznie. Nie wymaga pieczeci ani podpisu.
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