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Poziom ksztalcenia

Il stopnia

Grupa zajec

Grupa zajec¢ specjalnosciowych
Grupa zaje¢ powigzanych z
prowadzonymi badaniami
naukowymi w dziedzinie nauki
zwigzanej z kierunkiem - profil
ogolnoakademicki

Forma studiow niestacjonarne Sposdb realizacji na uczelni
Rok studiow 1 Jezyk wykladowy polski
Semestr studiow 2 Liczba punktéw ECTS 4.0
Profil ksztatcenia ogolnoakademicki Forma zaliczenia egzamin

Jednostka prowadzaca

Woydziat Elektrotechniki i Automatyki

-> Katedra Automatyki Napedu Elektrycznego i Konwersji Energii

Imie i nazwisko
wyktadowcy (wyktadowcdw)

Odpowiedzialny za przedmiot

dr hab. inz. Marek Adamowicz

Prowadzacy zajecia z przedmiotu

Formy Zané Forma zaje¢ Wyktad Cwiczenia Laboratorium | Projekt Seminarium [RAZEM
i metody nauczania Liczba godzin zaje¢ |10.0 0.0 10.0 0.0 0.0 20
W tym liczba godzin zaje¢ na odlegtos¢: 0.0
Adresy na platformie eNauczanie:
Aktywnog(’; studenta Aktywnos¢ studenta |Udziat w zajeciach Udziat w Praca wiasna RAZEM
i liczba godzin pracy dydaktycznych, objetych konsultacjach studenta
planem studiow
Liczba godzin pracy (20 9.0 71.0 100
studenta

Cel przedmiotu

celem jest zdobycie umiejetnosci wyboru struktury uktadu sterowania wtasciwej dla obiektu sterowania oraz
wymagan odnosnie celu i wymaganej jakosci sterowania oraz zaprojektowanie, zamodelowanie i zbadanie

cech uktadu regulaciji.

Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy

Efekt z przedmiotu

Sposob weryfikacji i oceny efektu

[K7_KO06] ma swiadomos¢ wptywu
dziatalnos$ci inzynierskiej na
jakos$¢ zastosowanych rozwigzan i
Ssrodowisko

Student potrafi oceni¢ na
podstawie zdobytej wiedzy
teoretycznej i badan
symulacyjnych jakos¢ uktadu
sterowania, spetnienie wymagan i
mozliwosci implementacji na
obiekcie fizycznym.

[SK5] Ocena umiejetnosci
rozwigzywania problemoéw
wystepujacych w praktyce

[K7_W14] ma wiedze z zakresu
modelowania matematycznego,
identyfikacji, optymalizaciji,
wspomagania decyzji oraz
sterowania, zna metody
implementacji zaawansowanych
algorytméw sterowania w
urzadzeniach przemystowych

Student potrafi zbudowa¢ model
zadanego obiektu sterowania w
postaci transmitancji lub uktadu
réwnan rozniczkowych i zbudowac
model symulacyjny i
zaimplementowa¢ zadang
strukture ztozonego uktadu
sterowania, uwzgledniajac
ograniczenia i niepewnos¢
parametryczna.

[SW3] Ocena wiedzy zawartej w
opracowaniu tekstowym i
projektowym

Tresci przedmiotu

Klasyfikacja uktadéw sterowania i regulacji. Formutowanie celéw i zadan sterowania. Modelowanie
rzeczywistych obiektéw sterowania, elementéw wykonawczych i elementéw pomiarowych. Struktury
uktadow sterowania: jedno i wieloobwodowe, ukifady otwarte i zamkniete, uktady ze sprzezeniem od
wielkosci wyjsciowych i od stanu procesu, z modelem odniesienia, z pomocniczymi wielko$ciami sterujgcymi
i regulowanymi, sterowanie slizgowe. Zasady projektowania ztozonych struktur sterowania, dobér struktury
i parametrow. Wykorzystanie funkcji Lapunowa do projektowania. Realizacja programowa algorytmu
sterowania. Badanie symulacyjne jakosci sterowania, stabilnosci i odpornosci parametrycznej
zaproponowanych struktur. Sterowanie wybranymi typami obiektéw dynamicznych np.: o stabym tlumieniu,

istotnym opdznieniu.

Wymagania wstepne
i dodatkowe

Znajomos¢ podstaw automatyki, metrologii, techniki mikroprocesorowej, matematyki
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Sposoby i kryteria
oceniania osigganych
efektow uczenia sie

Sposob oceniania (sktadowe)

Prég zaliczeniowy

Sktadowa oceny koncowej

Sprawozdania z laboratorium

60.0%

50.0%

Egzamin

50.0%

50.0%

Zalecana lista lektur

Podstawowa lista lektur

1. Kaczorek T., Dzielinski, Dgbrowski, topatka: Podstawy teorii

sterowania,PWN 2009.

2. Tatjewski P.: Sterowanie zaawansowane obiektéw
przemystowych. Struktury i Algorytmy. Warszawa.
3. Bubnicki: Teoria i algorytmy sterowania, PWN, 2005.

Uzupetniajaca lista lektur

Bodgan Wilamowski; J. David Irwin: Control and mechatronics,
CRC Press, Taylor&Francis Group, 2011.

2. Bogdan M. Wilamowski; J. David Irwin: Intelligent systems, CRC
Press, Taylor&Francis Group, 2011.

Adresy eZasobdéw

Przyktadowe zagadnienia/
przyktadowe pytania/
realizowane zadania

1. Wyjasénij strukture typu MRAS i wymien metody adaptacji parametréw,

2. Do jakiej klasy obiektéw stosuje sie sterowanie slizgowe,

3. podaj zasady konstruowania sygnatu zadanego w uktadach otwartych z tzw. input shaping

Praktyki zawodowe
w ramach przedmiotu

Nie dotyczy
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