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Kierunek studiow

Automatyka, robotyka i systemy sterowania

Data rozpoczecia studiow

pazdziernik 2024 r.

Rok akademicki realizacji
przedmiotu

2024/2025

Poziom ksztalcenia

Il stopnia

Grupa zajec

Grupa zajec¢ specjalnosciowych
Grupa zaje¢ powigzanych z
prowadzonymi badaniami
naukowymi w dziedzinie nauki
zwigzanej z kierunkiem - profil
ogolnoakademicki

Forma studiéw niestacjonarne Sposdb realizacji na uczelni
Rok studiow 1 Jezyk wykladowy polski
Semestr studiow 2 Liczba punktow ECTS 3.0
Profil ksztatcenia ogdlnoakademicki Forma zaliczenia egzamin
Jednostka prowadzaca Wydziat Elektrotechniki i Automatyki -> Katedra Automatyki
Imie i nazwisko Odpowiedzialny za przedmiot dr inz. Krzysztof Arminski
wyktadowcy (wyktadowcow) | Prowadzacy zajecia z przedmiotu
Formy Zané Forma zaje¢ Wyktad Cwiczenia Laboratorium | Projekt Seminarium [RAZEM
i metody nauczania Liczba godzin zaje¢ [10.0 0.0 20.0 0.0 0.0 30
W tym liczba godzin zaje¢ na odlegtos¢: 0.0
Adresy na platformie eNauczanie:
Aktywnog(’; studenta Aktywnosé studenta |Udziat w zajeciach' Udziat w . Praca wiasna RAZEM
i liczba godzin pracy dydaktycznyp’h, objetych konsultacjach studenta
planem studiow
Liczba godzin pracy |30 6.0 39.0 75
studenta

Cel przedmiotu

Przygotowanie studentéw do praktycznego wykorzystania systeméw automatyki w zastosowaniach
przemystowych. Nauka projektowania i programowania ztozonych systemoéw automatyki przemystowej z

zastosowanie PLC i SCADA.

Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy

Efekt z przedmiotu

Sposob weryfikacji i oceny efektu

[K7_U10] potrafi zastosowaé
poznane narzedzia i metody
matematyczne oraz techniki
komputerowe do analizy i oceny
elementoéw, urzadzen, uktadéw i
systemow automatyki i robotyki

Potrafi projektowac w oparciu o
sterowniki programowalne i
system wizualizacji uktadu
sterowania i kontroli wybranego
zautomatyzowanego systemu.

[SU4] Ocena umiejetnosci
korzystania z metod i narzedzi
[SU1] Ocena realizacji zadania

[K7_WO08] ma pogtebiong wiedze
z zakresu tworzenia programow i
projektowania ztozonych
systemow automatyki z
wykorzystaniem PLC i SCADA,
transmisji i przetwarzania
sygnatéw wystepujacych w
réznorodnych obiektach fizycznych

Zna zasady projektowania
systemow sterowania i kontroli w
oparciu o sterowniki i systemy
wizualizaciji.

[SW1] Ocena wiedzy
faktograficznej
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Tresci przedmiotu

WYKLAD: Sterownikéw PLC i systemy wizualizacji w wielowarstwowej strukturze sterowania
automatycznego. Ogolna charakterystyka sterownikow i systeméw SCADA. Zasady tworzenia programow i
projektowanie systemoéw automatyki z wykorzystaniem PLC i SCADA. Komunikacja uzytkownika z
systemem sterowania. Systemy kontroli i wizualizacja proceséw przemystowych. Wymagania stawiane
systemom wizualizacji. Systemy wizualizacji w strukturze informacyjnej przedsiebiorstwa. Rejestracja
informaciji z urzadzen pomiarowo-kontrolnych w systemach wizualizacji. Integracja systemow wizualizacji z
systemami decyzyjnymi. Ogolne zasady sporzgdzania dokumentacji.

LABORATORIUM Projektowanie w oparciu o sterowniki programowalne i system wizualizacji uktadu
sterowania i kontroli wybrane zautomatyzowanego systemu. Laboratorium obejmuje: analize dziatania
wybranego systemu automatyki, opracowanie zbioru sygnatow wejsciowych i wyj$ciowych, zakresy
zmiennosci parametrow, zatozenia techniczne, funkcje realizowane w systemie wizualizacji i na sterowniku
programowalnym, modelowanie w powigzaniu system wizualizacji — sterownik, algorytm sterowania, zakres
badania, sprawdzanie uktadu, opis trybéw pracy, przeznaczenia okien menu, miernikdw, sygnalizatorow,
przyciskéw, alarméw. Opracowanie dokumentacji.

Wymagania wstepne
i dodatkowe

Wiedza z przedmiotu Podstawy Automatyki

Sposoby i kryteria
oceniania osigganych
efektow uczenia sie

Sposob oceniania (skladowe) Prog zaliczeniowy Sktadowa oceny koncowej

Projekt 50.0% 70.0%

Kolokwium z tresci wyktadow 50.0% 30.0%

Zalecana lista lektur

Podstawowa lista lektur
Literatura podstawowa:

1. Kwasniewski J.: Programowalne sterowniki przemystowe w
systemach sterowania, ZP Roma-Pol, Krakéw, 1999.

2. Legierski T., Wyrwat J., Kasprzyk J., Hajda J.: Programowanie
sterownikéw PLC, Wydawnictwo Pracownia Komputerowej Jacka
Skalmierskiego ,Gliwice, 1998.

3. Seta Z.: Wprowadzenie do teorii sterowania. Wykorzystanie
programowalnych sterownikéw PLC., Mikom, Warszawa, 2002.

4. Winiecki W., Nowak J., Stanik S.: Graficzne zintegrowane
Srodowiska programowe do projektowania komputerowych
systemow pomiarowo — kontrolnych, Mikom, Warszawa, 2001.

5. Jakuszewski R: Programowanie systeméw SCADA, Pracownia
komputerowa Jacka Skalmierskiego, Gliwice, 2006.

Uzupetniajaca lista lektur
Literatura uzupetniajaca:

1. Dokumentacja - podrecznik uzytkownika PLC SAIA, Control
Maestro i InTouch 7.0.

Adresy eZasobow

Przyktadowe zagadnienia/
przyktadowe pytania/
realizowane zadania

Przyktadowe zagadnienia / pytania / realizowane zadania:

Zasady tworzenia programow i projektowanie systeméw automatyki z wykorzystaniem PLC i SCADA.
Zastosowanie technologii Web’owej do tworzenia aplikacji przemystowych. Zaprojektowanie interfejsu
uzytkownika HMI.

Praktyki zawodowe
w ramach przedmiotu

Nie dotyczy
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