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Nazwa i kod przedmiotu

Projektowanie mechatroniczne systeméw maszyn technologicznych, PG_00058633

Kierunek studiow

Mechatronika

Data rozpoczecia studiow  |luty 2024 r. Rok akademicki realizaciji 2024/2025
przedmiotu

Poziom ksztatcenia Il stopnia Grupa zaje¢

Forma studiow stacjonarne Sposob realizaciji na uczelni

Rok studiow 1 Jezyk wykiadowy polski

Semestr studiow 2 Liczba punktow ECTS 2.0

Profil ksztatcenia ogdlnoakademicki Forma zaliczenia zaliczenie

Jednostka prowadzaca

Woydziat Inzynierii Mechanicznej i Okretownictwa -> Instytut Technologii Maszyn i Materiatow

Imie i nazwisko
wyktadowcy (wyktadowcow)

Odpowiedzialny za przedmiot

dr inz. Tomasz Seramak

Prowadzacy zajecia z przedmiotu

Formy zaje¢ Forma zaje¢ Wyktad Cwiczenia Laboratorium | Projekt Seminarium |RAZEM
i metody nauczania Liczba godzin zaje¢ [15.0 0.0 15.0 0.0 0.0 30
W tym liczba godzin zaje¢ na odlegtos¢: 0.0
Aktywnos¢ studenta Aktywnos¢ studenta |Udziat w zajeciach Udziat w Praca wtasna RAZEM
i liczba godzin pracy dydaktycznych, objetych konsultacjach studenta
planem studiow
Liczba godzin pracy |30 0.0 0.0 30

studenta

Cel przedmiotu

Zapoznanie studentdéw ze wspotczesnymi rozwigzaniami i zagadnieniami projektowymi w zakresie
sterowania i napedéw zautomatyzowanych maszyn technologicznych.
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Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy

Efekt z przedmiotu

Sposéb weryfikacji i oceny efektu

[K7_U04] potrafi wykorzystaé
poznane metody i modele
matematyczne, a takze symulacje
komputerowe do analizy i oceny
niestacjonarnych systeméw/
proceséw mechatronicznych

o dziataniu ciagtym i dyskretnym

Student ma wiedze na temat
komputerowego wspomagania
stosowanego do obliczen i doboru
podzespotéw napedowych, do
dostrajania programowalnych
parametréw napedéw oraz do
badan doktadnosci ruchowe;j
maszyn CNC

[SU2] Ocena umiejetnosci analizy
informaciji

[SU3] Ocena umiejetnosci
wykorzystania wiedzy uzyskanej
w ramach przedmiotu

[K7_W10] zna trendy rozwojowe i
najistotniejsze nowe osiagniecia z
zakresu nauk technicznych i
dyscyplin naukowych: Inzynieria
Mechaniczna oraz Automatyka,
Elektronika i Elektrotechnika,
wiasciwych dla kierunku studiow
Mechatronika oraz pokrewnych
dyscyplin: Informatyka i Inzynieria
Materiatowa

Student zna najistotniejsze
osiggniecia z zakresu uktadéw
sterowania automatycznego oraz
techniki serwonapedow
elektromechanicznych i
bezposrednich, ktére sg
stosowane we wspotczesnych
maszynach technologicznych.

[SW1] Ocena wiedzy
faktograficznej

[K7_WO06] ma podbudowang
teoretycznie szczegotowg wiedze
zwigzang z zagadnieniami
projektowania mechatronicznego i
systemow

mechatronicznych oraz maszyn,
urzadzen i procesow w ktorych sg
wykorzystywane

Student ma wiedze dotyczaca
zagadnien projektowania
systemow mechatronicznych
zwigzanych z technikg sterowania
i napeddéw obrabiarek
skrawajacych i innych maszyn
technologicznych.

[SW1] Ocena wiedzy
faktograficznej

[K7_WO01] ma rozszerzong i
pogtebiong wiedze w zakresie
niektérych dziatéw matematyki,
obejmujaca elementy matematyki
dyskretnej i stosowanej oraz
metody optymalizacji, w tym
metody matematyczne i
numeryczne, niezbedne do:

1) modelowania i analizy
niestacjonarnych uktadéw
mechatronicznych o dziataniu
ciagtym i dyskretnym, a takze
wystepujacych w nich
podstawowych zjawisk fizycznych;
2) opisu i analizy systemow
mechatronicznych zawierajacych
ukfady programowalne;

3) opisu i analizy algorytmow
przetwarzania sygnatow;

4) syntezy niestacjonarnych

systemow mechatronicznych

Student ma wiedze w zakresie
systemow mechatronicznych
zawierajacych uktady
programowalne oraz algorytmy
przetwarzania sygnatéw, ktore sg
stosowane w uktadach sterowania
i napedéw maszyn
technologicznych.

[SW1] Ocena wiedzy
faktograficznej

Tresci przedmiotu

WYKLAD: Struktury przestrzenno-ruchowe oraz uktady kinematyczne wybranych maszyn
technologicznych. Ukfady sterowania automatycznego maszyn. Programowalne sterowniki maszyn
technologicznych. Zadania sterowania ruchem i silnikami we wspétczesnych automatycznych maszynach
technologicznych, Wymagania stawiane napedom i odmiany napedéw. Przetworniki i sensory do sterowania
napedami, sprzezenia zwrotne serwonapedow, urzadzenia pomiarowe. Budowa, wtasciwosci i zakresy
zastosowan silnikdw i serwomotoréw pradu przemiennego, pradu statego i krokowych. Silniki obrotowe i
liniowe do napeddw bezposrednich i ich zastosowania. Energoelektroniczne zespoty zasilajgco-sterujgce.
Podzespoty przektadniowe i inne elementy mechaniczne w elektromechanicznych napedach ruchéw
obrotowych i liniowych. Wspomaganie komputerowe w obliczeniach i doborze podzespotéw napedowych, w
uruchamianiu wstepnym i w dostrajaniu parametréw napedéw. Metody oceny doktadnosci ruchowej maszyn
CNC i podobnych, sprzet pomiarowy oraz oprogramowanie do badan.

Tematy éwiczen laboratoryjnych: 1.Podzespoty napeddw i sterowania wspétczesnych maszyn
technologicznych. 2.Struktura konstrukcyjna oraz dziatanie obrabiarki CNC. 3.Zasady doboru oraz
wiasciwosci uzytkowe sensoréw i urzagdzen pomiarowych do automatyzacji napedéw. 4.Struktura i
parametryzacja elektromechanicznego przetgczalnego napedu pozycjonujacego z silnikiem
asynchronicznym i sterowaniem PLC. 5.Struktura, parametryzacja oraz uruchomienie wstepne napedu
modutu liniowego z silnikiem krokowym i sterowaniem CNC. 6.Zasady doboru, parametryzacja i obstuga
falownika w napedzie z silnikiem asynchronicznym klatkowym. 7.Zasady doboru, parametryzacja i obstuga
serwonapedu z silnikiem bezszczotkowym AC.

Wymagania wstepne
i dodatkowe

Sposoby i kryteria

Sposéb oceniania (sktadowe)

Prog zaliczeniowy

Sktadowa oceny koncowej

oceniania osigganych Raporty ze wszystkich ¢wiczeni | 100.0% 10.0%
efektow uczenia sie Test koricowy 50.0% 90.0%
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Zalecana lista lektur

Podstawowa lista lektur

1. Blacharski W.: Zestaw prezentacji do wyktadéw z Techniki
sterowania i napedéw.

2. Internet wykorzystanie podanych na zajeciach haset kluczowych
oraz wyszukiwarek, (Google i inne)

3. Internet - dokumentacje techniczne, katalogi, artykuty techniczne i
wiele innych materiatdéw na wskazanych stronach.

4. Wrotny L.T: Podstawy konstrukcji obrabiarek i inne ksigzki

5. Honczarenko J.: Roboty przemystowe, budowa i zastosowanie.
WNT. 2010.

6. Honczarenko J.: Obrabiarki sterowane numerycznie. WNT. 2009.

7. Kosmol J.:Serwomechanizmy obrabiarek sterowanych
numerycznie. WNT. Warszawa, 1998.

8. Pritschow G.: Technika sterowania obrabiarkami. Ofic. Wyd. Pol.
Wroctawskiej. Wroctaw 1995.

Uzupetniajaca lista lektur

Czasopisma:

- Sterowanie i Napedy

- Control Engineering

Adresy eZasobdéw

Adresy na platformie eNauczanie:

Przyktadowe zagadnienia/
przyktadowe pytania/
realizowane zadania

wyktadow i cwiczen.

Test koncowy zawiera wiele pytan kontrolnych odnoszacych sie do poszczegoélnych podtematéw z

Praktyki zawodowe
w ramach przedmiotu

Nie dotyczy

Dokument wygenerowany elektronicznie. Nie wymaga pieczeci ani podpisu.
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