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Formy zaje¢ Forma zaje¢ Wyktad Cwiczenia Laboratorium | Projekt Seminarium [RAZEM
i metody nauczania Liczba godzin zaje¢ [30.0 0.0 0.0 0.0 30.0 60
W tym liczba godzin zaje¢ na odlegtos¢: 0.0
Aktywnos¢ studenta Aktywnos¢ studenta |Udziat w zajeciach Udziat w Praca wtasna RAZEM
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planem studiow
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Cel przedmiotu

Celem przedmiotu jest zapoznanie studentéw z podstawowymi i najwazniejszymi zasadami regulacji,
sterowania i monitorowania uktadéw energetycznych stosowanych w transporcie. W ramach przedmiotu
oméwione zostang takze zagadnienia dotyczace techniki pomiaréw wielkosci elektrycznych i

nieelektrycznych.

Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy

Efekt z przedmiotu

Sposo6b weryfikacji i oceny efektu

[K6_WO08] ma wiedze dotyczaca
zasad zrbwnowazonego rozwoju

Student opisuje cechy
zrébwnowazonego rozwoju; potrafi
je odnies¢ do projektowania i
eksploatacji systemu
transportowego.

[SW1] Ocena wiedzy
faktograficznej

[SW2] Ocena wiedzy zawartej w
prezentaciji

[SW3] Ocena wiedzy zawartej w
opracowaniu tekstowym i
projektowym

[K6_WO04] ma podstawowg wiedze
w zakresie informatyki, elektroniki,
automatyki i sterowania,
technologii informatycznych,
grafiki komputerowej, przydatng
do zrozumienia mozliwosci ich
zastosowania w transporcie

Student wymienia wymagania
dotyczace sterowania
podzespotéw sitownik okretowych
oraz przedstawia sposoéb realizacji
automatycznej regulacji tychze
podzespotow. Student wyjasnia
rolg i zasady dziatania elementow
pomiarowych w sitowni okretowe;.
Student przedstawia role i zasady
dziatania elementéw uktadéw
automatycznej regulacji.

[SW1] Ocena wiedzy
faktograficznej

[SW2] Ocena wiedzy zawartej w
prezentaciji

[SW3] Ocena wiedzy zawartej w
opracowaniu tekstowym i
projektowym

[K6_WO03] ma podstawowag wiedze
dotyczaca hydromechaniki,
termodynamiki, konstrukcji
maszyn, ekologii,

Student wymienia kryteria wyboru
i zakresu automatyzac;ji statku
biorac pod uwage techniczne,
ekonomiczne i ekologiczne

[SW3] Ocena wiedzy zawartej w
opracowaniu tekstowym i
projektowym

[SW2] Ocena wiedzy zawartej w

materiatoznawstwa i aspekty napedu statku. prezentaciji
elektrotechniki niezbedna dla [SW1] Ocena wiedzy
zrozumienia zasad budowy i faktograficznej
eksploatacji Srodkéw transportu
wodnego
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Tresci przedmiotu

1.Automatyzacja sitowni okretowych.2. Dynamika uktadu napedowego statku.3. Sterowanie logiczne uktady
przetaczajace i przekazniki. Logika bramkowa.4. Sterowniki programowalne i ich programowanie.5.
Sterowanie uktadem napedowym statku serwomechanizmy, zawory regulacyjne.6. Regulatory predkosci
katowej, zdalne sterowanie uktadu napedowego, sterowanie uktadéw napedowych wielopednikowych i
wielosilnikowych.7. Przetworniki pomiarowe, rodzaje i klasyfikacja. 8. Przetworniki potozenia i
przemieszczenia. Przetworniki predkosci katowej.9. Przetworniki sity, cisnienia i temperatury.10.
Przetworniki przeptywu i poziomu cieczy i gazéw.11. Sterowanie podzespotami sitowni okretowych regulacja
temperatury wody chtodzacej i czynnika smarujacego.12. Regulacja uktadu paliwa.13. Sterowanie rozruchu
i zatrzymania silnika.14. Rozruch i sterowanie elektrowni okretowej. 15. Ochrona srodowiska morskiego, rola

wodoru w transporcie morskim.

Wymagania wstepne
i dodatkowe

Sposoby i kryteria
oceniania osigganych
efektow uczenia sie

Sposoéb oceniania (sktadowe)

Prég zaliczeniowy Sktadowa oceny koncowej

Seminarium

100.0% 30.0%

Wyktad

60.0% 70.0%

Zalecana lista lektur

Podstawowa lista lektur

1. Domachowski Z., Ghaemi M. (2007). Okretowe uktady automatyki.
Gdansk. Wydawnictwo Politechniki Gdanskie;.

2. Lisowski J. (1981). Statek jako obiekt sterowania automatycznego.
Gdansk. Wydawnictwo Morskie.

3. Sotdek J. (1985). Automatyzacja statkéw. Gdansk. Wydawnictwo
Morskie.

Uzupetniajaca lista lektur

1. Wojnowski W.: Okretowe sitownie spalinowe. Morski Instytut
Rybacki. Gdynia 1991. Czes¢ Il

2. Zb. Pietrzykowski: Maritime Intelligent Transport Systems. Springer,
Berlin, Heidelberg, 2010

Adresy eZasobow

Adresy na platformie eNauczanie:

Teoria sterowania systemow transportowych (PG_00056229), W, S,
TiL, ZIMA 24/25 - Moodle ID: 41323
https://enauczanie.pg.edu.pl/moodle/course/view.php?id=41323

Przyktadowe zagadnienia/
przyktadowe pytania/
realizowane zadania

1. Regulator, budowa blokowa, zastosowanie

2. Sposoby pomiaru przemieszczen liniowych i katowych

3. Przygotowanie okretowego silnika ttokowego do uruchomienia

4. Serwomechanizm - zasada dziatania

Praktyki zawodowe
w ramach przedmiotu

Nie dotyczy
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