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Kierunek studiow

Automatyka, robotyka i systemy sterowania

Data rozpoczecia studiow  |pazdziernik 2021 r. Rok akademicki realizaciji 2024/2025
przedmiotu

Poziom ksztatcenia | stopnia - inzynierskie Grupa zaje¢

Forma studiow stacjonarne Sposob realizacji na uczelni

Rok studiow 4 Jezyk wykitadowy polski

Semestr studiow 7 Liczba punktow ECTS 3.0

Profil ksztatcenia ogolnoakademicki Forma zaliczenia zaliczenie

Jednostka prowadzaca

Wydziat Elektrotechniki i Automatyki -> Katedra Automatyki Napedu Elektrycznego i Konwersji Energii

Imie i nazwisko
wyktadowcy (wyktadowcow)

Odpowiedzialny za przedmiot dr inz. Mirostaw Wias

Prowadzacy zajecia z przedmiotu

Formy zaje¢ Forma zaje¢ Wyktad Cwiczenia Laboratorium | Projekt Seminarium |RAZEM
i metody nauczania Liczba godzin zaje¢ [15.0 0.0 15.0 0.0 0.0 30
W tym liczba godzin zaje¢ na odlegtosc¢: 0.0
Aktywnos¢ studenta Aktywnosc¢ studenta |Udziat w zajeciach Udziat w Praca wtasna RAZEM
i liczba godzin pracy dydaktycznych, objetych konsultacjach studenta
planem studiow
Liczba godzin pracy |30 5.0 40.0 75
studenta

Cel przedmiotu

Gloéwnag tresé stanowi projektowanie, integracja i wizualizacja systemoéw sterowania procesem
przemystowym, konstruowanych w oparciu o oprogramowanie projektowe klasy SCADA. Rodzaje obiektow
przemystowcy z sterownikami PLC i przeksztattnikami. Rodzaje i sposoby sterowania uktadami automatyki
przemystowej. Zasady doboru przewodoéw i aparatéw oraz zabezpieczen do urzadzen
energoelektronicznych. Dobér aparatury sterowniczej i kontrolnej. Bezpieczenstwo maszyn. Sposoby
tworzenia projektow i rysowania schematow elektrycznych. Wymagania sprzetowe dla systemow sterowania
i regulacji automatyczne;j.

Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy Efekt z przedmiotu Sposob weryfikacji i oceny efektu

Tresci przedmiotu

WYKLAD

Gléwnag tresé stanowi projektowanie, integracja i wizualizacja systemoéw sterowania procesem
przemystowym, konstruowanych w oparciu o oprogramowanie projektowe klasy CAD/CAD oraz
wizualizacyjne oprogramowanie klasy SCADA. Rodzaje obiektéw przemystowcy z sterownikami PLC i
przeksztattnikami. Rodzaje i sposoby sterowania uktadami automatyki przemystowej. Zasady doboru
przewoddw i aparatéw oraz zabezpieczen do urzadzen energoelektronicznych. Dobér aparatury
sterowniczej i kontrolnej. Zasilanie i redundancja uktadéw automatyki przemystowej, sterownikéw PLC i
paneli dotykowych LCD. Bezpieczenstwo maszyn kategorie bezpieczenstwa i kategorie zatrzymania.
Sposoby tworzenia projektdw i rysowania schematdéw elektrycznych. Wymagania sprzetowe dla systemow
sterowania i regulacji automatycznej.

CWICZENIA LABORATORYJNE

W trakcie realizacji éwiczenia, ktére jest wyznaczone na caty semestr, studenci zapoznajq sie z szerokim
zakresem zadan realizowanych przez wspoétczesnie tworzone uktady automatyki przemystowej, poczynajac
od automatyzacji procesu produkcyjnego z wykorzystaniem sterownikéw PLC, przemiennikéw czestotliwosci
z silnikami indukcyjnymi, serwonapedow z silnikami PMSM, poprzez wizualizacje i sterowanie procesem z
poziomu stacji kontrolno-nadzorczych klasy SCADA. Laboratorium wyposazone jest w komputery PC,
oprogramowanie: iFIX 4.5, InTouch 10, Citec 6.1, Borland C oraz uktady napedowe, uktady automatyki
przemystowej i zadajniki stanowigce modele rzeczywistych obiektéw przemystowych.

Wymagania wstepne
i dodatkowe
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Sposoby i kryteria Sposéb oceniania (sktadowe) Prég zaliczeniowy Sktadowa oceny koncowej

oceniania osigganych Sprawozdanie 60.0% 100.0%
efektow uczenia sie
Zalecana lista lektur Podstawowa lista lektur 1. Niestepski S., Parol M. i In.: Instalacje Elektryczne Budowa,

Projektowanie i Eksploatacja Oficyna Wydawnicza Politechniki
Warszawskiej, Warszawa 2001

2. Wiatr J.: Poradnik Projektanta Elektryka Dom Wydawniczy Medium
Warszawa 2006.

3. Jakuszewski R.: Programowanie systeméw SCADA. WPK J.
Skalmierskiego, Gliwice 2002

Uzupetniajaca lista lektur J. Szymanski Co warto wiedzie¢ o napigciowych przemiennikach
czestotliwosci Rzeszéw 2001

Adresy eZasobow Adresy na platformie eNauczanie:

Przyk+adowe zagadnienia/ 1. Projekt i budowa modelu napedu przenosnika tasmowego (Mitsubishi st. 9).
przyktadowe pytania/ 2. Sterowanie silnikiem krokowym z wykorzystaniem sieci EtherCAT (Beckhoff st. 2)
A . 3. Naped windy towarowo-osobowe;j z silnikiem indukcyjnym (st. 7 przetwornica FCM 300, PLC Moeller
realizowane zadania XC-200)
4. Model przepompowni. (st. 3, przetwornica ABB, sterownik Siemens S1200)
5. Sterowanie 3 osiowym ploterem frezujacym. (st. 1. serwonapedy i silniki krokowe oraz PLC firmy B&R)

Praktyki zawodowe Nie dotyczy
w ramach przedmiotu
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