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2027/2028

Poziom ksztatcenia

| stopnia - inzynierskie

Grupa zajec

Grupa zaje¢ fakultatywnych

Forma studiow stacjonarne Sposéb realizagji na uczelni
Rok studiow 4 Jezyk wyktadowy polski
Semestr studiow 7 Liczba punktow ECTS 6.0
Profil ksztatcenia ogdlnoakademicki Forma zaliczenia zaliczenie

Jednostka prowadzaca

Woydziat Inzynierii Mechanicznej i Okretownictwa -> Instytut Mechaniki i Konstrukcji Maszyn

Imie i nazwisko
wyktadowcy (wyktadowcdw)

Odpowiedzialny za przedmiot

dr hab. inz. Mirostaw Gerigk

Prowadzacy zajecia z przedmiotu

Formy zaje¢ Forma zaje¢ Wyktad Cwiczenia Laboratorium | Projekt Seminarium |RAZEM
i metody nauczania Liczba godzin zaje¢ [0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0

W tym liczba godzin zaje¢ na odlegtos¢: 0.0
Aktywnos¢ studenta Aktywnos¢ studenta |Udziat w zajeciach Udziat w Praca wtasna RAZEM
i liczba godzin pracy dydaktycznych, objetych konsultacjach studenta

planem studiow
Liczba godzin pracy |0 4.0 146.0 150
studenta

Cel przedmiotu

Celem przedmiotu jest zapoznanie studentéw z podstawowymi technologiami, badaniami, projektowaniem,
budowa i eksploatacjg podstawowych obiektéw technicznych, w tym obiektow bezzatogowych.

Data wydruku:

30.06.2024 21:32

Strona 127




Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy

Efekt z przedmiotu

Sposéb weryfikacji i oceny efektu

[K6_KO01] ma swiadomosé
potrzeby uzupetniania wiedzy
przez cate zycie i potrafi dobraé
wiadciwe metody uczenia siebie i
innych, krytycznie ocenia
posiadang wiedze; ma
Swiadomos$¢ waznosci
postepowania profesjonalnego i
przestrzegania zasad etyki
zawodowej; potrafi wykaza¢ sie
przedsiebiorczoscig i
innowacyjnoscig w realizacji
projektow zawodowych

Student posiada podstawowg
wiedze z zakresu cyklu zycia
pojazdéw bezzatogowych oraz ich
podstawowych podsysteméw
mechatronicznych.

Student posiada podstawowa
wiedze z zakresu konstrukcji,
wytrzymatos$ci i mechaniki ruchu
pojazdow bezzatogowych.
Student ma swiadomos¢
koniecznosci uzupetniania wiedzy
i wszystkie trudnosci i zadania z
tym zwigzane pokonuje w sposob
przemyslany, profesjonalny i
etyczny.

[SK2] Ocena postepow pracy
[SK1] Ocena umiejetnosci pracy
w grupie

[SK5] Ocena umiejetnosci
rozwigzywania problemow
wystepujacych w praktyce

[SK4] Ocena umiejetnosci
komunikacji, w tym poprawnosci
jezykowej

[SK3] Ocena umiejetnosci
organizacji pracy

[K6_UO08] potrafi zaprojektowacé
proces technologiczny
wytwarzania typowych elementow
maszyn i urzadzen, wykorzystujac
analityczne i numeryczne
narzedzia obliczeniowe

Student potrafi dobra¢ i uzy¢
odpowiednie narzedzia (metody,
modele, algorytmy) do analizy
rozwigzan zastosowanych
podsysteméw pojazdéw
bezzatogowych z uwagi na
kryteria eksploatacyjne.

Student potrafi dobraé narzedzia
do analizy konstrukcyjno-
wytrzymatosciowej i analizy
mechaniki ruchu pojazdéw
bezzatogowych.

Student potrafi opracowac i
przeprowadzi¢ dany proces
technologiczny.

[SU5] Ocena umiejgtnosci
zaprezentowania wynikow
realizacji zadania

[SU4] Ocena umiejetnosci
korzystania z metod i narzedzi
[SU3] Ocena umiejgtnosci
wykorzystania wiedzy uzyskanej
w ramach przedmiotu

[SUZ2] Ocena umiejetnosci analizy
informaciji

[SU1] Ocena realizacji zadania

[K6_U03] umie zidentyfikowac,
sformutowac i opracowaé
dokumentacje prostego zadania
projektowego lub
technologicznego tacznie z
opisem rezultatow tego zadania w
jezyku polskim lub obcym oraz
przedstawic prezentacje wynikéw
korzystajac z programoéw
komputerowych lub innych
narzedzi wspomagajacych

Student posiada zdolno$¢ analizy
dotyczacej podstawowych
technologii niezbednych do
projektowania i wytwarzania
elementow i prostych
podsystemdéw mechatronicznych
wchodzacych w sktad wybranego
pojazdu bezzatogowego. Student
posiada podstawowe zdolnosci do
analizy konstrukcji, wytrzymatosci
i ruchu pojazdéw bezzatogowych.
Student potrafi opracowaé
dokumentacje projektowa wraz z
prezentacjg wynikéw prac.

[SU5] Ocena umiejgtnosci
zaprezentowania wynikow
realizacji zadania

[SU4] Ocena umiejetnosci
korzystania z metod i narzedzi
[SU3] Ocena umiejetnosci
wykorzystania wiedzy uzyskanej
w ramach przedmiotu

[SU2] Ocena umiejetnosci analizy
informacji

[SU1] Ocena realizacji zadania

[K6_U05] potrafi zaplanowac¢
eksperyment z zakresu pomiaru
podstawowych parametrow pracy
urzgdzen mechanicznych z
wykorzystaniem specjalistycznej
aparatury, dokona¢ interpretacji
wynikow i wyciggna¢ wtasciwe
whnioski

Student posiada zdolnosci
przeprowadzenia identyfikaciji i
formutowania prostych zadan
inzynierskich, w zakresie
konstrukcji, wytrzymatosci i
mechaniki ruchu pojazdu, z uwagi
na zastosowania pojazdéw
bezzatogowych $cisle zwigzanych
z mechatronikg.

Student potrafi zaplanowac i
przeprowadzi¢ eksperyment
wigcznie z budowg systemu
pomiarowego, przeprowadzeniem
eksperymentu oraz analizg
wynikéw pomiaréw.

[SU5] Ocena umiejgtnosci
zaprezentowania wynikow
realizacji zadania

[SU4] Ocena umiejetnosci
korzystania z metod i narzedzi
[SU3] Ocena umiejetnosci
wykorzystania wiedzy uzyskanej
w ramach przedmiotu

[SU2] Ocena umiejetnosci analizy
informaciji

[SU1] Ocena realizacji zadania

Data wydruku:

30.06.2024 21:32

Strona 2z7




Tresci przedmiotu

Wyktady dotyczg kolejno kluczowych technologii zwigzanych z rozwojem technologii i techniki:

- systemy autonomiczne

- systemy sensoryczne i efektorowe

- materiaty, w tym materiaty inteligentne i nano-materiaty

- zrédfa zasilania w energie

- systemy napedowe

- technologie IT (komunikacja, nawigacja, sterowanie, kontrola)

- technologie stealth

- technologie kosmiczne i satelitarne

Zakres analizy:

1. Kadtub i podziat przestrzenny obiektu

2. Dobér materiatéw konstrukcyjnych

3. Zestawienie mas

.. Analiza hydromechaniczna, konstrukcyjno-ytrzymatosciowa, itp.

4. System zasilania obiektu w energie

5. System napedowy obiektu

6. System sensoryczny obiektu

7. System efektorowy obiektu

8. Sterowanie obiektem

9. System nawigacyjny obiektu

10. System komunikacji obiektu

11. Ukompletowanie i zestawienie mas obiektu

12. Inne

Wymagania wstepne
i dodatkowe

Student powinien posiada¢ podstawowe informacje z zakresu fizyki i matematyki stosowanej, analizy
matematycznej, metod numerycznych, mechaniki, w tym kinetyki i dynamiki, konstrukgcji i wytrzymatosci,
mechatroniki oraz podstaw programowania.
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Sposoby i kryteria Sposéb oceniania (sktadowe) Prég zaliczeniowy Sktadowa oceny koncowej

oceniania osigganych Zaliczenie kolokwium i egzaminu  |56.0% 100.0%

efektow uczenia sie
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Zalecana lista lektur

Podstawowa lista lektur

Brzezina J. M. Atak dronéw. Wojskowy Instytut Wydawniczy,
Warszawa 2013.

Cwojdzinski L. Bezzatogowe Systemy Walki - charakterystyka, wybrane
probelmy uzycia i eksploatacji. Wojskowa Akademia Techniczna,
Warszawa 2014.

Dougherty M.J. Drony - ilustrowany przewodnik po bezzatogowych
pojazdach powietrznych i podwodnych (Drones. An illustrated Guide to
the Unmanned Aircraft That Filling Our Skies). Wydawnictwo
BELLONAS.A., © 2015 Amber Books Ltd.

Gerigk M.K. Modeling of performance and safety of a multi-task
unmanned autonomous maritime vehicles (in Polish: Modelowanie
ruchu i bezpieczenstwa wielozadaniowego bezzatogowego
autonomicznego pojazdu wodnego). Journal of KONBIN, Safety and
Reliability Systems, No. 1 (33), Warsaw 2015.

Gerigk M.K., Wéjtowicz S. An Integrated Model of Motion, Steering,
Positioning and Stabilization of an Unmanned Autonomous Maritime
Vehicle. TRANSNAYV the International Journal on Marine Navigation
and Safety of Sea Transportation. Volume 9, Number 4, December
2015, DOI: 10.12716/1001.09.04.18.

Gerigk M.K. Challenges associated with the design of a small
unmanned autonomous maritime vehicle. Scientific Journals of the
Maritime University of Szczecin, No. 46 (118) 2016, DOI:
10.17402/113, Published: 27.06.2016.

Gerigk M.K. Modeling of combined phenomena affecting an AUV
stealth vehicle. TRANSNAV the International Journal on Marine
Navigation and Safety of Sea Transportation, Vol. 10, No. 4, December
2016, DOI: 10.12716/1001.10.04.18.

Gerigk M.K. Modeling of performance of a AUV vehicle towards limiting
the hydro-acoustic field. TRANSNAYV the International Journal on
Marine Navigation and Safety of Sea Transportation, Volume 12,
Number 4, December 2018, DOI: 10.12716/1001.12.04.06.

Gerigk M.K. Modeling of performance of an AUV stealth vehicle.
Design for operation. Proceedings of IMAM 2017, 17th International
Congress of the International Maritime Association of the
Mediterranean, Lisbon, Portugal, 9-11 October 2017. Volume 1, @
2018 Taylor & Francis Group, London. A Balkema Book, ISBN
978-0-8153-7993-5, pp. 365-369.

Kalicka R. Podstawy automatyki i robotyki. Wydawnictwo Politechniki
Gdanskiej, Gdansk 2016.

Ty Audronis. Drony- wprowadzenie, Technologia i rozwiazania
(Building Multicopter Video Drones). Wydawnictwo HELION, © 2015
Helion S.A.

Additional:

1. Bak R., Burczynski T.: Wytrzymato$¢ materiatow z elementami ujecia
komputerowego. WNT, Warszawa 2013.

2. Bilewicz E. Wytrzymato$¢ Materiatow. Wydawnictwo Politechniki
Gdanskiej, Gdansk 2013.

3, Case J., Chilver L., Ross C.T.F. Strength of materials and structures.
Butterworth-Heinemann, ISBN 978-0-340-71920-6, https://doi.org/
10.1016/B978-0-340-71920-6.X5000-6, Copyright ©1999 Elsevier Ltd.
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All rights reserved.

4. Dylag Z., Jakubowicz A., Orto$ Z.: Wytrzymato$¢ materiatdw. WNT,
Warszawa, t. | 1996, t. Il 1997.

5. Faltinsen O.M. Sea Loads on Ships and Offshore Structures. ©
Cambridge University Press 1990.

6. Kalinski K. J.: Nadzorowanie proceséw dynamicznych w uktadach
mechanicznych. Gdansk: Wydaw. PG 2012.

7. Misiak J.: Mechanika techniczna. Statyka i wytrzymato$¢ materiatéw.
WNT, Warszawa 1996.

Uzupetniajaca lista lektur

1. Gerigk M.K. Badania interdyscyplinarne i rozwoj zaawansowanych
technologii w projektowaniu innowacyjnych platform i obiektow
ptywajacych. PISMO PG, Politechnika Gdanska, Nr 2 (209) Rok XXIlI,
Luty 2016.

2. Gerigk M.K. Technologie stealth w projektowaniu innowacyjnych
obiektow ptywajacych. PISMO PG, Politechnika Gdanska, Nr 4 (211)
Rok XXIII, Kwiecien 2016.

3. Gerigk M.K. Konstrukcje bliskiej przysztosci. "PREZENTUJ BRON",
14th BALT-MILITARY-EXPO Baltic Military Fair, Gdansk, June 20-22,
2016.

4. Gerigk M.K. Plywajace konstrukcje bliskiej przysztosci - badanie,
projektowanie, budowa i wdrozenie (prezentacja, promocja projektu). Il
Formum Bezpieczenstwa Morskiego Panstwa, Ministerstwo Obrony
Narodowej, Akademia Marynarki Wojennej, Warszawa, 19 stycznia
2017r.

5. Gerigk M.K. Proponowane innowacyjne obiekty i systemy walki
podwodnej opracowywane na Wydziale Mechanicznym i Politechnice
Gdanskiej - (prezentacja, promocja projektu). Seminarium zamkniete,
Wydziat Mechaniczny PG, Gdansk, 16 listopada 2017 r.

Adresy eZasobdw

Adresy na platformie eNauczanie:
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Przyktadowe zagadnienia/
przyktadowe pytania/
realizowane zadania

Q1:

Dla obiektu technicznego prosze zdefiniowa¢ uktad sit:

- wewnetrznych

- zewnetrznych

Q2:

Podaj podstawowe elementy dotyczace mechaniki ruchu obiektu, jesli ruch wystepuje:

- stopnie swobody i stany réwnowagi

- zjawiska

- oddziatywania

- réwnania ruchu

- sterowanie i kontrola ruchu

Q3:

Dla danego obiektu opisz:

- wymagania projektowe i operacyjne

- na czym polega ocena osiggow i zachowania sie obiektu?

- co obejmuja testy koncowe?

Q4:

- wymien kluczowe technologie niezbedne dla rozwoju techniki

- wymien technologie przysztosci

Praktyki zawodowe
w ramach przedmiotu

Nie dotyczy

Data wydruku: 30.06.2024 21:32 Strona 7z7




