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Nazwa i kod przedmiotu

Budowa i eksploatacja systeméw mechatronicznych, PG_00055469

Kierunek studiow

Mechatronika

Data rozpoczecia studiow

pazdziernik 2024 r.

Rok akademicki realizacji
przedmiotu

2026/2027

Poziom ksztalcenia

| stopnia - inzynierskie

Grupa zajec

Grupa zaje¢ obowigzkowych z
zakresu kierunku studiow

Grupa zaje¢ powigzanych z
prowadzonymi badaniami
naukowymi w dziedzinie nauki
zwigzanej z kierunkiem - profil
ogdlnoakademicki

Forma studiow stacjonarne Sposob realizaciji na uczelni
Rok studiow 3 Jezyk wyktadowy polski
Semestr studiow 6 Liczba punktow ECTS 3.0
Profil ksztatcenia ogolnoakademicki Forma zaliczenia egzamin

Jednostka prowadzaca

Woydziat Inzynierii Mechanicznej i Okretownictwa -> Instytut Mechaniki i Konstrukcji Maszyn

Imie i nazwisko
wyktadowcy (wyktadowcow)

Odpowiedzialny za przedmiot

dr hab. inz. Ryszard Jasinski

Prowadzacy zajecia z przedmiotu

Formy zaje¢ Forma zaje¢ Wyktad Cwiczenia Laboratorium | Projekt Seminarium |RAZEM
i metody nauczania Liczba godzin zaje¢ [15.0 0.0 15.0 15.0 0.0 45
W tym liczba godzin zaje¢ na odlegtosé¢: 0.0
Aktywnos¢ studenta Aktywnos¢ studenta |Udziat w zajeciach Udziat w Praca wtasna RAZEM
i liczba godzin pracy dydaktycznych, objetych konsultacjach studenta
planem studiow
Liczba godzin pracy |45 2.0 28.0 75
studenta

Cel przedmiotu

Celem przedmiotu jest zapoznanie studentéw z budowg i eksploatacjg systeméw mechatronicznych.

Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy

Efekt z przedmiotu

Sposoéb weryfikacji i oceny efektu

[K6_U09] potrafi sformutowac
algorytm, postuguje sie jezykami
programowania wysokiego i
niskiego poziomu oraz
odpowiednimi narzedziami
informatycznymi do opracowania
programéw komputerowych
sterujgcych systemem
mechatronicznym

Student dobiera podstawowe
elementy (katalogowe) do uktadu
mechatronicznego (aktuatory,
sensory, elementy sterujace,
sterowniki). Student projektuje
manipulatory systemow
mechatronicznych. Student
programuje sterowniki PLC.

[SU3] Ocena umiejetnosci
wykorzystania wiedzy uzyskanej
w ramach przedmiotu

[SU1] Ocena realizacji zadania

[K6_UO08] potrafi - zgodnie z
zadana specyfikacjg —
zaprojektowac, oszacowac koszty
oraz zrealizowac proste
urzadzenie, obiekt, system lub
proces, typowy dla mechatroniki,
uzywajac wtasciwych metod,
technik i narzedzi

Student projektuje manipulatory
systemdéw mechatronicznych.

[SU5] Ocena umiejetnosci
zaprezentowania wynikéw
realizacji zadania

[SU4] Ocena umiejetnosci
korzystania z metod i narzedzi
[SU1] Ocena realizacji zadania

[K6_W10] ma wiedze o trendach
rozwojowych z zakresu nauk
inzynieryjno-technicznych i
dyscyplin naukowych: inzynieria
mechaniczna oraz automatyka,
elektronika, elektrotechnika i
technologie kosmiczne,
wiasciwych dla kierunku studiéw
Mechatronika

Student ma podstawowg wiedze o
trendach rozwojowych z zakresu
nauk technicznych i dyscyplin
naukowych: Budowa i
eksploatacja maszyn, Mechanika
wiasciwych dla kierunku studiow
Mechatronika.

Student wyjasnia budowe i zasade
dziatania systemow
mechatronicznych.

[SW3] Ocena wiedzy zawartej w
opracowaniu tekstowym i
projektowym

[K6_W11] ma wiedze o cyklu
zycia urzadzen, obiektéw
i systemdéw mechatronicznych

Student ma podstawowg wiedze o
cyklu zycia urzadzen, obiektow i
systemow mechatronicznych.
Student wyjasnia budowe i zasade
dziatania systemow
mechatronicznych.

[SW3] Ocena wiedzy zawartej w
opracowaniu tekstowym i
projektowym
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Tresci przedmiotu Wyktad

Budowa typowych systeméw mechatronicznych. Funkcje modutéw i elementéw systemow
mechatronicznych. Zasady projektowania uktadéw mechatronicznych realizujgcych konkretne funkcje i
spetniajace zadane wymagania. Podstawowe obliczenia i zasady doboru elementéw (katalogowych) do
uktadu mechatronicznego (aktuatory, sensory, elementy sterujace, sterowniki). Sposoby montazu
elementéw mechatronicznych (elementy konstrukgiji, taczniki, prowadzenie przewodéw, itp.). Zasady
eksploataciji i bezpieczenstwa systemoéw mechatronicznych. Podstawy programowania wizualizacji
procesow systemu mechatronicznego (SCADA).

Zajecia laboratoryjne

Programowanie PLC modutéw systemu montazowego MAS-200:

modutu podawania korpusu,

modutu podawania fozyska,

modutu podawania watka,

modutu podawania pokrywy.

Wymagania wstepne Podstawy automatyki
i dodatkowe

Podstawy hydrauliki i pneumatyki

Elementy uktadéw mechatronicznych

Modelowanie uktadéw mechatronicznych

Projektowanie mechatroniczne

Sposoby i kryteria Sposdb oceniania (sktadowe) Prég zaliczeniowy Sktadowa oceny koricowej
oceniania osigganych Zajecia laboratoryjne 56.0% 30.0%
efektéw uczenia sie Egzamin 56.0% 30.0%
Projekt 56.0% 40.0%
Zalecana lista lektur Podstawowa lista lektur 1. Heiman B., Gerth W., Popp K.: Mechatronika, metody, przykfady, t.

Gawrysiak M., Wydawnictwo Naukowe PWN, Warszawa, 2001

2. Gawrysiak M.: Mechatronika i projektowanie mechatroniczne,
Rozprawy Naukowe Nr 44, Polit. Biatostocka, Biatystok, 1997

3. Schmid D. i inni: Mechatronika, ISBN 83-7141-425-0, Warszawa

2002

Uzupetniajaca lista lektur 1. Katalogi firm produkujacych aktuatory, sensory, sterowniki (FESTO,
SMC, Rexroth, Siemens, Simex)

Adresy eZasobow Adresy na platformie eNauczanie:

Przyktadowe zagadnienia/
przyktadowe pytania/
realizowane zadania

Praktyki zawodowe Nie dotyczy
w ramach przedmiotu

Dokument wygenerowany elektronicznie. Nie wymaga pieczeci ani podpisu.
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