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Karta przedmiotu

Nazwa i kod przedmiotu

Sterowanie w transporcie, PG_00060665

Kierunek studiow

Transport i logistyka

Data rozpoczecia studiéw

pazdziernik 2024 r.

Rok akademicki realizacji
przedmiotu

2026/2027

Poziom ksztalcenia

| stopnia - inzynierskie

Grupa zajec

Grupa zaje¢ fakultatywnych
Grupa zaje¢ powigzanych z
prowadzonymi badaniami
naukowymi w dziedzinie nauki
zwigzanej z kierunkiem - profil
ogolnoakademicki

Forma studiéw stacjonarne Sposéb realizacji na uczelni
Rok studiow 3 Jezyk wykladowy polski
Semestr studiow 5 Liczba punktéw ECTS 5.0
Profil ksztatcenia ogdlnoakademicki Forma zaliczenia zaliczenie

Jednostka prowadzaca

Wydziaty Politechniki Gdanskiej -> Wydziat Inzynierii Mechanicznej i Okretownictwa -> Instytut Budowy
Okretéw -> Zakiad Transportu i Logistyki

Imie i nazwisko
wyktadowcy (wyktadowcdow)

Odpowiedzialny za przedmiot

dr inz. Agnieszka Maczyszyn

Prowadzacy zajecia z przedmiotu

dr inz. Agnieszka Maczyszyn

Formy zaje¢ Forma zaje¢ Wyktad Cwiczenia Laboratorium | Projekt Seminarium |RAZEM
Liczba godzin zaje¢ [30.0 0.0 0.0 30.0 0.0 60
W tym liczba godzin zaje¢ na odlegtos¢: 0.0
Adresy kursu na platformie eNauczanie:
Moodle ID: 6716 Sterowanie w transporcie, WiP, TiL (PG_00060665), sem.5, zimowy 26/27
https://enauczanie.pg.edu.pl/2025/course/view.php?id=6716
Aktywnos$¢ studenta Aktywnos¢ studenta |Udziat w zajeciach Udziat w Praca wtasna RAZEM
i liczba godzin pracy dydaktycznych, objetych konsultacjach studenta
planem studiow
Liczba godzin pracy |60 5.0 60.0 125
studenta

Cel przedmiotu

Przygotowanie studentéw do formutowania i specyfikowania prostych zadan inzynierskich zwigzanych ze
sterowaniem systemami transportowymi na bazie wiedzy z zakresu zasad sterowania, modelowania
systemow transportowych, sprzezenia zwrotnego, metod sterowania ruchem oraz kryteriéw oceny i
optymalizacji dziatania systemu, a takze ksztattowanie postawy odpowiedzialnego doskonalenia wtasnych
kompetencji w kontekscie projektowania i eksploatacji systemow sterowania w transporcie.
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Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy

Efekt z przedmiotu

Sposéb weryfikacji i oceny efektu

[K6_U02] potrafi pracowaé
indywidualnie i w zespole,
porozumiewac sie przy uzyciu
réznych technik w srodowisku
zawodowym, a takze
dokumentowac, analizowac i
przedstawia¢ wyniki swojej pracy,
potrafi oszacowa¢ czas potrzebny
na realizacje powierzonego
zadania

Potrafi dokumentowag,
analizowac¢ i przedstawia¢ wyniki
pracy nad zadaniem z zakresu
sterowania w transporcie, stosujgc
specjalistyczng terminologie oraz
planujgc czas realizacji
poszczegdinych etapéw zadania.

[SU5] Ocena umiejetnosci
zaprezentowania wynikow
realizacji zadania

[K6_WO04] posiada
uporzadkowang wiedze w
zakresie informatyki, elektroniki,
automatyki i sterowania,
technologii informatycznych,
grafiki komputerowej, przydatng
do zrozumienia mozliwosci ich
zastosowania w transporcie

Zna i rozumie zasady sterowania
systemami transportowymi, w tym
pojecia obiektu sterowania, stanu,
wejsc, wyjsc, zaktocen i
sprzezenia zwrotnego, oraz
metody sterowania ruchem w
kontekscie zastosowan
automatyki i sterowania w
transporcie.

[SW3] Ocena wiedzy zawartej w
opracowaniu tekstowym i
projektowym

[K6_KO01] ma swiadomos¢é
potrzeby ciggtego doskonalenia w
zakresie wykonywanego zawodu
oraz zna mozliwosci dalszego
ksztatcenia sie

Jest gotéw do ciggtego
doskonalenia kompetencji
zwigzanych ze sterowaniem
systemami transportowymi, w
szczegolnosci poprzez
identyfikowanie wtasnych potrzeb
rozwojowych i wskazywanie
sposobdw aktualizacji wiedzy.

[SK3] Ocena umiejetnosci
organizacji pracy
[SK2] Ocena postepoéw pracy

[K6_U05] potrafi sformutowac
proste zadanie inzynierskie oraz
jego specyfiakcje z zakresu
projektowania, wtrwarzania i
eksploatacji Srodkow i systemow
transportowych

Potrafi sformutowac proste
zadanie inzynierskie oraz jego
specyfikacje dotyczace sterowania
wybranym systemem
transportowym, stosujgc
identyfikacje obiektu, wejs¢, wyjsc¢,
zaktocen, celu sterowania i
podstawowych kryteriow oceny
dziatania systemu.

[SU1] Ocena realizacji zadania
[SU3] Ocena umiejetnosci
wykorzystania wiedzy uzyskanej
w ramach przedmiotu

Tresci przedmiotu

Tresci przedmiotu - wykfad

System transportowy jako obiekt sterowania — system dynamiczny i cyber-fizyczny.
Sterowanie, regulacja, zarzadzanie i nadzér w systemach transportowych.
Identyfikacja obiektu sterowania: stan, wejscia, wyjscia, zaktécenia i parametry.
Sprzezenie zwrotne oraz znaczenie pomiaréw i detekcji w systemach sterowania.
Cele i kryteria sterowania w transporcie.

Sterowanie ruchem drogowym — zasady i zastosowania.
Sterowanie statoprogramowe, reaktywne i adaptacyjne.
Sterowanie predykcyjne i optymalizacyjne.
Modelowanie proceséw transportowych i identyfikacja modelu matematycznego.
Algorytmy sterowania i zarzadzania systemami transportowymi.
Kryteria oceny dziatania systemu, w tym czas i koszty.
Przykiady zastosowania sterowania w réznych systemach transportowych.

Tresci przedmiotu - projekt

Wybér systemu transportowego jako obiektu projektowanego zadania sterowania.

Identyfikacja obiektu: okreslenie celu, wejs¢, wyjsé, standw i zakiocen.
Sformutowanie prostego problemu inzynierskiego.

Opracowanie specyfikacji zadania sterowania.

Okreslenie sposobu pozyskiwania informacji o stanie systemu.

Dobor sposobu sterowania do okreslonych warunkéw dziatania systemu.

Okreslenie kryteridw oceny dziatania uktadu sterowania.
Opracowanie modelu koncepcyjnego lub matematycznego odpowiedniego do zakresu zadania.
Opracowanie algorytmu lub schematu dziatania uktadu sterowania.
Analiza rozwigzania i jego ograniczen.

Dokumentacja rozwigzania.
Prezentacja wynikéw projektu.
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Wymagania wstepne
i dodatkowe

Podstawy systeméw transportowych

Infrastruktura transportu

Metody oceny bezpieczernstwa w systemach transportowych

Podstawy automatyki

Systemy transportowe

Systemy transportu bliskiego

Sposoby i kryteria
oceniania osigganych
efektow uczenia sie

Sposob oceniania (sktadowe)

Prég zaliczeniowy Sktadowa oceny koncowej

wyktadowcg

2 Kolokwia 60.0% 40.0%
Praca projektowa 60.0% 50.0%
dodatkowa praca ustalona z 50.0% 10.0%

Zalecana lista lektur

Podstawowa lista lektur

Jacyna M., "Wybrane zagadnienia modelowania systemoéw
transportowych" Oficyna Wydawnicza Politechniki Warszawskiej,
Warszawa 2008

Gucma S., "Inzynieria ruchu morskiego" Okretownictwo i Zegluga,
Gdansk 2001

Banet K., Nosal Hoy K., Solecka K., "Problematyka planowania
komunikacyjnego”

Gaca S., Suchorzewski W., Tracz W., "Inzynieria ruchu drogowego
Teoria i praktyka" Wydawnictwa Komunikac;ji i £gcznosci, Warszawa
2008

Findeisen W., Sterowanie i requlacja, PWN, Warszawa.

Ustawa z dnia 28 marca 2003 r. o transporcie kolejowym (przepisy dot.
roli UTK jako regulatora).

Kulczyk J., Sobolewski A., Podstawy sterowania w systemach
transportowych, Oficyna Wydawnicza Politechniki Warszawskie;j.

Datka S., Suchorzewski W., Tracz M., Inzynieria ruchu, WKit,
Warszawa.

Materiaty PAZP dot. struktury nadzoru nad zarzgdzaniem ruchem
lotniczym (paip.gov.pl).

Uzupetniajaca lista lektur

Gajda J., Modele matematyczne ruchu drogowego, Wydawnictwo AGH.

Kaczorek T., Teoria sterowania i systeméw, PWN.

Adresy eZasobdw
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Przyktadowe zagadnienia/
przyktadowe pytania/ Zidentyfikowanie obiektu sterowania dla wybranego systemu transportowego.
realizowane zadania Okreslenie wejs¢, wyjsé, standw i zaktocen dla skrzyzowania drogowego.

Wyjasnienie réznic miedzy sterowaniem, regulacja, zarzadzaniem i nadzorem.
Dobor strategii sterowania do okreslonej sytuacji transportowe;.
Poréwnanie sterowania statoprogramowego, reaktywnego, adaptacyjnego, predykcyjnego i
optymalizacyjnego.
Okreslenie roli detekcji i sprzezenia zwrotnego.
Sformutowanie celu sterowania dla wybranego systemu transportowego.
Okreslenie kryteriow oceny dziatania systemu.

Zajecia praktyczne Nie dotyczy
w ramach przedmiotu

Dokument wygenerowany elektronicznie. Nie wymaga pieczeci ani podpisu.
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