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Kierunek studiow

Automatyka, cybernetyka i robotyka

Data rozpoczecia studiéw

pazdziernik 2024 r.

Rok akademicki realizaciji
przedmiotu

2026/2027

Poziom ksztatcenia

| stopnia - inzynierskie

Grupa zajec

Grupa zaje¢ fakultatywnych
Grupa zaje¢ powigzanych z
prowadzonymi badaniami
naukowymi w dziedzinie nauki
zwigzanej z kierunkiem - profil
ogolnoakademicki

Forma studiow stacjonarne Sposob realizacji na uczelni
Rok studiow 3 Jezyk wyktadowy polski
Semestr studiow 6 Liczba punktéw ECTS 3.0
Profil ksztatcenia ogdlnoakademicki Forma zaliczenia zaliczenie

Jednostka prowadzaca

Wydziat Inzynierii Mechanicznej i Okretownictwa -> Katedra Mechaniki i Mechatroniki

Imie i nazwisko
wyktadowcy (wyktadowcow)

Odpowiedzialny za przedmiot

dr hab. inz. Rafat Hein

Prowadzacy zajecia z przedmiotu

dr hab. inz. Ryszard Jasinski

Formy zaje¢ Forma zaje¢ Wyktad Cwiczenia Laboratorium | Projekt Seminarium |RAZEM
i metody nauczania Liczba godzin zaje¢ [0.0 0.0 15.0 15.0 0.0 30
W tym liczba godzin zaje¢ na odlegtosé¢: 0.0
Aktywnos¢ studenta Aktywno$¢ studenta [Udziat w zajeciach Udziat w Praca wtasna RAZEM
i liczba godzin prac dydaktycznych, objetych konsultacjach studenta
Yy planem studiéw
Liczba godzin pracy |30 3.0 42.0 75
studenta

Cel przedmiotu

Celem przedmiotu jest nabycie praktycznych umiejetnosci projektowania i budowania hydraulicznych,
pneumatycznych, elektrycznych, mechanicznych i mechatronicznych uktadéw sterowania. Przedmiot sktada
sie z czesci projektowej i laboratoryjnej. Na czesci projektowej studenci realizujg zadane projekty
teoretyczne, za$ na czesci laboratoryjnej praktyczne zadania sterowania uktadami mechatronicznymi.

Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy

Efekt z przedmiotu

Sposoéb weryfikacji i oceny efektu

[K6_W02] zna i rozumie w
zaawansowanym stopniu wybrane
prawa i zjawiska fizyczne oraz
metody i teorie wyjasniajace
ztozone zaleznosci miedzy nimi,
stanowigce podstawowg wiedze
0gding z dziedziny nauk
technicznych, zwigzang z
kierunkiem studiow

Student posiada wiedze z zakresu
mechaniki, budowy i eksploatacji
maszyn, elektroniki, automatyki i
sterowania jak rowniez rozumie
prawa i zjawiska zachodzace na
etapie eksploatac;ji
zaprojektowanych przez niego
wyrobow i proceséw
produkcyjnych.

[SW2] Ocena wiedzy zawartej w
prezentaciji

[SW1] Ocena wiedzy
faktograficznej

[K6_WO03] zna i rozumie w
zaawansowanym stopniu budowe
i zasady dziatania komponentow i
systemoéw zwigzanych z
kierunkiem studiow, w tym teorie,
metody i ztozone zaleznosci
miedzy nimi oraz wybrane
zagadnienia szczegétowe —

wiasciwe dla programu ksztatcenia

Student posiada wiedze z
zakresu mechaniki, budowy i
eksploatacji maszyn, elektroniki,
automatyki i sterowania
pozwalajgcg na modelowanie i
projektowanie uktadow
mechatronicznych.

[SW2] Ocena wiedzy zawartej w
prezentaciji

[SW3] Ocena wiedzy zawartej w
opracowaniu tekstowym i
projektowym
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Tresci przedmiotu

Czes¢ projektowa obejmuje wykonanie projektu uktadu mechatronicznego.

Na czesci laboratoryjnej realizowane sg nastepujace tematy:

Synteza i analiza uktadéw logicznych sekwencyjnych i kombinacyjnych.

Programowanie sterownikéw PLC w zastosowaniu do kombinacyjnych i sekwencyjnych uktadéw sterowania.

Badanie serwomechanizmu potozenia w sprzezeniu od zmiennych stanu.

Badanie ukfadu regulacji temperatury z zastosowaniem regulatora PID i karty A/C, C/A .

Programowanie PLC modutéw systemu montazowego MAS-200:

*  modutu podawania korpusu,
*  modutu podawania fozyska,
*  modutu podawania watka,

*  modutu podawania pokrywy.

Wymagania wstepne
i dodatkowe

Umiejetnos¢ syntezy kombinacyjnych i sekwencyjnych uktadow sterowania. Znajomos¢ jezykéw oraz
podstaw programowania sterownikow PLC i mikrokontroleréw. Podstawowa wiedza na temat systemow
pomiarowych w tym dziatania czujnikdw wielkosci fizycznych oraz nastawnikéw.

Sposoby i kryteria
oceniania osigganych
efektow uczenia sie

Sposéb oceniania (sktadowe)

Prog zaliczeniowy Sktadowa oceny koncowej

Cwiczenia praktyczne

56.0% 50.0%

Projekt

56.0% 50.0%

Zalecana lista lektur

Podstawowa lista lektur

1. Heiman B., Gerth W., Popp K.: Mechatronika, metody, przyktady, tt.
Gawrysiak M., Wydawnictwo Naukowe PWN, Warszawa, 2001

2. Gawrysiak M.: Mechatronika i projektowanie mechatroniczne,
Rozprawy Naukowe Nr 44, Polit. Biatostocka, Biatystok, 1997

3. Schmid D. i inni: Mechatronika, ISBN 83-7141-425-0, Warszawa
2002

4. Instrukcje do ¢wiczen

Uzupetniajaca lista lektur

1. Katalogi firm produkujgcych elementy wykonawcze i sterujace,
sensory, sterowniki (FESTO, SMC, Rexroth, Siemens, Simex)

Adresy eZasobdéw

Adresy na platformie eNauczanie:

Przyktadowe zagadnienia/
przyktadowe pytania/
realizowane zadania

Praktyki zawodowe
w ramach przedmiotu

Nie dotyczy
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