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Karta przedmiotu

Nazwa i kod przedmiotu

Mechatronika w transporcie, PG_00064984

Kierunek studiow

Transport i logistyka

Data rozpoczecia studiow  |luty 2025r. Rok akademicki realizaciji 2024/2025
przedmiotu

Poziom ksztatcenia II stopnia Grupa zaje¢ Grupa zajgé obowiazkowych z
zakresu kierunku studiow
Grupa zaje¢ powigzanych z
prowadzonymi badaniami
naukowymi w dziedzinie nauki
zwigzanej z kierunkiem - profil
ogdlnoakademicki

Forma studiéw stacjonarne Sposob realizacji na uczelni

Rok studiow 1 Jezyk wykfadowy polski

Semestr studiow 1 Liczba punktow ECTS 3.0

Profil ksztatcenia ogolnoakademicki Forma zaliczenia zaliczenie

Jednostka prowadzaca

Wydziaty Politechniki Gdanskiej -> Wydziat Inzynierii Mechanicznej i Okretownictwa -> Instytut Budowy
Okretow -> Zaktad Hydromechaniki i Projektowania Okretu

Imie i nazwisko
wyktadowcy (wyktadowcow)

Odpowiedzialny za przedmiot

prof. dr hab. inz. Wiestaw Taretko

Prowadzacy zajecia z przedmiotu

prof. dr hab. inz. Wiestaw Taretko

Formy zaje¢ Forma zaje¢ Wyktad Cwiczenia Laboratorium | Projekt Seminarium [RAZEM
i metody nauczania Liczba godzin zaje¢ [30.0 0.0 15.0 0.0 0.0 45

W tym liczba godzin zaje¢ na odlegtos¢: 0.0
Aktywnos¢ studenta Aktywnos¢ studenta |Udziat w zajeciach Udziat w Praca wtasna RAZEM
i liczba godzin pracy dydaktycznych, objetych konsultacjach studenta

planem studiow
Liczba godzin pracy (45 10.0 20.0 75
studenta

Cel przedmiotu

Cel przedmiotu:

* przekazanie studentom podstawowej wiedzy dotyczgcej wspétczesnych systemdw mechatronicznych
wykorzystywanych w transporcie

*  przygotowanie studentéw do samodzielnego projektowania specjalistycznych systemow
mechatronicznych wykorzystywanych w ré6znorodnych jednostkach transportowych
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Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy

Efekt z przedmiotu

Sposéb weryfikacji i oceny efektu

[K7_U04] tworczo projektuje lub
modyfikuje, w catosci lub co
najmniej w czgsci, system lub
proces transportowy, zgodnie z
zadang specyfikacja,
uwzgledniajac aspekty techniczne
i pozatechniczne, szacujac koszty
i wykorzystujac techniki
projektowania wtasciwe dla zadan
z zakresu transportu i logistyki

Student rysuje podstawowy
schemat blokowy systemu
mechatronicznego

Student dobiera zjawisko fizyczne
zapewniajgce realizacje zadanej
funkgji czujnika urzgdzenia
mechatronicznego

Student dobiera zjawisko fizyczne
zapewniajgce realizacje zadanej
funkcji nastawnika urzadzenia
mechatronicznego

Student dobiera czujniki
zapewniajgce realizacje zadanej
funkcji w urzadzeniu
mechatronicznym

Student dobiera nastawniki
zapewniajgce realizacje zadanej
funkcji w urzadzeniu
mechatronicznym

Student projektuje system
mechatroniczny realizujacy
zadang funkcje

[SU5] Ocena umiejetnosci
zaprezentowania wynikow
realizacji zadania

[SU4] Ocena umiejetnosci
korzystania z metod i narzedzi
[SU2] Ocena umiejetnosci analizy
informacji

[K7_U15] ocenia przydatnosc¢
zaawansowanych metod i
narzedzi do rozwigzania
ztozonego zadania inzynierskiego
o charakterze praktycznym,
charakterystycznym dla kierunku
studiéw oraz wybiera i stosuje w
tym celu wtasciwe metody i
narzedzia

Student wymienia podstawowe
powody integrowania sktadnikow
mechanicznych, elektronicznych i
informatycznych w celu uzyskania
urzadzenia mechatronicznego
Student wymienia podstawowe
sktadniki systemu
mechatronicznego

Student wymienia podstawowe
rodzaje systemow
mechatronicznych

Student przedstawia ogding
charakterystyke, wymienia
podstawowe technologie
wytwarzania oraz przyktady
zastosowan systemow
mikroelektromechanicznych MEMS
Student przedstawia ogdlng
charakterystyke, wymienia
podstawowe technologie
wytwarzania oraz przyktady
zastosowan systemow
nanoelektromechanicznych NEMS

[SU2] Ocena umiejetnosci analizy
informacji
[SU1] Ocena realizacji zadania

[K7_WO04] wykazuje sie wiedza
obejmujaca wybrane zagadnienia
z zakresu zaawansowanej wiedzy
szczegobtowej, w szczegdlnosci z
zakresu metod, technik i narzedzi
wiasciwych dla Transportu i
Logistyki

Student przedstawia przyktady
aplikacji czujnikéw i nastawnikow
w urzgdzeniach mechatronicznych
uzywanych w $rodkach transportu
itp.

Student wymienia zjawiska
fizyczne wykorzystywane w
czujnikach i nastawnikach
urzadzen mechatronicznych
Student przedstawia definicje
czujnika (sensora) i nastawnika
(aktuatora) oraz prezentuje ich
klasyfikacje wg wybranych
kryteriow

[SW1] Ocena wiedzy
faktograficznej
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Tresci przedmiotu

Wprowadzenie do mechatroniki (ktére z urzadzeh mozna uznaé za urzadzenie mechatroniczne?; czy
zawsze mechatronizacja ma sens? system mechatroniczny)

Klasyfikacja systeméw mechatronicznych wg wybranych kryteriéw

Systemy mikroelektromechaniczne MEMS (ogodlna charakterystyka; technologia wytwarzania; przyktady
zastosowan)

Systemy nanoelektromechaniczne NEMS (ogdina charakterystyka; technologia wytwarzania; przyktady
zastosowan)

Zjawiska fizyczne wykorzystywane w czujnikach i nastawnikach urzadzen mechatronicznych

Czujniki mechatroniczne - uktady klasyfikacyjne

Czujniki mechatroniczne do pomiaru wielko$ci mechanicznych, cieplnych i biochemicznych

Nastawniki mechatroniczne

Wybrane systemy mechatroniki w transporcie

Projektowanie mechatroniczne inspirowane przyroda

Wymagania wstepne
i dodatkowe

Sposoby i kryteria

Sposob oceniania (sktadowe)

Prog zaliczeniowy

Sktadowa oceny koncowej

oceniania osigganych laboratorium 66.0% 49.0%

efektéw uczenia sie wykald 66.0% 51.0%

Zalecana lista lektur Podstawowa lista lektur »  Bodo Heimann, Wilfried Gerth, Karl Popp, Mechatronika:
komponenty, metody, przyktady, Wydawnictwo Naukowe PWN,
2001.

*  Lucyna Leniowska, Mechatronika, Uniwersytet Rzeszowski, 2011.

» Roman Szewczyk, Matgorzata Kaliczynska, Podstawy mechatroniki
, Oficyna Wydawnicza Politechniki Warszawskiej, Warszawa 2015.

«  Zbigniew Kulesza, Elementy mechatroniki i budowy maszyn,
Wydawnictwo Naukowe PWN, Warszawa 2019.

Uzupetniajaca lista lektur Gawrysiak Marek, Mechatronika i projektowanie mechatroniczne, Dziat

Wydawnictw i Poligrafii Politechniki Biatostockiej, Biatystok 1997.

Zbigniew Nawrat, Mechatronika medyczna, Polskie Towarzystwo
Mechaniki Teoretycznej i Stosowanej, Katowice 2012.

Adresy eZasoboéw Uzupe}niajqce
Adresy na platformie eNauczanie:

Mechatronika w transporcie, WIL, TiL, lIst, sem I., stacjonarne, lato
2024/25 - Moodle ID: 37730
https://enauczanie.pg.edu.pl/moodle/course/view.php?id=37730
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Przyktadowe zagadnienia/ Zasady zaliczenia przedmiotu
przyktadowe pytania/
realizowane zadania

Na poczatku semestru wyktadowca przekazuje studentom liste wszystkich tematéw, ktére zostang
oméwione w przedmiocie.

Studenci wiedzg, ze zostanie sprawdzona ich wiedza w trzech obszarach tematycznych.

Student bedzie miat 20 minut na przygotowanie tematéw do omdéwienia.

Nastepnie student wygtasza omawia zadane tematy i odpowiada na pytania egzaminatoréw, np. W
systemach wykorzystywanych do pomiaru naprezen w kadtubie statku, moga by¢ stosowane czujniki
Swiattowodowe z siatkg Bragga (czujniki typu FBG). Na czy polega ich zasada dziatania ?

Praktyki zawodowe Nie dotyczy
w ramach przedmiotu

Dokument wygenerowany elektronicznie. Nie wymaga pieczeci ani podpisu.
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