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Kierunek studiow

Automatyka, robotyka i systemy sterowania

Data rozpoczecia studiow  |luty 2025r. Rok akademicki realizaciji 2024/2025
przedmiotu
Poziom ksztatcenia Il stopnia Grupa zaje¢
Forma studiow stacjonarne Sposob realizaciji na uczelni
Rok studiow 1 Jezyk wykfadowy polski
Semestr studiow 1 Liczba punktow ECTS 3.0
Profil ksztatcenia ogolnoakademicki Forma zaliczenia zaliczenie
Jednostka prowadzaca Woydziat Elektrotechniki i Automatyki -> Katedra Automatyki
Imie i nazwisko Odpowiedzialny za przedmiot dr hab. inz. Michat Grochowski
wyktadowcy (wyktadowcow) [Prowadzacy zajecia z przedmiotu | dr hab. inz. Michat Grochowski
dr inz. Bartosz Puchalski
Formy zaje¢ Forma zaje¢ Wyktad Cwiczenia Laboratorium | Projekt Seminarium [RAZEM
i metody nauczania Liczba godzin zaje¢ [30.0 0.0 0.0 15.0 0.0 45
W tym liczba godzin zaje¢ na odlegtos¢: 0.0
Aktywnos¢ studenta Aktywnos$¢ studenta | Udziat w zajeciach Udziatw Praca wtasna RAZEM
i liczba godzin pracy dydaktyczny_qh, objetych konsultacjach studenta
planem studiow
Liczba godzin pracy |45 10.0 20.0 75
studenta

Cel przedmiotu

Prezentacja zaawansowanych nowoczesnych metod modelowania systemoéw oraz estymaciji ich
parametrow. Przedstawione zostang technologie analityczne, rozmyte i neuronowe.

Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy

Efekt z przedmiotu

Sposoéb weryfikacji i oceny efektu

[K7_U06] potrafi zaplanowac¢
przygotowac i przeprowadzi¢
eksperymenty, pomiary i
symulacje komputerowe do oceny
realizacji zadan z zakresu
automatyki i robotyki

Bada symulacyjnie i
eksperymentalnie zachowanie sie
obiektéw dynamicznych.

Wybiera odpowiednie metody
analityczne i symulacyjne do
rozwigzywania zadan z zakresu
automatyki i robotyki.

[SU1] Ocena realizacji zadania

[K7_W14] ma wiedze z zakresu
modelowania matematycznego,
identyfikacji, optymalizacji,
wspomagania decyzji oraz
sterowania, zna metody
implementacji zaawansowanych
algorytmow sterowania w

urzadzeniach przemystowych

Modeluje obiekty dynamiczne i
ukfady sterowania.

Wybiera odpowiednig metode
modelowania, identyfikacji i
weryfikacji obiektow i systeméow
sterowania

[SW3] Ocena wiedzy zawartej w
opracowaniu tekstowym i
projektowym

Tresci przedmiotu

WYKLAD. Repetytorium z modelowania i podstaw identyfikacji, zakres studiéw | stopnia. Podstawy metod
probabilistycznych. Podstawy modelowania matematycznego obiektéw rzeczywistych (statyka i dynamika
procesow). Elementy weryfikacji modeli. Zagadnienia optymalnego planowania eksperymentow.
Identyfikacja parametréw na podstawie modeli (wielkosci niemierzalne i nieobserwowalne). Identyfikacja
transmitancji uktadéw ztozonych i wielowymiarowych. Identyfikacja réwnan stanu. Strojenie modeli. Modele

neuronowe.

CWICZENIA LABORATORY.JNE. Identyfikacja parametréw modeli dynamicznych o parametrach
stacjonarnych i niestacjonarnych. Modelowanie i identyfikacja parametréw przy pomocy sztucznych sieci
neuronowych. Modelowanie i sterowanie rozmyte.

Wymagania wstepne
i dodatkowe

Umiejetnosci matematycznego opisu zjawisk fizycznych i ztozonych proceséw technicznych. Wiedza z
przedmiotu Matematyka (0411200001, 0411200002), Metody numeryczne (0411200009), Optymalizacja i
podejmowanie decyzji (0411200030) oraz Metody i podstawy identyfikacji (0411210003)
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Sposoby i kryteria
oceniania osigganych
efektow uczenia sie

Sposob oceniania (sktadowe)

Prég zaliczeniowy

Sktadowa oceny koncowej

Cwiczenia praktyczne

60.0%

30.0%

Kolokwia w czasie semestru

50.0%

70.0%

Zalecana lista lektur

Podstawowa lista lektur

1. Stolc L.: Wstep do metod optymalizaciji i identyfikacji: ¢wiczenia i
laboratorium, Wyd. PG, Gdansk 1985.

2. Piegat A.: Modelowanie i sterowanie rozmyte, Exit, Warszawa 1999

3. Gajek L., Katuszka M.: Wnioskowanie statystyczne, WNT, Warszawa
1994

4. Manczak K.: Metody identyfikacji wielowymiarowych obiektéw
sterowania, WNT, Warszawa 1971.

Uzupetniajaca lista lektur

1. Lindgren B.: Elementy teorii decyzji, WNT, Warszawa 1977

2. Volk W.: Statystyka stosowana dla inzynieéw, WNT, Warszawa 1973

3. Stoderstrom T., Stoica P.: Identyfikacja systeméw, PWN 1997

Adresy eZasobdow

Adresy na platformie eNauczanie:

MODELOWANIE | IDENTYFIKACJA [ARiSS][2024/25] - Moodle ID:
43422
https://enauczanie.pg.edu.pl/moodle/course/view.php?id=43422

Przyktadowe zagadnienia/
przyktadowe pytania/
realizowane zadania

» identyfikacja parametréw modelu obiektu dynamicznego przy pomocy metody najmniejszych kwadratow;
*  budowa systemu wnioskowania rozmytego dla celéw sterowania;
*  budowa modelu neuronowego w oparciu o dane pomiarowe dla celéw sterowania.

Praktyki zawodowe
w ramach przedmiotu

Nie dotyczy
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