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Karta przedmiotu

POLITECHNIKA
GDANSKA

Nazwa i kod przedmiotu

ROBOTYKA | SYSTEMY MECHATRONIKI, PG_00057477

Kierunek studiow

Automatyka, robotyka i systemy sterowania

Data rozpoczecia studiow  |luty 2025r. Rok akademicki realizaciji 2024/2025
przedmiotu
Poziom ksztatcenia Il stopnia Grupa zaje¢
Forma studiow stacjonarne Sposob realizaciji na uczelni
Rok studiow 1 Jezyk wyktadowy réO'Skki
rak.
Semestr studiow 1 Liczba punktow ECTS 20
Profil ksztatcenia ogdlnoakademicki Forma zaliczenia egzamin
Jednostka prowadzaca Wydziat Elektrotechniki i Automatyki -> Katedra Biomechatroniki
Imie i nazwisko Odpowiedzialny za przedmiot prof. dr hab. inz. Grzegorz Redlarski
wyktadowcy (wyktadowcow) | Prowadzacy zajecia z przedmiotu | dr inz. Mariusz Dabkowski
prof. dr hab. inz. Grzegorz Redlarski
Formy zaje¢ Forma zaje¢ Wyktad Cwiczenia Laboratorium | Projekt Seminarium [RAZEM
i metody nauczania Liczba godzin zaje¢ [15.0 0.0 0.0 15.0 0.0 30

W tym liczba godzin zaje¢ na odlegtos¢: 0.0

Dodatkowe informacje:

Wykiad - w formie prezentacji multimedialnych.

Projekt - przy wykorzystaniu sprzetu komputerowego i oprogramowania w laboratorium systeméw

mechatroniki.

Aktywnosc¢ studenta
i liczba godzin pracy

Aktywnos¢ studenta |Udziat w zajeciach Udziat w Praca wiasna RAZEM
dydaktycznych, objetych konsultacjach studenta
planem studiow
Liczba godzin pracy |30 6.0 14.0 50
studenta

Cel przedmiotu

Celem przedmiotu jest zaznajomienie studentéw z zaawansowanymi rozwigzaniami, metodami i
algorytmami stosowanymi w zakresie robotyki i systeméw mechatroniki. Cele szczegotowe dotyczg
zagadnien z zakresu: zastosowania wybranych metod analizy statystycznej w mechatronice, wybranych
metod analizy sygnatéw, wybranych algorytméw rojowych i klasyfikatoréw, oméwienia zagadnien z zakresu
systemow egzoszkieletdw oraz zaawansowanych systeméw robotyki medycznej i rehabilitacyjnej, a takze
wybranych metod analizy informacji, ktérej zrédto stanowi wiedza ekspercka.

Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy

Efekt z przedmiotu

Sposéb weryfikacji i oceny efektu

[K7_WO06] ma rozszerzong wiedze
z zakresu projektowania
elementow i urzadzen automatyki,
systemoéw sterowania i
wspomagania decyzji oraz
ztozonych systeméw
mechatronicznych

Projektuje systemy robotyki i
mechatroniki. zaréwno
przemystowej jak i rehabilitacyjne;.

[SW1] Ocena wiedzy
faktograficznej

[K7_KO02] potrafi wspotdziatac i

Wspétdziata w grupie przyjmujac

[SK1] Ocena umiejetnosci pracy

pracowac w grupie przyjmujac w  |rézne role, tj.: dokonuje podziatu  |w grupie
niej rézne role oraz okresla¢ projektu na zadania, realizuje
priorytety stuzace realizacji przydzielone zadania, jak rowniez
okreslonego zadania sktada w spdjng catos¢ wyniki
prac zrealizowane przez cztonkéw
zespotu.
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Tresci przedmiotu

Wyktad: Przedstawienie analogi i rozbieznosci w zakresie sprzezen zwrotnych wystepujacych w systemach
technicznych. Omowienie metod analizy sygnatéw niestacjonarnych. Przedstawienie wybranych algorytméw
rojowych oraz klasyfikatorow wykorzystywanych powszechnie w robotyce i mechatronice, a takze
najczesciej wykorzystywanych w tym zakresie funkcji testujacych. Oméwienie zasad prowadzenia analizy
statystycznej w robotyce i mechatronice. Zaprezentowanie mozliwosci metody analizy falkowej, z
uwzglednieniem roéznorodnosci praktycznych zastosowan. Omoéwienie systemy egzoszkieletow pod katem
budowy i zasady dziatania oraz uktadéw pomiarowych i wykonawczych. Przedstawienie wybranych
rozwigzan z zakresu robotyki medycznej i rehabilitacyjnej oraz tzw. wirtualnej rzeczywistosci. Oméwienie
metody poréwnywania parami w przyktadowych zastosowaniach technicznych bazujgcych na wiedzy
eksperckiej.

Projekt: Realizacja projektu demonstrujgcego w sposéb praktyczny zagadnienia prezentowane na wyktadzie.

Wymagania wstepne
i dodatkowe

Student posiada podstawowg wiedze z zakresu podstaw robotyki i mechatroniki.

Sposoby i kryteria
oceniania osigganych
efektow uczenia sie

Sposoéb oceniania (sktadowe) Prég zaliczeniowy Sktadowa oceny koncowej

Ocena projektu 60.0% 50.0%

Zaliczenie wykfadu 60.0% 50.0%

Zalecana lista lektur

Podstawowa lista lektur W. Bolton.: Mechatronics: Electronic Control Systems in Mechanical

and Electrical Engineering, 7th edition

Uzupetniajaca lista lektur 1. Gawrysiak M.: Mechatronika i projektowanie mechatroniczne,

Politechnika Biatostocka, Biatystok, 1997.

2. Giergiel J., Uhl T.: Identyfikacja ukladéw mechatronicznych, PWN,
Warszawa, 1990.

Adresy eZasobdow Podstawowe

https://www.pearson.com/store/p/mechatronics-electronic-control-
systems-in-mechanical-and-electrical-engineering/P100001284100 -
nalezy zapoznac¢ sie z materiatem jak réwniez z licencjg

Adresy na platformie eNauczanie:

Przyktadowe zagadnienia/
przyktadowe pytania/
realizowane zadania

1. Sposoéb eliminacji zaktocen z otoczenia

2. Klasyfikacja wynikow za pomoca klasyfikatoréw rojowych

3. Zastosowania egzoszkieletow w systemach militarnych i rehabilitacyjnych

4. Funkcje testowe - istota i zasada wykorzystania

5. Zrobotyzowane system rehabilitacyjne - perspektywy rozwoju

Praktyki zawodowe
w ramach przedmiotu

Nie dotyczy
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