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Grupa zajec

Grupa zaje¢ obowigzkowych z
zakresu kierunku studiow

Forma studiéw stacjonarne Sposob realizacji na uczelni
Rok studiow 3 Jezyk wyktadowy polski
Semestr studiow 6 Liczba punktéw ECTS 2.0
Profil ksztatcenia ogolnoakademicki Forma zaliczenia zaliczenie

Jednostka prowadzaca

Wydziaty Politechniki Gdanskiej -> Wydziat Inzynierii Ladowej i Srodowiska -> Katedra Mechaniki Budowli

Imie i nazwisko
wyktadowcy (wyktadowcow)

Odpowiedzialny za przedmiot

dr inz. Mateusz Sondej

Prowadzacy zajecia z przedmiotu

dr inz. Mateusz Sondej

prof. dr hab. inz. Pawet Klosowski

mgr inz. Lukasz Zmuda-Trzebiatowski

dr inz. Marcin Krajewski
dr inz. Marcin Zmuda Trzebiatowski
dr inz. Krzysztof Zerdzicki

Szymon Kalinowski

Formy zaje¢ Forma zaje¢ Wyktad Cwiczenia Laboratorium | Projekt Seminarium |RAZEM
i metody nauczania Liczba godzin zaje¢ [0.0 0.0 30.0 0.0 0.0 30
W tym liczba godzin zajeé na odlegtosé: 0.0
Aktywnos¢ studenta Aktywno$¢ studenta [Udziat w zajeciach Udziat w Praca wtasna RAZEM
i liczba godzin pracy dydaktycznych, objetych konsultacjach studenta
planem studiow
Liczba godzin pracy |30 0.0 0.0 30
studenta

Cel przedmiotu

Zapoznanie sie z podstawami metod komputerowej analizy konstrukcji od strony teoretycznej oraz
praktycznej. Praca w srodowisku obliczeniowym metody elementéw skonczonych na przykfadzie programu

Autodesk Robot
SAP.
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Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy

Efekt z przedmiotu

Sposéb weryfikacji i oceny efektu

[K6_WO05] Wykazuje sie
znajomoscig i zrozumieniem
metod badawczych (pozyskiwanie
informacji, symulacje, metody
eksperymentalne) w zakresie
budownictwa.

korzysta z odpowiednich modutéw
obliczeniowych programu Robot
SAP do realizacji obliczen
numerycznych z zakresu: analizy
statycznej, analizy dynamiczne;j
oraz oddziatywania obcigzen
ruchomych; korzysta z wtasciwych
modutéw stuzacych interpretacji
wynikéw w formie wykreséw, map
oraz tabel

[SW3] Ocena wiedzy zawartej w
opracowaniu tekstowym i
projektowym

[K6_WO01] Wykazuje sie
znajomoscig i zrozumieniem
matematyki oraz nauk Scistych i
dyscyplin inzynieryjnych
stanowigcych podstawy
budownictwa na poziomie
niezbednym do osiagniecia innych
efektow programu.

potrafi wymieni¢ zalety oraz wady
stosowania programu Robot SAP
w projektowaniu typowych
konstrukcji budowlanych; wyjasnia
ktore opcje programu Robot SAP
pozwalajg odwzorowac
charakterystyczne zachowania
projektowanych konstrukcji;
opisuje w jaki sposob program
Robot SAP uwzglednia w
obliczeniach wybrane normy
budowlane

[SW3] Ocena wiedzy zawartej w
opracowaniu tekstowym i
projektowym

[K6_U05] Prowadzi badania
(pozyskiwanie informacji,
symulacje, metody
eksperymentalne) z dziedziny
budownictwa w celu rozwigzania
okreslonych zadan i raportowania
wynikow badan.

wybiera typy elementéw
skonczonych poprawnie
odwzorowujgce zachowanie
projektowanych konstrukcji;
stosuje blokady stopni swobody
odpowiadajace warunkom
podparcia konstrukcji; uzywa
typow oddziatywan zgodnych z
opisem projektowym

[SU3] Ocena umiejetnosci
wykorzystania wiedzy uzyskanej
w ramach przedmiotu

[K6_U02] Analizuje i rozwigzuje
zagadnienia i problemy
inzynierskie w obszarze
budownictwa poprzez
zastosowanie odpowiednich i
wiasciwych narzedzi i metod
analitycznych, numerycznych,
eksperymentalnych.

korzysta z programu Robot SAP w
zakresie budowy modeli
numerycznych konstrukcji
budowlanych poddanych dziataniu
charakterystycznych dla nich
oddziatywan; realizuje obliczenia
w zakresie analizy statycznej i
dynamicznej; interpretuje na
podstawie uzyskanych wynikow,
czy w projektowanej konstrukgiji
nie przekroczono dopuszczalnych
wartosci naprezen i
przemieszczen; rozpoznaje, czy
uzyskane wyniki sg wiarygodne

[SU2] Ocena umiejetnosci analizy
informacji
[SU1] Ocena realizacji zadania

Tresci przedmiotu

Ogdlna informacja o komercyjnych systemach analizy konstrukcji. Zapoznanie sie z przykltadowym
programem metody elementéw skonczonych: Robot Structural Analysis Professional. Dobor wtasciwego

typu elementu skofnczonego.
Budowanie modeli pretowych 3D:

a) liniowa analiza statyczna (obcigzenia statyczne, temperaturowe, wymuszenia, obcigzenia ruchome),
b) analiza dynamiczna (rozwigzanie problemu wtasnego, catkowanie réwnan ruchu),
c) liniowa analiza statecznosci (rozwiazanie problemu wiasnego, metoda statecznosci poczatkowej),

d) wiasciwa interpretacja wynikéw.

Budowanie prostych modeli powierzchniowych 2D (PSN, PSO, osiowosymetrycznych):
a) liniowa analiza statyczna (obcigzenia statyczne, temperaturowe, wymuszenia),
b) zasady automatycznej generacji siatek elementéw skonczonych,

c) wtasciwa interpretacja wynikow.

Wspétpraca programu analizy konstrukcji z programami CAD.

Wymagania wstepne
i dodatkowe

Sposoby i kryteria
oceniania osigganych
efektow uczenia sie

Sposéb oceniania (sktadowe)

Prog zaliczeniowy

Sktadowa oceny kohncowej

zaliczenie laboratorium

60.0%

100.0%

Zalecana lista lektur

Podstawowa lista lektur

1. Instrukcja obstugi programu Autodesk Robot Structural Analysis.
2. Ambroziak A., Klosowski P.: Autodesk Robot Structural Analysis
podstawy obliczen. Wydawnictwo PG, 2010.

3. Rakowski G., Kacprzyk Z.: Metoda elementéw skonczonych w
analizie konstrukcji. Oficyna Wydawnicza Politechniki Warszawskiej,

Warszawa 1993.

4. Dacko M., Borkowski W., Dobrocinski S., Niezgoda T., Wieczorek
M.: Metoda elementéw skoriczonych w mechanice konstrukgji. Arkady,

Warszawa 1994.

Uzupetniajaca lista lektur

1. Zienkiewicz O.C.: Metoda elementéw skonczonych. Arkady,

Warszawa 1972.

Adresy eZasobdw

Adresy na platformie eNauczanie:
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Przyktadowe zagadnienia/ Wykonac analize danego ustroju inzynierskiego o zadanej geometrii, warunkach podparcia, oddziatywaniach
przyk’fadowe pytania / zewnetrznych i danych materiatowych, stosujac réozne warianty dyskretyzacji skonczeniewymiarowej w

A . rogramie MES wraz z weryfikacjg wynikow.
realizowane zadania prog rytikacjg wy

Praktyki zawodowe Nie dotyczy
w ramach przedmiotu

Dokument wygenerowany elektronicznie. Nie wymaga pieczeci ani podpisu.
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