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Karta przedmiotu

POLITECHNIKA
GDANSKA

Nazwa i kod przedmiotu

AUTOMATYKA PROCESOW PRZEMYStOWYCH, PG_00059838

Kierunek studiow

Automatyka, robotyka i systemy sterowania

Data rozpoczecia studiow  |luty 2025r. Rok akademicki realizaciji 2025/2026
przedmiotu

Poziom ksztatcenia Il stopnia Grupa zaje¢

Forma studiow stacjonarne Sposob realizaciji na uczelni

Rok studiow 2 Jezyk wykiadowy polski

Semestr studiow 3 Liczba punktow ECTS 2.0

Profil ksztatcenia ogdlnoakademicki Forma zaliczenia zaliczenie

Jednostka prowadzaca

Wydziaty Politechniki Gdanskiej -> Wydziat Elektrotechniki i Automatyki -> Katedra Automatyki

Imie i nazwisko
wyktadowcy (wyktadowcow)

Odpowiedzialny za przedmiot

dr inz. Jacek Zawalich

Prowadzacy zajecia z przedmiotu

Formy zaje¢ Forma zaje¢ Wyktad Cwiczenia Laboratorium | Projekt Seminarium |RAZEM
i metody nauczania Liczba godzin zaje¢ [15.0 0.0 0.0 15.0 0.0 30
W tym liczba godzin zaje¢ na odlegtos¢: 0.0
Aktywnos¢ studenta Aktywnos¢ studenta |Udziat w zajeciach Udziat w Praca wtasna RAZEM
i liczba godzin pracy dydaktycznych, objetych konsultacjach studenta
planem studiow
Liczba godzin pracy |30 0.0 0.0 30
studenta

Cel przedmiotu

Celem przedmiotu jest przekazanie teoretycznej i praktycznej wiedzy w zakresie projektowania
zautomatyzowanych procesow technologicznych w warunkach przemystowych z wykorzystaniem
profesjonalnego sprzetu komputerowego i oprogramowania inzynierskiego.

Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy

Efekt z przedmiotu

Sposéb weryfikacji i oceny efektu

[K7_KO05] potrafi mysle¢ i dziata¢
w sposo6b przedsigbiorczy

[K7_KO04] potrafi zareagowac w
sytuacjach nienormalnych i
awaryjnych, zagrozenia zdrowia i
zycia przy uzytkowaniu elementéw
i ukladéw automatyki i robotyki

[K7_U08] ma przygotowanie
niezbedne do pracy w srodowisku
przemystowym, prowadzenia
badan, stosuje zasady
bezpieczenstwa i higieny pracy

Tresci przedmiotu

Przyktady procesoéw przemystowych, formutowanie celéw i zadan dla systeméw sterowania procesami
przemystowymi oraz problemy techniczne przy ich realizacji. Rodzaje oraz sposoby opisu wybranych
obiektow i proceséw technicznych, ich specyficzne wtasciwosci oraz charakterystyki statyczne i dynamiczne.
Struktury sterowania: uktady otwarte i zamkniete, uktady ze sprzezeniem od wielkosci wyjsciowych i od
stanu procesu, z modelem odniesienia, z estymatorem stanu. Rodzaje przemystowych urzadzen
sterujgcych: regulatory ciagte typu PID, regulatory dwupotozeniowe i tréjpotozeniowe z korekcjg, regulatory
krokowe, rozmyte oraz predykcyjne. Dobdr urzadzen sterowniczych, pomiarowych i wykonawczych.
Projektowanie systeméw sterowania procesami przemystowymi z wykorzystaniem sterownikéw PLC.

Wymagania wstepne
i dodatkowe

Wiedza z przedmiotu Podstawy Automatyki

Sposoby i kryteria

Sposéb oceniania (sktadowe)

Prog zaliczeniowy

Sktadowa oceny koncowej

oceniania osigganych Projekt 100.0% 40.0%
efektéw uczenia sie Wyklad 50.0% 60.0%
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Zalecana lista lektur

Podstawowa lista lektur

1. Kaczorek T., Dzielinski A., Dgbrowski W., Lopatka R.: Podstawy
teorii sterowania. PWN, Warszawa 2016.

2. Tatiewski P.: Sterowanie zaawansowane obiektéw przemystowych.
Struktury i algorytmy. EXIT, Warszawa 2016.

3. Mikulczynski T., Samsonowicz Z., Wiectawek R.: Automatyzacja
procesow produkcyjnych. WNT, Warszawa 2015.

4. Kwiecien R.: Komputerowe systemy automatyki przemystowe;j.
Helion, Gliwice 2013.

5. Bubnicki Z.: Teoria i algorytmy sterowania, Wydawnictwo Naukowe
PWN, Warszawa 2002.

6. Kasprzyk J.: Programowanie sterownikéw przemystowych. PWN,
Warszawa 2017.

7. Fudali M.: Przewodnik po technologiach przemystu 4.0. Wyd.:
Elamed Media Group, Katowice 2021.

8. Kacprzyk J.: Wieloetapowe sterowanie rozmyte, Wydawnictwo
Naukowo - Techniczne, Warszawa 2001.

Uzupetniajaca lista lektur

1. Ogata K.: Modern Control Engineering. 4th edition. Prentice Hall,
New Jersey 2002.

2. Goodwin GC., Graebe S.F., Salgado M.E.: Control Systems Design,
Prentice Hall. 2001.

3. Czemplik A.: Modele dynamiki uktadow fizycznych dla inzynierow.
WNT, Warszawa 2008.

4. Piegat A.: Modelowanie i sterowanie rozmyte. EXIT, Warszawa
1999.

5. Findeisen W.: Technika regulacji automatycznej. PWN, Warszawa
1976.

Adresy eZasobdw

Adresy na platformie eNauczanie:

Przyktadowe zagadnienia/
przyktadowe pytania/
realizowane zadania

Rodzaje i sposoby opisu wybranych proceséw przemystowych.

Rodzaje przemystowych urzgdzen pomiarowych, sterowniczych i wykonawczych.

Metody doboru urzadzen sterowniczych.

Praktyki zawodowe
w ramach przedmiotu

Nie dotyczy

Dokument wygenerowany elektronicznie. Nie wymaga pieczeci ani podpisu.

Data wygenerowania: 16.04.2025 17:04

Strona 2z2




