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Data rozpoczecia studiow  |luty 2025r. Rok akademicki realizaciji 2025/2026
przedmiotu
Poziom ksztatcenia II stopnia Grupa zaje¢ Grupa zaje¢ obowiazkowych z
zakresu kierunku studiow
Forma studiow stacjonarne Sposob realizacji na uczelni
Rok studiow 1 Jezyk wyktadowy polski
Semestr studiow 2 Liczba punktéow ECTS 2.0
Profil ksztatcenia ogolnoakademicki Forma zaliczenia zaliczenie

Jednostka prowadzaca

Wydziat Elektroniki, Telekomunikaciji

i Informatyki -> Katedra Inzynierii Biomedycznej

Imie i nazwisko
wyktadowcy (wyktadowcow)

Odpowiedzialny za przedmiot

prof. dr hab. inz. Piotr Jasinski

Prowadzacy zajecia z przedmiotu

Formy zaje¢ Forma zaje¢ Wyktad Cwiczenia Laboratorium | Projekt Seminarium [RAZEM
i metody nauczania Liczba godzin zaje¢ [15.0 15.0 0.0 0.0 0.0 30
W tym liczba godzin zaje¢ na odlegtosc¢: 0.0
Aktywnos¢ studenta Aktywnos¢ studenta Udziat w zajeciach Udziat w Praca wtasna RAZEM
i liczba godzin pracy dydaktycznych, objetych konsultacjach studenta
planem studiow
Liczba godzin pracy |30 5.0 19.0 54
studenta

Cel przedmiotu

W ramach przedmiotu oméwione zostang zagadnienia zwigzane z procesami kontroli mikroklimatu
pomieszczen. Tematyka zaje¢ obejmowac bedzie podstawowe zagadnienia zwigzane z klimatem i
mikroklimatem pomieszczen zamknigtych, pomiary wielkosci fizycznych (m.in. wilgotnos$¢ i temperatura
powietrza, stezenie gazéw) wptywajgcych na klimat i samopoczucie cztowieka, wskazniki komfortu i
dyskomfortu cztowieka. Przedstawiony zostanie opis i zagadnienia zwigzane z systemami regulacji
mikroklimatu, zaréwno w formie rozwazan teoretycznych jak i praktycznych.

Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy

Efekt z przedmiotu

Sposéb weryfikacji i oceny efektu

[K7_WO04] zna podstawowe
metody, techniki, narzedzia i
systemy automatyki stosowane
przy rozwigzywaniu ztozonych
zadan inzynierskich z zakresu
projektowania, modelowania,
optymalizacji, sterowania
procesami, obiektami i ukladami w
inzynierii Srodowiska

posiada umiejetnos¢ oceny
stabilnosci uktadéw automatycznej
regulacji

[SW1] Ocena wiedzy
faktograficznej

[K7_W11] ma wiedze pozwalajaca
na analize, ocene i optymalizacje
procesow, obiektow i systemow
inzynierii Srodowiska oraz zna
zasady racjonalnego
gospodarowania energig i
zasobami

posiada umiejetnosci oceny
uszkodzen elementow
peryferyjnych systemow
automatyki

[SW1] Ocena wiedzy
faktograficznej

[K7_UO06] Potrafi dobra¢ i
wykorzysta¢ poznane metody,
zarzgdzania, modele
matematyczne w razie potrzeby
odpowiednio je modyfikujac do
rozwigzywania problemow

inzynierii Srodowiska

posiada podstawowe umiejetnosci
pozwalajace na
zaimplementowanie i przebadanie
poznanych uktadow
automatycznej regulacji, korekte
charakterystyk, oceng stabilnosci
uktadow

[SU3] Ocena umiejetnosci
wykorzystania wiedzy uzyskanej
w ramach przedmiotu

Tresci przedmiotu

Podstawowe pojecia automatyki, podstawowe zasady sterowania automatycznego, klasyfikacja uktadow
automatyki.Elementy uktadow regulacji automatycznej: urzadzenia pomiarowe, regulatory, urzadzenia
wykonawcze. Podstawowe cztony liniowych uktadéw automatyki. Analiza liniowych systemow regulacji w
dziedzinie czasu. Systemy z otwartg i zamknietg petla. Odpowiedz impulsowa. Odpowiedz skokowa. Analiza
czestotliwosciowa liniowych systeméw regulacji. Stabilno$¢ liniowych uktadéw automatycznej regulacii:
pojecie i kryteria stabilnosci. Elementy wykonawcze automatyki. Czujniki w automatyce. Systemy kontroli w
ogrzewnictwie, wentylaciji i klimatyzaciji.

Wymagania wstepne
i dodatkowe

Data wygenerowania:

21.11.2024 19:15

Strona 1z2




Sposoby i kryteria
oceniania osigganych
efektow uczenia sie

Sposob oceniania (sktadowe)

Prég zaliczeniowy Sktadowa oceny koncowej

Kolokwium

50.0% 70.0%

Testy ¢wiczeniowe

30.0%

50.0%

Zalecana lista lektur

Podstawowa lista lektur

Kwiatkowski W.: Wprowadzenie do Automatyki, Warszawa 2005.
Craig J.: Wprowadzenie do robotyki. WNT, Warszawa 1995
Morecki A. | in.:Podstawy robotyki, WNT, Warszawa 2002 (wyd. II)
Olszewski | in.: Podstawy mechatroniki, REA, Warszawa 2006.

Uzupetniajaca lista lektur

Bishop H.R.: Mechatronic Systems, Sensors and Actuators, CRC Press
2008

Adresy eZasobéw

Adresy na platformie eNauczanie:

Przyktadowe zagadnienia/
przyktadowe pytania/
realizowane zadania

Oblicz stabilnos¢ uktadu regulaciji

Praktyki zawodowe
w ramach przedmiotu

Nie dotyczy
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