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Kierunek studiow

Automatyka, robotyka i systemy sterowania

Data rozpoczecia studiow |pazdziernik 2022 r. Rok akademicki realizacji 2024/2025
przedmiotu

Poziom ksztatcenia I stopnia - inzynierskie Grupa zaje¢

Forma studiow stacjonarne Sposob realizaciji na uczelni

Rok studiow 3 Jezyk wykiadowy polski

Semestr studiow 6 Liczba punktow ECTS 4.0

Profil ksztatcenia ogdlnoakademicki Forma zaliczenia zaliczenie

Jednostka prowadzaca

Wydziat Elektrotechniki i Automatyki

-> Katedra Inteligentnych Systemoéw Sterowania i Wspomagania Decyzji

Imie i nazwisko
wyktadowcy (wyktadowcow)

Odpowiedzialny za przedmiot

dr hab. inz. Robert Piotrowski

Prowadzacy zajecia z przedmiotu

Formy zaje¢ Forma zaje¢ Wyktad Cwiczenia Laboratorium | Projekt Seminarium |RAZEM
i metody nauczania Liczba godzin zaje¢ [30.0 0.0 15.0 0.0 0.0 45
W tym liczba godzin zaje¢ na odlegtos¢: 0.0
Aktywnos¢ studenta Aktywnos¢ studenta |Udziat w zajeciach Udziat w Praca wtasna RAZEM
i liczba godzin pracy dydaktycznych, objetych konsultacjach studenta
planem studiow
Liczba godzin pracy |45 10.0 45.0 100
studenta

Cel przedmiotu

Celem przedmiotu bedzie zapoznanie studentéw z zagadnieniami dotyczacymi uktadéw regulacji PID
wybranymi obiektami/ procesami. Zagadnienia bedg stanowity rozwiniecie tresci przedstawianych na
przedmiocie Podstawy inzynierii sterowania I.

Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy

Efekt z przedmiotu

Sposéb weryfikacji i oceny efektu

[K6_KO05] potrafi mysle¢ i dziata¢
w sposo6b przedsigbiorczy

Student potrafi wskaza¢ przyktady
systemow, ktérych mozna
zaimplementowac regulatory PID.

[SK2] Ocena postepdéw pracy

[K6_WO07] ma podstawowag wiedze
zwigzang z systemami sterowania
i automatyki

Student potrafi projektowac uktady
regulacji PID w réznych
strukturach.

[SW3] Ocena wiedzy zawartej w
opracowaniu tekstowym i
projektowym

[K6_WO06] zna strukture
komputeréw i mikroprocesorow
oraz zadania systeméw
operacyjnych, ma podstawowg
wiedze z podstaw
oprogramowania komputerow,
sterownikéw, techniki
mikroprocesorowej, projektowania
prostych algorytméw oraz
dziatania sieci informatycznych

Student potrafi zaprojektowac
regulator PID w réznych
urzadzeniach cyfrowych.

[SW3] Ocena wiedzy zawartej w
opracowaniu tekstowym i
projektowym

[K6_W11] zna zagrozenia
pochodzace od urzadzen,
instalacji, ukladow i systemow
technicznych, podstawowe zasady
bezpieczenstwa i higieny pracy z
uwzglednieniem roli systemoéw
sterowania i zabezpieczen przy
sterowaniu obiektami automatyki i
robotyki

Student potrafi wymienic
przyktady zagrozen zwigzanych z
ukfadami regulacji.

[SW3] Ocena wiedzy zawartej w
opracowaniu tekstowym i
projektowym

[K6_U04] ma umiejetnos¢
samoksztatcenia si¢ m.in. w celu
podnoszenia kwalifikacji
zawodowych

Student potrafi wyszukiwaé
informacje dotyczace zastosowan
regulatoréw PID w réznych
strukturach.

[SU2] Ocena umiejetnosci analizy
informacji
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Tresci przedmiotu

3. Dobér nastaw regulatorow PID

1. Systemy sterowania - konstrukcja, zadania, przyktady

2. Charakterystyka regulatoréow PID, ograniczenia regulatoréw PID

4. Systemy sterowania PID - aspekty sprzetowe

5. Przyktady systemow sterowania PID

Wymagania wstepne
i dodatkowe

Wiedza z przedmiotu "Podstawy Inzynierii Sterowania I"

Sposoby i kryteria
oceniania osigganych
efektéw uczenia sie

Sposéb oceniania (sktadowe)

Prég zaliczeniowy Sktadowa oceny koncowej

laboratorium - ustne zaliczenia 0.0% 35.0%
tematow
zaliczenie pisemne 50.0% 65.0%

Zalecana lista lektur

Podstawowa lista lektur

1. Astrém K.J., Hagglund T. PID Controllers: Theory, Design and
Tuning. 2nd edition. Instrument Society of America, 1997.

2. Brzézka J. Regulatory i uktady automatyki. Wydawnictwo MIKOM,
2004.

3. Franklin G.F., Powell J.D., Emami-Naeini A. Feedback Control of
Dynamic Systems. 7th edition, Prentice Hall, 2014.

4. Holejko D., Koscielny W.J. Automatyka procesoéw ciggtych. Oficyna
Wydawnicza Politechniki Warszawskiej, 2012.

5. Visioli A. Practical PID Control. Springer, 2006.

Uzupetniajaca lista lektur

1. Brzézka J. Regulatory cyfrowe w automatyce. Wydawnictwo MIKOM,
2002.

2. Byrski W. Obserwacja i sterowanie w systemach dynamicznych.
Uczelniane Wydawnictwa Naukowo Dydaktyczne Akademii Gérniczo
Hutniczej w Krakowie, 2007.

3. Czemplik A. Modele dynamiki obiektoéw fizycznych. Wydawnictwa
Naukowo Techniczne, 2008

Adresy eZasobow

Adresy na platformie eNauczanie:

Przyktadowe zagadnienia/
przyktadowe pytania/
realizowane zadania

1. Wymien i scharakteryzuj sygnaty wejsciowe w uktadzie regulacji.

2. Wymien i scharakteryzuj trzy nastawy regulatora PID.

Praktyki zawodowe
w ramach przedmiotu

Nie dotyczy
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