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Kierunek studiow

Automatyka, robotyka i systemy sterowania

Data rozpoczecia studiow  |luty 2024 r. Rok akademicki realizaciji 2024/2025
przedmiotu

Poziom ksztatcenia Il stopnia Grupa zaje¢

Forma studiow stacjonarne Sposob realizaciji na uczelni

Rok studiow 2 Jezyk wykiadowy polski

Semestr studiow 3 Liczba punktow ECTS 2.0

Profil ksztatcenia ogdlnoakademicki Forma zaliczenia zaliczenie

Jednostka prowadzaca

Wydziat Elektrotechniki i Automatyki

-> Katedra Inzynierii Elektrycznej Transportu

Imie i nazwisko
wyktadowcy (wyktadowcow)

Odpowiedzialny za przedmiot

dr hab. inz. Leszek Jarzebowicz

Prowadzacy zajecia z przedmiotu

Formy zaje¢ Forma zaje¢ Wyktad Cwiczenia Laboratorium | Projekt Seminarium |RAZEM
i metody nauczania Liczba godzin zaje¢ [15.0 0.0 15.0 0.0 0.0 30
W tym liczba godzin zaje¢ na odlegtos¢: 0.0
Aktywnos¢ studenta Aktywnos¢ studenta |Udziat w zajeciach Udziat w Praca wtasna RAZEM
i liczba godzin pracy dydaktycznych, objetych konsultacjach studenta
planem studiow
Liczba godzin pracy |30 5.0 15.0 50
studenta

Cel przedmiotu

Zdobycie wiedzy oraz umiejetnosci praktycznych zwigzanych z elektromobilnoscig

Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy

Efekt z przedmiotu

Sposoéb weryfikacji i oceny efektu

[K7_U04] ma umiejetnos¢
samoksztatcenia sie m.in. w celu
podnoszenia kwalifikacji
zawodowych oraz potrafi okresli¢
kierunki dalszego uczenia sie

Korzysta z literatury dla zdobycia
wiedzy o systemach
bezpieczenstwa czynnego,
potrzebnyej do wykonania
¢wiczenia laboratoryjnego.

[SU2] Ocena umiejetnosci analizy
informacji

[K7_WO06] ma rozszerzong wiedze
z zakresu projektowania
elementow i urzadzen automatyki,
systemow sterowania i
wspomagania decyzji oraz
ztozonych systeméw
mechatronicznych

Analizuje prace uktadéw regulacji
momentu w napedach
elektrycznych pojazdéw.

[SW3] Ocena wiedzy zawartej w
opracowaniu tekstowym i
projektowym

[K7_U03] potrafi przygotowac i
przedstawi¢ prezentacje,
dotyczaca wynikow zadania
inzynierskiego oraz wtasnych
badan naukowych

Przestawia wtasng propozycje

scenariusza badan symulacyjnych.

[SU4] Ocena umiejetnosci
korzystania z metod i narzedzi

[K7_UO07] potrafi wykorzystaé
metody analityczne, symulacyjne i
eksperymentalne do formutowania
i rozwigzywania zadan
inzynierskich i prostych
problemoéw badawczych z zakresu
automatyki i robotyki

Wyznacza energochtonnosé
pojazdoéw autonomicznych lub
sieciowych.

[SU1] Ocena realizacji zadania

[K7_W11] posiada pogtebiong
wiedze na temat komputerowych
metod i narzedzi stosowanych do
analizy, syntezy i projektowania
ukfadéw i systemow automatyki i
robotyki

Wykorzystuje specjalizowane
oprogramowanie do analizy
energochtonnosci pojazdow.

[SW3] Ocena wiedzy zawartej w
opracowaniu tekstowym i
projektowym
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Tresci przedmiotu

samochodoéw

Wykiad: Elektryczne uktady napedowe pojazdéw. Samochody hybrydowe i elektryczne. Systemy tadowania

elektrycznych. Energochtonnos$¢ samochodéw elektrycznych i zasobniki energii. Pojazdy autonomiczne.

Laboratorium: Systemy kontroli trakcji w pojazdach elektrycznych wielosilnikowych. Ksztattowanie profilu
predkosci. Analiza energochtonnosci samochoddw elektrycznych i hybrydowych. Analiza dziatania systemu
ABS wykorzystujgcego naped elektryczny bezposredni.

Wymagania wstepne
i dodatkowe

numerycznych.

Podstawowa wiedza z: elektrotechniki, automatyki, maszyn elektrycznych, napedu elektrycznego, metod

Sposoby i kryteria
oceniania osigganych
efektow uczenia sie

Sposob oceniania (sktadowe)

Prog zaliczeniowy

Sktadowa oceny koncowej

Zaliczenie pisemne z czesci 60.0% 60.0%
wyktadowej
Sprawozdania i dyskusja 60.0% 40.0%

Zalecana lista lektur

Podstawowa lista lektur

Ehsani M., Gao Y., Longo S., Ebrahimi K.: Modern Electric,

Hybrid Electric, and Fuel Cell Vehicles. 3rd Edition. CRC Press, 2018
Hayes J.G., Goodarzi G.A.: Electric Powertrain. Energy

Systems, Power Electronics and Drives for Hybrid, Electric and Fuel

Cell Vehicles. Wiley 2018.

Skibicki J.: Pojazdy elektryczne. Czes¢ 1. Wydawnictwo PG, 2010
Skibicki J.: Pojazdy elektryczne. Czes$¢ 2. Wydawnictwo PG, 2012

Uzupetniajaca lista lektur

Sitka W.: Teoria ruchu samochodu. Warszawa: WNT 2002.

Adresy eZasobdéw

Adresy na platformie eNauczanie:

Przyktadowe zagadnienia/
przyktadowe pytania/
realizowane zadania

Omowi¢ przyczyny stosowania strefy sterowania napgdem elektrycznym ze stata moca w pojazdach.

Omowi¢ poziomy autonomii w kontekscie automatycznego kierowania pojazdami.

Praktyki zawodowe
w ramach przedmiotu

Nie dotyczy

Data wygenerowania:
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