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Nazwa i kod przedmiotu
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Kierunek studiow

Informatyka

Data rozpoczecia studiow

pazdziernik 2025 r.

Rok akademicki realizacji
przedmiotu

2027/2028

Poziom ksztalcenia

| stopnia - inzynierskie

Grupa zajec

Grupa zaje¢ fakultatywnych

Grupa zaje¢ powigzanych z
prowadzonymi badaniami
naukowymi w dziedzinie nauki
zwigzanej z kierunkiem - profil
ogolnoakademicki

Forma studiéw stacjonarne Sposéb realizacji na uczelni
Rok studiow 3 Jezyk wykladowy polski
Semestr studiow 5 Liczba punktéw ECTS 3.0
Profil ksztatcenia ogdlnoakademicki Forma zaliczenia zaliczenie

Jednostka prowadzaca

Wydziaty Politechniki Gdanskiej -> Wydziat Elektroniki, Telekomunikaciji i Informatyki -> Katedra Systemoéw

Decyzyjnych i Robotyki

Imie i nazwisko
wyktadowcy (wyktadowcdow)

Odpowiedzialny za przedmiot

dr inz. Marek Tatara

Prowadzacy zajecia z przedmiotu

drinz. Marek Tatara

Formy zaje¢ Forma zaje¢ Wyktad Cwiczenia Laboratorium | Projekt Seminarium |RAZEM
i metody nauczania Liczba godzin zajeé¢ [15.0 0.0 30.0 0.0 0.0 45
W tym liczba godzin zaje¢ na odlegtos¢: 0.0
Aktywnos¢ studenta Aktywnos¢ studenta |Udziat w zajeciach Udziat w Praca wtasna RAZEM
i liczba godzin pracy dydaktycznych, objetych konsultacjach studenta
planem studiow
Liczba godzin pracy |45 4.0 26.0 75
studenta

Cel przedmiotu

Celem kursu jest opanowanie wiedzy o metodach modelowania matematycznego proceséw dynamicznych
stuzgcych jako obiekty podlegajgce automatycznemu sterowaniu.

Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy

Efekt z przedmiotu

Sposob weryfikacji i oceny efektu

[K6_UO07] potrafi wykorzystaé
metody wspomagania procesow i
funkgji, specyficzne dla kierunkéw
studiow

Student potrafi wykorzystaé
metody wspomagania procesow i
funkgji, specyficzne dla automatyki

[SUZ2] Ocena umiejetnosci analizy
informacji

[SU3] Ocena umiejetnosci
wykorzystania wiedzy uzyskanej
w ramach przedmiotu

[SU4] Ocena umiejgtnosci
korzystania z metod i narzedzi

Tresci przedmiotu

1. Podstawy przetwarzania i sterowania cyfrowego 2. Charakterystyka sygnatéw i uktadéw dyskretnych;
Metody analizy uktadéw dyskretnych. 3. Podstawowe wtasnosci uktadéw dyskretnych; Metody opisu
ukfadéw dyskretnych i cyfrowych. 4. Przeksztatcenie Z: Sygnaty; Przeksztalcenie Z; Przeksztatcenie
wielowymiarowe. 5. Zmodyfikowane przeksztatcenie Z; Odwrotne przeksztatcenie Z; Zastosowania. 6.
Teoria dyskretnych uktadéw liniowych: Sterowalno$¢/obserwowalno$¢. 7. Przeksztatcenia tozsamosciowe.
8. Kanoniczne struktury dyskretnych uktadéw liniowych. 9. Problemy analizy i syntezy cyfrowych uktadéw
sterowania: Dyskretyzacja i analogizacja; modelowanie ciagte i dyskretne. 10. Przetwarzanie analogowo-
cyfrowe A/C.modelowanie ciagte i dyskretne. 11. Dobdr parametrow A/C, podejscie deterministyczne i
probabilistyczne. 12. Przetwarzanie cyfrowo-analogowe C/A (dekodowanie, generowanie). 13. Generowanie
sygnatu ciggtego: metody biezgce i blokowe.

Wymagania wstepne
i dodatkowe

Nie ma wymagan

Sposoby i kryteria
oceniania osigganych
efektéw uczenia sie

Sposoéb oceniania (sktadowe)

Prég zaliczeniowy

Sktadowa oceny koncowej

Egzamin pisemny

50.0%

60.0%

Cwiczenia praktyczne

50.0%

40.0%

Zalecana lista lektur

Podstawowa lista lektur

W.L. Brogan: Modern control theory, Prentice Hall, Englewood Cliffs,

1974

Uzupetniajaca lista lektur

Z. Kowalczuk: Dyskretne modele w projektowaniu uktadéw sterowania,
Zesz. Nauk. PG, vol. 78, no. 493, 1992
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Przyktadowe zagadnienia/
przyktadowe pytania/
realizowane zadania

Praktyki zawodowe
w ramach przedmiotu

Nie dotyczy
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