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Kierunek studiow

Elektronika i telekomunikacja

Data rozpoczecia studiow

pazdziernik 2025 r.

Rok akademicki realizacji
przedmiotu

2028/2029

Poziom ksztalcenia

| stopnia - inzynierskie

Grupa zajec

Grupa zaje¢ fakultatywnych

Grupa zaje¢ powigzanych z
prowadzonymi badaniami
naukowymi w dziedzinie nauki
zwigzanej z kierunkiem - profil
ogolnoakademicki

Forma studiéw stacjonarne Sposéb realizacji na uczelni
Rok studiow 4 Jezyk wykladowy polski
Semestr studiow 7 Liczba punktéw ECTS 4.0
Profil ksztatcenia ogdlnoakademicki Forma zaliczenia zaliczenie

Jednostka prowadzaca

Wydziaty Politechniki Gdanskiej -> Wydziat Elektroniki, Telekomunikacji i Informatyki -> Katedra Sygnatow i

Systeméw

Imie i nazwisko
wyktadowcy (wyktadowcdow)

Odpowiedzialny za przedmiot

dr inz. Jan Schmidt

Prowadzacy zajecia z przedmiotu

dr inz. Jan Schmidt

Formy zaje¢ Forma zaje¢ Wyktad Cwiczenia Laboratorium | Projekt Seminarium |RAZEM
i metody nauczania Liczba godzin zajeé¢ [15.0 0.0 30.0 0.0 0.0 45
W tym liczba godzin zaje¢ na odlegtos¢: 0.0
Aktywnos¢ studenta Aktywnos¢ studenta |Udziat w zajeciach Udziat w Praca wtasna RAZEM
i liczba godzin pracy dydaktycznych, objetych konsultacjach studenta
planem studiow
Liczba godzin pracy |45 4.0 51.0 100
studenta

Cel przedmiotu

Celem jest wyksztatcenie inzyniera posiadajgcego wiedze oraz umiejetnosci podstawowe i kierunkowe z
zakresu sensorow i elementéw wykonawczych w urzadzeniach elektroniki morskiej. Celem jest takze
przygotowanie do podjecia studiéw drugiego stopnia.

Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy

Efekt z przedmiotu

Sposoéb weryfikacji i oceny efektu

[K6_WO03] zna i rozumie w
zaawansowanym stopniu budowe
i zasady dziatania komponentow i
systemoéw zwigzanych z
kierunkiem studiéw, w tym teorie,
metody i ztozone zaleznosci
miedzy nimi oraz wybrane
zagadnienia szczegotowe —

wiasciwe dla programu ksztatcenia

Student zna zasady dziatania
elementéw wykonawczych.

[SW1] Ocena wiedzy
faktograficznej
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Tresci przedmiotu

kata pochylenia.

18. Sterowniki silnikéw DC i AC.

1. Miejsce i funkcje uktadéw pomiarowych i wykonawczych w przemystowych systemach czasu

Klasyfikacja sensoréw oraz technologie ich wykonywania. Sensory inteligentne.
Sensory podstawowych wielko$ci mechanicznych i parametrow srodowiskowych.
Sensory chemiczne - monitoring atmosfery i Srodowiska wodnego, pomiar koncentracji oparéw i

rzeczywistego
2.
3.
4.
ochrona przeciwwybuchowa.
5. Czujniki pola magnetycznego — wtasciwosci.
6. Czujniki pola magnetycznego — zastosowanie.
7. Sensory optyczne i $wiattowodowe.
8.

Sensory wykorzystywane w sterowaniu obiektami ruchomymi: czujniki zyroskopowe i kompasy, czujniki

9. Sensory wykorzystywane w sterowaniu obiektami ruchomymi: ultradzwiekowe sensory predkosci
obiektu, sensory echosondowe i sonarowe.

10. Rodzaje elementéw wykonawczych: pojecia nastawnika, sitownika i wzmacniacza mocy.

11. Rodzaje i przyktadowe konstrukcje nastawnikow.

12. Klasyfikacja sitownikéw wg rodzaju wykorzystywanej energii. Przyktadowe rozwigzania konstrukcyjne
sitownikéw hydraulicznych i pneumatycznych.

13. Silniki wykonawcze pradu statego.

14. Trojfazowe silniki pradu przemiennego.

15. Jednofazowe silniki indukcyjne pradu przemiennego.

16. Silniki krokowe - podstawy dziatania.

17. Silniki krokowe - rodzaje i wtasnosci.

19. Sterowanie silnikami krokowymi. Praca mikrokrokowa.

Wymagania wstepne
i dodatkowe

Sposoby i kryteria
oceniania osigganych
efektow uczenia sie

Sposob oceniania (sktadowe)

Prég zaliczeniowy Sktadowa oceny koncowej

Sprawozdania z wykonanych 60.0% 50.0%
¢wiczen laboratoryjnych
Kolokwium w czasie semestru 60.0% 50.0%

Zalecana lista lektur

Podstawowa lista lektur

1. Turkowski M. Przemystowe sensory i przetworniki pomiarowe,
Oficyna Wydawnicza Politechniki Warszawskiej, Warszawa 2000
(Czytelnia na Wydziale Mechanicznym PG)

2. Nawrocki W. Sensory i systemy pomiarowe. Wydaw. Politechniki
Poznanskiej, 2001(Czytelnia na Wydziale Elektrotechniki i
Automatyki, Magazyn Biblioteki Gtéwnej)

3. Zajda Z., Zebrowski L. Urzadzenia i uktady automatyki. Wyd. Pol.
Wroct., Wroctaw 1993 (Czytelnia na Wydziale ETI)

Uzupetniajaca lista lektur

1. Kostro J. Elementy, urzadzenia i uktady automatyki. Wydawnictwa
Szkolne i Pedagogiczne Warszawa 1983.(Czytelnia na Wydziale ETI)

Adresy eZasobdéw

Adresy na platformie eNauczanie:

Przyktadowe zagadnienia/
przyktadowe pytania/
realizowane zadania

Praktyki zawodowe
w ramach przedmiotu

Nie dotyczy

Data wygenerowania:

Dokument wygenerowany elektronicznie. Nie wymaga pieczeci ani podpisu.
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