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Data rozpoczecia studiéw

pazdziernik 2025 r.

Rok akademicki realizacji
przedmiotu

2027/2028

Poziom ksztalcenia

| stopnia - inzynierskie

Grupa zajec

Grupa zaje¢ fakultatywnych

Grupa zaje¢ powigzanych z
prowadzonymi badaniami
naukowymi w dziedzinie nauki
zwigzanej z kierunkiem - profil
ogolnoakademicki

Forma studiéw stacjonarne Sposéb realizacji na uczelni
Rok studiow 3 Jezyk wykladowy polski
Semestr studiow 6 Liczba punktéw ECTS 2.0
Profil ksztatcenia ogdlnoakademicki Forma zaliczenia zaliczenie

Jednostka prowadzaca

Wydziaty Politechniki Gdanskiej -> Wydziat Elektroniki, Telekomunikaciji i Informatyki -> Katedra Systemoéw

Decyzyjnych i Robotyki

Imie i nazwisko
wyktadowcy (wyktadowcdow)

Odpowiedzialny za przedmiot

dr hab. inz. Tomasz Talaska

Prowadzacy zajecia z przedmiotu

dr hab. inz. Tomasz Talaska

Formy zaje¢ Forma zaje¢ Wyktad Cwiczenia Laboratorium | Projekt Seminarium |RAZEM
i metody nauczania Liczba godzin zajeé [15.0 0.0 15.0 0.0 0.0 30
W tym liczba godzin zaje¢ na odlegtos¢: 0.0
Aktywnos¢ studenta Aktywnos¢ studenta |Udziat w zajeciach Udziat w Praca wtasna RAZEM
i liczba godzin pracy dydaktycznych, objetych konsultacjach studenta
planem studiow
Liczba godzin pracy |30 2.0 18.0 50
studenta

Cel przedmiotu

Celem przedmiotu jest zapoznanie z zasadami dziatania oraz praktycznym zastosowaniem systemoéw

wizyjnych w automatyce przemystowej oraz prezentacja metod integracji systemow wizyjnych z liniami
produkcyjnymi i robotami, umozliwiajgc ich wykorzystanie do inspekgciji jakosci, pozycjonowania, analizy
koloréw, tekstur oraz precyzyjnych pomiaréw w czasie rzeczywistym.

Poza tym celem jest zapoznanie z narzedziami i oprogramowaniem firm Cognex i Keyence, uczac sie ich
konfiguracji, programowania oraz doboru odpowiednich komponentéw systemu wizyjnego. Szczegdlny
nacisk potozony jest na praktyczne aspekty tworzenia i wdrazania algorytmow analizy obrazu oraz integracji
z urzadzeniami automatyki przemystowej, takimi jak PLC, HMI czy roboty.

Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy

Efekt z przedmiotu

Sposo6b weryfikacji i oceny efektu

[K6_U12] potrafi analizowaé
dziatanie elementéw, uktadow i
systemow zwigzanych z
kierunkiem studidéw oraz mierzy¢
ich parametry i bada¢
charakterystyki techniczne, a
takze planowac i przeprowadzaé
eksperymenty zwigzane z
kierunkiem studidow, w tym
pomiary i symulacje komputerowe,
oraz interpretowaé uzyskane
wyniki i wycigga¢ wnioski

Potrafi analizowa¢ dziatanie
przemystowych systemoéw
wizyjnych oraz ich komponentéw
w kontekscie ich zastosowania w
automatyce i robotyce
przemystowe;.

Umie dobierac i konfigurowaé
elementy systemu wizyjnego do
konkretnych zastosowan

[SU1] Ocena realizacji zadania

[K6_WO03] zna i rozumie w

Ma wiedze na temat budowy i

[SW1] Ocena wiedzy

zaawansowanym stopniu budowe |dziatania przemystowych faktograficznej
i zasady dziatania komponentéw i |systemdw wizyjnych. Rozumie
systemow zwigzanych z zasady integracji systemow
kierunkiem studiow, w tym teorie, |wizyjnych z liniami produkcyjnymi i
metody i ztozone zaleznosci systemami automatyki, takimi jak
miedzy nimi oraz wybrane sterowniki PLC, panele HMI oraz
zagadnienia szczegotowe — roboty przemystowe.
wiasciwe dla programu ksztatcenia
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Tresci przedmiotu

Systemy wizyjne w automatyce przemystowej; Integracja systeméw wizyjnych z liniami produkcyjnymi;
Zastosowanie w robotyce przemystowej: pozycjonowanie i orientacja elementéw; Monitoring i analiza
procesow w czasie rzeczywistym; Wykrywanie defektéw, wad powierzchni, deformacji i zanieczyszczen;
Inspekcja wymiarowa: precyzyjne pomiary elementéw w ruchu; Analiza koloréw i tekstur w celu oceny
jakosci produktéw; Przeglad systemoéw wizyjnych Cognex: narzedzia VisionPro, In-Sight; Narzedzia
analityczne Cognex: lokalizacja wzorcow (PatMax), odczyt kodéw (DataMan); Programowanie i konfiguracja
systemow Cognex: interfejsy uzytkownika i API; Portfolio systeméw wizyjnych Keyence: oprogramowanie
KV Studio, kamery CV-X; Algorytmy Keyence: analiza krawedzi, detekcja obiektéw, pomiary 3D. Dobor
komponentéw: wybdr kamer, obiektywdw, oswietlenia i sterownikéw; Tworzenie dedykowanych algorytméw
analizy obrazu; Integracja systeméw wizyjnych z innymi urzadzeniami automatyki (PLC, HMI, roboty).

Wymagania wstepne
i dodatkowe

Sposoby i kryteria
oceniania osigganych
efektow uczenia sie

Sposoéb oceniania (sktadowe)

Prég zaliczeniowy

Sktadowa oceny koncowej

Ocena z laboratorium

50.0%

50.0%

Test z wykfadu

50.0%

50.0%

Zalecana lista lektur

Podstawowa lista lektur

1. Dominik Sankowski, Wolodymyr Mosorov, Krzysztof
Strzecha, Przetwarzanie i analiza obrazéw w systemach
przemystowych. Wybrane zastosowania, PWN

Uzupetniajgca lista lektur

CV-X Series Vision System User Manual / KV Studio Guide
Dostepne na stronie: https://www.keyence.com

(Oficjalna dokumentacja sprzetu i oprogramowania Keyence
praktyczne zastosowania i konfiguracje)

Adresy eZasobdéw

Przyktadowe zagadnienia/
przyktadowe pytania/
realizowane zadania

Praktyki zawodowe
w ramach przedmiotu

Nie dotyczy
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