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Kierunek studiow

Budowa maszyn i okretow

Data rozpoczecia studiow

pazdziernik 2025 r.

Rok akademicki realizacji
przedmiotu

2026/2027

Poziom ksztalcenia

| stopnia - inzynierskie

Grupa zajec

Grupa zaje¢ obowigzkowych z
zakresu kierunku studiow

Grupa zaje¢ powigzanych z
prowadzonymi badaniami
naukowymi w dziedzinie nauki
zwigzanej z kierunkiem - profil
ogdlnoakademicki

Forma studiow niestacjonarne Sposob realizacji na uczelni
Rok studiow 2 Jezyk wyktadowy polski
Semestr studiow 3 Liczba punktow ECTS 5.0
Profil ksztatlcenia ogolnoakademicki Forma zaliczenia zaliczenie

Jednostka prowadzaca

Wydziaty Politechniki Gdanskiej -> Wydziat Inzynierii Mechanicznej i Okretownictwa -> Instytut Budowy

Okretow

Imie i nazwisko
wyktadowcy (wyktadowcow)

Odpowiedzialny za przedmiot

dr inz. Mohammad Ghaemi

Prowadzacy zajecia z przedmiotu

Formy zaje¢ Forma zajec Wyktad Cwiczenia Laboratorium | Projekt Seminarium |RAZEM
i metody nauczania Liczba godzin zaje¢ [18.0 9.0 9.0 0.0 0.0 36
W tym liczba godzin zaje¢ na odlegtos¢: 0.0
Aktywnos¢ studenta Aktywnos¢ studenta |Udziat w zajeciach Udziat w Praca wtasna RAZEM
i liczba godzin pracy dydaktycznych, objetych konsultacjach studenta
planem studiow
Liczba godzin pracy |36 8.0 81.0 125
studenta

Cel przedmiotu

Celem jest zapoznanie sie z podstawa teorii sterowania oraz ze strukturami i elementami podstawowych
uktadéw automatyki, a takze ogélne informacje dotyczace projektowania uktadéw sterowania.

Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy

Efekt z przedmiotu

Sposoéb weryfikacji i oceny efektu

[K6_UO05] potrafi zaplanowa¢
eksperyment z zakresu pomiaru
podstawowych parametréw pracy
urzadzen mechanicznych z
wykorzystaniem specjalistycznej
aparatury, dokonac interpretacji
wynikéw i wyciggna¢ wtasciwe
whnioski

Student/studentka jest w stanie
zaplanowac eksperyment z
zakresu identyfikacji
podstawowych uktadéw
automatyki, korzystajac z
wyspecjalizowanego sprzetu,
przeprowadzi¢ interpretacje
wynikéw i wyciggna¢ odpowiednie
whnioski.

[SU4] Ocena umiejetnosci
korzystania z metod i narzedzi

[K6_W06] ma wiedze w zakresie

Student/studentka posiada wiedze

[SW1] Ocena wiedzy

automatyki i robotyki uktadow z zakresu podstawowych uktadéw |faktograficznej
mechanicznych automatyki systemow
mechanicznych, obejmujacg ich
dziatanie, cechy, parametry oraz
zachowanie zaréwno w stanach
ustalonych, jak i nieustalonych.
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Tresci przedmiotu

1. Wstep i pojecia podstawowe

2. Klasyfikacja uktadéw sterowania

3. Modelowanie mechanicznych uktadéw dynamicznych oraz opis ich elementéw

4. Rodzaje modeli matematycznych mechanicznych uktadéw dynamicznych: réwnanie rézniczkowe,
transmitancja, schemat blokowy, linearyzacja

5. Funkcja przejscia i charakterystyki czasowe

6. Sprzezenie zwrotne

7. Analiza ukladéw sterowania w dz. czasu i w dz. czestotliwosci

8. Stabilnos¢ liniowych uktadéw sterowania

9. Regulatory

Wymagania wstepne
i dodatkowe

Przedmioty poprzedzajace:

1. Matematyka

Sposoby i kryteria
oceniania osigganych
efektéw uczenia sie

2. Fizyka
Sposéb oceniania (sktadowe) Prég zaliczeniowy Sktadowa oceny koncowej
laboratorium 50.0% 25.0%
wyktad 50.0% 50.0%
éwiczenia 50.0% 25.0%

Zalecana lista lektur

Podstawowa lista lektur

- Nise N. S., Control System Engineering, 8th Edition, John Whiley &
Sons Inc., 2019.

- Domachowski Z., Automatyka i robotyka podstawy, Wydawnictwo PG,
Gdansk, 2003.

Uzupetniajaca lista lektur

- Bubnicki Z., Teoria i algorytmy sterowania, Wydawnictwo Naukowe
PWN, Warszawa, 2019.

- Friedland B., Control System Design, McGraw Hill Co., 1986.

- Kaczorek T., Podstawy teorii sterowania, Wydawnictwo Naukowe
PWN, Warszawa, 2020.

- Ogata K., Modern Control Engineering, 4th edition, Prentice-Hall,
2009.

- Perycz S., Podstawy automatyki, skrypt dla Instytutu Okretowego PG,
Gdansk, 1983.

- Préchnicki W., Dzida M., Zbioér zadan z podstaw automatyki, skrypt
dla studentéw Wydziatu Oceanotechniki i Okretownictwa PG, Gdansk,
1993.

- Raven, F. H., Automatic control engineering, McGraw Hill Co., 1986.

Data wygenerowania: 22.04.2025 11:02

Strona 2z3



https://www.wiley.com/en-us/Control+Systems+Engineering%2C+8th+Edition-p-9781119474227
https://www.wiley.com/en-us/Control+Systems+Engineering%2C+8th+Edition-p-9781119474227
https://bg.pcz.pl/apiszb/book/40564/Automatyka-i-robotyka-podstawy-Zygfryd-Domachowski
https://bg.pcz.pl/apiszb/book/40564/Automatyka-i-robotyka-podstawy-Zygfryd-Domachowski
https://ksiegarnia.pwn.pl/Teoria-i-algorytmy-sterowania,68701438,p.html
https://ksiegarnia.pwn.pl/Teoria-i-algorytmy-sterowania,68701438,p.html
https://books.google.pl/books/about/Control_System_Design.html?id=2M1SAAAAMAAJ&redir_esc=y
https://books.google.pl/books/about/Control_System_Design.html?id=2M1SAAAAMAAJ&redir_esc=y
https://ksiegarnia.pwn.pl/Podstawy-teorii-sterowania,404980080,p.html
https://ksiegarnia.pwn.pl/Podstawy-teorii-sterowania,404980080,p.html
https://bg.pcz.pl/apiszb/book/12145/Zbior-zadan-z-podstaw-automatyki-Stefan-Perycz-Stanislaw-Zarzycki
https://bg.pcz.pl/apiszb/book/12145/Zbior-zadan-z-podstaw-automatyki-Stefan-Perycz-Stanislaw-Zarzycki

Adresy eZasobow Adresy na platformie eNauczanie:

Przyktadowe zagadnienia/
przyktadowe pytania/
realizowane zadania

Praktyki zawodowe Nie dotyczy
w ramach przedmiotu

Dokument wygenerowany elektronicznie. Nie wymaga pieczeci ani podpisu.
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