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Kierunek studiow

Mechatronika

Data rozpoczecia studiéw

pazdziernik 2025 r.

Rok akademicki realizacji
przedmiotu

2027/2028

Poziom ksztalcenia

| stopnia - inzynierskie

Grupa zajec

Grupa zaje¢ obowigzkowych z
zakresu kierunku studiow
Grupa zaje¢ powigzanych z
prowadzonymi badaniami
naukowymi w dziedzinie nauki
zwigzanej z kierunkiem - profil
ogdlnoakademicki

Forma studiow stacjonarne Sposob realizaciji na uczelni
Rok studiow 3 Jezyk wyktadowy polski
Semestr studiow 5 Liczba punktow ECTS 3.0
Profil ksztatlcenia ogolnoakademicki Forma zaliczenia zaliczenie

Jednostka prowadzaca

Wydziaty Politechniki Gdanskiej -> Wydziat Inzynierii Mechanicznej i Okretownictwa -> Instytut Mechaniki i

Konstrukcji Maszyn

Imie i nazwisko
wyktadowcy (wyktadowcow)

Odpowiedzialny za przedmiot

dr hab. inz. Ryszard Jasinski

Prowadzacy zajecia z przedmiotu

Formy zaje¢ Forma zajec Wyktad Cwiczenia Laboratorium | Projekt Seminarium |RAZEM
Liczba godzin zaje¢ |15.0 0.0 0.0 30.0 0.0 45
W tym liczba godzin zaje¢ na odlegtos¢: 0.0
Aktywnos¢ studenta Aktywnos¢ studenta |Udziat w zajeciach Udziat w Praca wtasna RAZEM
i liczba godzin pracy dydaktycznych, objetych konsultacjach studenta
planem studiow
Liczba godzin pracy |45 2.0 28.0 75
studenta

Cel przedmiotu

Zapoznanie studentéw z elementami stosowanymi w urzgdzeniach mechatronicznych
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Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy

Efekt z przedmiotu

Sposéb weryfikacji i oceny efektu

[K6_UQ7] potrafi zaprojektowaé
elementy systemow
mechatronicznych,

z uwzglednieniem zadanych
kryteriow uzytkowych i
ekonomicznych, uzywajgc
wiasciwych metod, technik i
narzedzi

Student buduje ukfady
hydrauliczne, pneumatyczne.
Student dokonuje pomiaréw.
Student analizuje wyniki
pomiaréw.

Student oblicza btedy pomiardw.

[SU1] Ocena realizacji zadania
[SU2] Ocena umiejetnosci analizy
informacji

[K6_U10] potrafi — przy
formutowaniu i rozwigzywaniu
zadan inzynierskich mechatroniki
— dostrzegac ich aspekty
systemowe i pozatechniczne

Student opisuje budowe i zasade
dziatania elementow sterujgcych,
aktuatoréw i sensoréw w uktadach
mechatronicznych. Student
dobiera podstawowe elementy do
ukfadu mechatronicznego.
Student potrafi przy formutowaniu
i rozwigzywaniu zadan
inzynierskich mechatroniki
dostrzegac ich aspekty
systemowe i pozatechniczne.

[SU1] Ocena realizacji zadania
[SU2] Ocena umiejetnosci analizy
informacji

[K6_WO03] ma uporzgdkowang i
podbudowang teoretycznie,
zaawansowang wiedze z zakresu
automatyki i teorii sterowania
stacjonarnych uktadow
mechatronicznych o dziataniu
ciggtym i dyskretnym, elementow i
modelowania uktadéw
mechatronicznych, projektowania
mechatronicznego, budowy i
eksploatacji systemow
mechatronicznych

Student buduje ukfady
hydrauliczne, pneumatyczne.
Student dokonuje pomiaréw.
Student analizuje wyniki
pomiarow.

Student oblicza btedy pomiarow.

[SW3] Ocena wiedzy zawartej w
opracowaniu tekstowym i
projektowym

[K6_U06] potrafi dokona¢
identyfikacji i sformutowaé
specyfikacje prostych zadan
inzynierskich o charakterze
praktycznym, charakterystycznych
dla mechatroniki

Student opisuje budowe i zasade
dziatania elementéw sterujgcych,
aktuatoréw i sensoréw w uktadach
mechatronicznych. Student
dobiera podstawowe elementy do
uktadu mechatronicznego.
Student potrafi dokonaé
identyfikacji i sformutowaé
specyfikacje prostych zadan
inzynierskich o charakterze
praktycznym, charakterystycznych
dla mechatroniki.

[SU3] Ocena umiejetnosci
wykorzystania wiedzy uzyskanej
w ramach przedmiotu

[SU4] Ocena umiejetnosci
korzystania z metod i narzedzi

Tresci przedmiotu

Tresci przedmiotu - wyktad
Wyktad:

Elementy pneumatyczne, elektryczne, hydrauliczne i sensory w uktadach mechatronicznych. Budowa i
sposob dziatania aktuatoréw. Analiza sygnatéw i ich przetwarzanie. Aktuatory elektromagnetyczne.
Serwonapedy, silniki krokowe i ich poréwnanie. Aktuatory hydrauliczne. Klasyfikacja cztonéw uktadow
hydraulicznych. Aktuatory pneumatyczne. Elementy sterujgce uktadéw mechatronicznych: elektryczne,
pneumatyczne i hydrauliczne oraz ich poréwnanie. Sensory. Wymagania stawiane sensorom.

Tresci przedmiotu - projekt
Czes¢ 1 projektu

Sterowanie sekwencyjne w uktadach pneumatycznych. Uktady z przekaznikami czasowymi sterowanie
pneumatyczne. Sterowanie elektropneumatyczne. Sterowanie elektropneumatyczne - uktady z
przekaznikami czasowymi, uktady z licznikami. Budowa i doboér sitownika pneumatycznego. Komputerowe
wspomaganie projektowania uktadéw ptynowych. Analiza uktadu pneumatycznego mechatronicznego

systemu MAS 200.
Czes$¢ 2 projektu

Projekt stanowiska lub urzgdzenia z pneumatycznym manipulatorem trzyosiowym.

Wymagania wstepne
i dodatkowe

Sposoby i kryteria

Sposob oceniania (sktadowe)

Prég zaliczeniowy

Sktadowa oceny koncowe;j

oceniania osigganych Zajecia projektowe 56.0% 40.0%
efektow uczenia sie Wyklad 56.0% 60.0%
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Zalecana lista lektur Podstawowa lista lektur Heiman B., Gerth W., Popp K.: Mechatronika, metody, przykfady, tt.
Gawrysiak M., Wydawnictwo Naukowe PWN, Warszawa, 2001

Gawrysiak M.: Mechatronika i projektowanie mechatroniczne, Polit.
Biatostocka, Biatystok, 1997

Giergiel J., Uhl T.: Identyfikacja ukladéw mechatronicznych, PWN,
Warszawa, 1990

Afonin A., Szymczak P.: Mechatronika, Skrypt Politechniki
Szczecinskiej, Szczecin, 2001

Schmid D.: Mechatronika. Podrecznik dla uczniéw $rednich i
zawodowych szkét technicznych. Rok wydania 2002, wydawnictwo:
REA

Osiecki A.: Hydrostatyczny naped maszyn. WNT, Warszawa 1998

Stryczek S.: Naped hydrostatyczny. Tom 1i 2. WNT, Warszawa 1992

Szenajch W.: Naped i sterowanie pneumatyczne, PWN, Warszawa,
2016

Niegoda J., Pomierski W., Sterowanie pneumatyczne. Cwiczenia
laboratoryjne, Wydawnictwo Politechniki Gdanskiej, Gdansk 1998

Vademecum Hydrauliki, wyd. Bosch Rexroth

Uzupetniajgca lista lektur -

Adresy eZasobdéw

Przyktadowe zagadnienia/
przyktadowe pytania/

realizowane zadania Budowa i dziatanie sitownikow bezttoczyskowych.

Budowa i dziatanie hydraulicznych sitownikow. Amortyzacja w sitownikach.

Budowa i dziatanie sitownikow wahadtowych pneumatycznych i hydraulicznych.

Budowa i dziatanie elementéw podci$nieniowych (elementy wytwarzajgce oraz wykorzystujgce
podcisnienie).

Pneumatyczny system z uktadem wytwarzania sprezonego powietrza, zespotem przygotowania powietrza,
uktadem wykonawczym.

Zajecia praktyczne Nie dotyczy
w ramach przedmiotu

Dokument wygenerowany elektronicznie. Nie wymaga pieczeci ani podpisu.
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