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Kierunek studiow

Mechatronika

Data rozpoczecia studiow  |luty 2026 r. Rok akademicki realizaciji 2026/2027
przedmiotu

Poziom ksztatcenia Il stopnia Grupa zaje¢ Grupa zaje¢ specjalnosciowych
Grupa zaje¢ powigzanych z
prowadzonymi badaniami
naukowymi w dziedzinie nauki
zwigzanej z kierunkiem - profil
ogolnoakademicki

Forma studiéw stacjonarne Sposdb realizacji na uczelni

Rok studiow 1 Jezyk wykfadowy polski

Semestr studiow 2 Liczba punktow ECTS 2.0

Profil ksztatcenia ogdlnoakademicki Forma zaliczenia zaliczenie

Jednostka prowadzaca

Wydziaty Politechniki Gdanskiej -> Wydziat Inzynierii Mechanicznej i Okretownictwa -> Instytut Mechaniki i

Konstrukcji Maszyn

Imie i nazwisko
wyktadowcy (wyktadowcdow)

Odpowiedzialny za przedmiot

dr hab. inz. Piotr Mioduszewski

Prowadzacy zajecia z przedmiotu

Formy zaje¢ Forma zaje¢ Wyktad Cwiczenia Laboratorium | Projekt Seminarium [RAZEM
i metody nauczania Liczba godzin zaje¢ [15.0 0.0 15.0 0.0 0.0 30
W tym liczba godzin zaje¢ na odlegtos¢: 0.0
Aktywnos¢ studenta Aktywnos¢ studenta |Udziat w zajeciach Udziat w Praca wtasna RAZEM
i liczba godzin pracy dydaktycznych, objetych konsultacjach studenta
planem studiow
Liczba godzin pracy |30 4.0 16.0 50
studenta

Cel przedmiotu

Zapoznanie stuchaczy z zagadnieniami zwigzanymi z budowg i eksploatacjg uktadéw mechatronicznych w

nowoczesnych pojazdach.

Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy

Efekt z przedmiotu

Sposoéb weryfikacji i oceny efektu

[K7_U03] dokonuje identyfikacji i
formutuje specyfikacje zadan w
zakresie projektowania
stacjonarnych i niestacjonarnych
systemow/ proceséw
mechatronicznych, w tym zadan
nietypowych, uwzgledniajac
réwniez ich aspekty
pozatechniczne

Student wyjasnia zasady dziatania
urzadzen i systeméw
mechatronicznych w pojazdach.

[SU3] Ocena umiejgtnosci
wykorzystania wiedzy uzyskanej
w ramach przedmiotu

[K7_U11] komunikuje i uzasadnia
opinie dotyczace tematyki
specjalistycznej, w sposob
zrozumiaty dla zréznicowanych
kregoéw odbiorcéw, rowniez z
wykorzystaniem nowoczesnych
technik, w tym informatycznych

Student potrafi okresli¢
poprawnos$¢ dziatania systemow
mechatronicznych w pojazdach
oraz wskaza¢ ewentualne
niesprawnosci.

[SUZ2] Ocena umiejetnosci analizy
informacji

[SU4] Ocena umiejetnosci
korzystania z metod i narzedzi

[K7_WO04] wykazuje sig wiedzg
obejmujgca wybrane zagadnienia
z zakresu wiedzy szczegdtowej, w
szczegolnosci z zakresu metod,
technik, narzedzi i algorytmow
wiasciwych dla Mechatroniki

Student opisuje budowe i wyjasnia
zasady eksploatacji urzadzen i
systemdéw mechatronicznych w
pojazdach.

[SW1] Ocena wiedzy
faktograficznej

[K7_WO03] wykazuje sie
uporzadkowang i podbudowang
teoretycznie wiedza obejmujaca
kluczowe zagadnienia z zakresu
Mechatroniki pozwalajace na
projektowanie i synteze
stacjonarnych i niestacjonarnych
ukfaddéw, urzadzen i procesow
mechatronicznych o dziataniu

ciagtym i dyskretnym

Student wykazuje sie podstawowg
wiedzg o trendach rozwojowych w
budowie i eksploatacji uktadow
mechatronicznych w
nowoczesnych pojazdach.

[SW1] Ocena wiedzy
faktograficznej
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Tresci przedmiotu

Nowoczesne uktady kierownicze.

Magistrale komunikacyjne w pojazdach (CAN, LIN). Czujniki wielko$ci pomiarowych i sterowniki stosowane
w pojazdach. Systemy aktywnego i biernego bezpieczenstwa pojazdow i pieszych (systemy hamulcowe,
kontroli trakcji, antyposlizgowe). Systemy oswietlenia pojazdéw (inteligentne reflektory). Systemy komfortu
jazdy i podrézowania (asystent parkowania, adaptacyjny tempomat, interpretacja otoczenia, informacja i
nawigacja, wentylacja, ogrzewanie i klimatyzacja, zabezpieczenie pojazdu). Aktywne zawieszenia pojazdéw.

Wymagania wstepne
i dodatkowe

Znajomos¢ mechaniki maszyn i urzadzen. Podstawowa znajomos¢ budowy maszyn i urzgdzen. Podstawy
elektroniki i elektrotechniki. Podstawy informatyki.

Sposoby i kryteria
oceniania osigganych
efektow uczenia sie

Sposoéb oceniania (sktadowe)

Prég zaliczeniowy

Sktadowa oceny koncowej

Kolokwium

60.0%

100.0%

Zalecana lista lektur

Podstawowa lista lektur

Bosch Automotive Handbook 6th Edition, Bentley Publishers, USA,

2005

The Mechatronics Handbook By Robert H. Bishop, CRC Press, 2002.

Aktualne artykuty z internetu dotyczace rozwigzan systemow
mechatronicznych w pojazdach i maszynach roboczych.

Uzupetniajaca lista lektur

Mechatronics and the Design of Intelligent Machines and Systems By

David A. Bradley, CRC Press, 2000.

Adresy eZasobdéw

Przyktadowe zagadnienia/
przyktadowe pytania/
realizowane zadania

kierownicze.

Magistrale komunikacyjne w pojazdach. Czujniki wielkosci pomiarowych i sterowniki stosowane w
pojazdach. Systemy aktywnego i biernego bezpieczenstwa pojazdéw i pieszych. Systemy o$wietlenia
pojazdow. Systemy komfortu jazdy i podrézowania. Aktywne zawieszenia pojazdéw. Nowoczesne uktady

Praktyki zawodowe
w ramach przedmiotu

Nie dotyczy
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