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dr inz. Tacjana Niksa-Rynkiewicz

Prowadzacy zajecia z przedmiotu

dr inz. Tacjana Niksa-Rynkiewicz

Formy zajeé

Forma zaje¢ Wyktad

Cwiczenia  |Laboratorium | Projekt

Seminarium |RAZEM

Liczba godzin zaje¢ [15.0

0.0 0.0 30.0

0.0 45

W tym liczba godzin zaje¢ na odlegtos¢: 0.0

Adres kursu na platformie eNauczanie: https://enauczanie.pg.edu.pl/2025/course/view.php?id=1819

Aktywno$¢ studenta
i liczba godzin pracy

Aktywnos¢ studenta |Udziat w zajeciach Udziat w Praca wiasna RAZEM
dydaktycznych, objetych konsultacjach studenta
planem studiow

Liczba godzin pracy |45 4.0 26.0 75

studenta

Cel przedmiotu

Celem przedmiotu jest zapoznanie studentéw z zaawansowanymi zagadnieniami telematyki w kontekscie
wspoiczesnych systemoéw transportowych i logistycznych. Studenci zdobeda wiedze na temat integraciji

technologii informacyjnych, komunikacyjnych i sensorycznych w projektowaniu inteligentnych systeméw. W
ramach zaje¢ projektowych studenci przeprowadzg eksperymenty zwigzane z rozpoznawaniem aktywnosci
przy uzyciu danych etykietowanych. Celem projektu jest rozwijanie umiejetnosci praktycznego zastosowania
analizy danych oraz interpretacji ich wynikdw w kontekscie efektywnosci i bezpieczenstwa systemoéw
transportowych.
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Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy

Efekt z przedmiotu

Sposéb weryfikacji i oceny efektu

[K7_WO01] wyjasnia i opisuje, na
podstawie wiedzy ogéinej z
zakresu dyscyplin naukowych
tworzacych podstawy teoretyczne
Transportu i Logistyki, budowe i
zasady dziatania systemow i
procesow transportowych oraz ich
elementdéw, a takze metody i
srodki ich integraciji

Student wyjasnia i opisuje
strukture i funkcjonowanie
zintegrowanych systemow
transportowych, ze szczegélnym
uwzglednieniem roli telematyki
oraz wykorzystania nowoczesnych
metod analizy danych w
monitorowaniu i optymalizacji
procesow logistycznych.

[SW3] Ocena wiedzy zawartej w
opracowaniu tekstowym i
projektowym

[K7_W12] identyfikuje i
interpretuje gtéwne trendy
rozwojowe i najistotniejsze nowe
osiggniecia z zakresu nauk
inzynieryjno-technicznych i
dyscyplin naukowych wiasciwych
dla kierunku studiow

Student identyfikuje i interpretuje
aktualne kierunki rozwoju
telematyki oraz wybrane
osiggnigcia inzynierii danych i
sztucznej inteligencji, majace
zastosowanie w nowoczesnych
systemach transportu i logistyki —
ze szczegolnym uwzglednieniem
rozwigzan opartych na analizie
danych sensorycznych

[SW3] Ocena wiedzy zawartej w
opracowaniu tekstowym i
projektowym

[SW2] Ocena wiedzy zawartej w
prezentaciji

[K7_W11] interpretuje spoteczne,
ekonomiczne, prawne (w tym
dotyczace ochrony wiasnosci
przemystowe;j i prawa autorskiego)
i inne pozatechniczne
uwarunkowania dziatalnosci
inzynierskiej oraz uwzgledniania je
w praktyce inzynierskiej

Student interpretuje spoteczne,
prawne i etyczne uwarunkowania
stosowania systemow
telematycznych i rozwigzan
opartych na sztucznej inteligencji,
w tym zagadnienia ochrony
danych, wtasnosci intelektualnej
oraz wptywu technologii na
bezpieczenstwo i dobrostan
uzytkownikow systemow
transportowych.

[SW3] Ocena wiedzy zawartej w
opracowaniu tekstowym i
projektowym

[K7_WO03] wykazuje sie
uporzadkowang i podbudowg
teoretycznie wiedzg obejmujgca
kluczowe zagadnienia z zakresu
Transportu i Logistyki pozwalajgce
na projektowanie i synteze
systemow i proceséw
transportowych

Student wykazuje sie
uporzadkowang wiedzg
teoretyczng z zakresu telematyki
oraz jej zastosowan w Transportu
i Logistyce, umozliwiajgca
projektowanie i synteze
inteligentnych systemoéw
monitorowania, analizy i
wspomagania decyzji w
procesach transportowych.

[SW3] Ocena wiedzy zawartej w
opracowaniu tekstowym i
projektowym
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Tresci przedmiotu

Tresci przedmiotu - wykfad

Wyktad:

1.

Wprowadzenie do telematyki definicje, obszary zastosowan, rola w transporcie i logistyce.

Architektura i komponenty systeméw telematycznych (czujniki, sieci, jednostki przetwarzajgce,

interfejsy).

Komunikacja w systemach telematycznych standardy, technologie transmisji danych, loT.

Integracja danych sensorycznych struktura, jako$¢ danych, preprocessing.

Podstawy analizy danych i metody wspomagania decyzji w systemach transportowych.

Przeglad zastosowan HAR (Human Activity Recognition) w monitoringu dziatan operacyjnych i

bezpieczenstwa.

Aspekty etyczne i prawne: ochrona danych, prywatno$¢, wiasnos¢ intelektualna.

Wyzwania i trendy rozwojowe w telematyce i inteligentnych systemach transportowych.

Projekt / ¢wiczenia:

1.
Analiza rzeczywistego zbioru danych sensorycznych z systemu monitorujacego aktywnosci (HAR).
2.
Walidacja modelu i interpretacja macierzy pomytek.
3.
Dyskusja nad mozliwosciami wdrozenia systemow HAR w kontekscie ergonomii, bezpieczenstwa
pracy i monitoringu procesow logistycznych.
4.
Przygotowanie raportu projektowego i prezentacja wynikow.
Wymagania wstepne
i dodatkowe
Sposoby i kryteria Sposdb oceniania (sktadowe) Prég zaliczeniowy Sktadowa oceny koricowej
Ocem,an'a 03|q_ganlych aktywnosc 80.0% 10.0%
efektow uczenia sie project 60.0% 90.0%
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Zalecana lista lektur

Podstawowa lista lektur

1. Zagadnienia ogdlne i przegladowe z HAR (teoria + przeglad
metod):

Bulling, A., Blanke, U., Schiele, B. (2014). A tutorial on human
activity recognition using body-worn inertial sensors. ACM
Computing Surveys, 46(3), Article 33.

Bardzo dobre wprowadzenie teoretyczne do HAR, powszechnie
cytowane.

Wang, J., Chen, Y., Hao, S., Peng, X., Hu, L. (2019). Deep
learning for sensor-based activity recognition: A survey. Pattern
Recognition Letters, 119, 311.

Systematyczny przeglad metod gtebokiego uczenia w HAR.

Dua, N. et al. (2022). A Survey on Human Activity Recognition
Using Deep Learning Techniques and Wearable Sensor Data.
Nowoczesne podsumowanie metod i wyzwan w HAR z czujnikéw
ubieralnych.

2. Zastosowania FFN w HAR i klasyfikacji:

Jahagirdar, A., Phalnikar, R. (2022). Comparison of feed forward
and cascade forward neural networks for human action
recognition. IJEEC, 25(2), 892-899.

Bezposrednie poréwnanie FFN w kontekscie HAR.

Dhanaseely, J., Himavathi, S., Srinivasan, E. (2012).
Performance comparison of cascade and feedforward neural
networks for face recognition.

Mozna wykorzystac¢ do pokazania réznic miedzy strukturami FFN.

Arulampalam, G., Bouzerdoum, A. (2003). A generalized
feedforward neural network architecture for classification and
regression. Neural Networks, 16(56), 561568.

Podstawy teoretyczne dla FFN w zastosowaniach
klasyfikacyjnych.

Uzupetniajgca lista lektur

3. Praktyczne zastosowania w srodowiskach przemystowych:

Mastakouris A. et al. (2023). Human worker activity recognition in
a production floor environment through deep learning. Journal of
Manufacturing Systems, 71, 115130.

Swietne odniesienie do $rodowisk produkcyjnych i realnych
aplikacji HAR.

Angelidis A. et al. (2025). An open extended reality platform
supporting dynamic robot paths for studying humanrobot
collaboration. IJAMT, 138, 315.

Nowoczesne podejscie do wspoipracy cztowieka z robotem
wpisuje sie w kontekst telematyki i ergonomii.

Adresy eZasobdéw
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Przyktadowe zagadnienia/
przyktadowe pytania/ Przyktadowe zagadnienia / pytania / realizowane zadania:

realizowane zadania

Jakie sg kluczowe komponenty systemu telematycznego w transporcie?
W jaki sposob mozna przetwarzac dane z czujnikow na potrzeby wspomagania decyzji w logistyce?

Jak mozna wykorzysta¢ rozpoznawanie aktywnosci cztowieka (HAR) w systemach transportowych i
logistycznych?

Jakie sg potencjalne zastosowania sztucznej inteligencji w inteligentnych systemach transportowych?

Jakie aspekty etyczne i prawne nalezy uwzgledni¢ przy wdrazaniu systemoéw telematycznych (np.
ochrona danych, prawa autorskie)?

Jakie typy czujnikdw mozna zastosowa¢ do monitorowania aktywnosci w czasie rzeczywistym i jakie
majg ograniczenia?

Przeanalizuj skutecznos$¢ klasyfikatora z wykorzystaniem macierzy pomytek.

Zaprojektuj koncepcje systemu wspomagania decyzji w logistyce, wykorzystujgcego dane telematyczne.

Zajecia praktyczne Nie dotyczy
w ramach przedmiotu

Dokument wygenerowany elektronicznie. Nie wymaga pieczeci ani podpisu.
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